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Streszezenice rozprawy doktorskiej

Niniejsza rozprawa dotvesy zagadnienia optymalizacyi ksetaltu komponentim
amortyzalora samochodowego pod katem masy, jodnak ¢ uwwzplednieniem ograniczen
rwiazanyel ze statecznodcia catego nkladn zawieszenia, W oplerwsze] czescl dysertac
preedstawiono niezbedne podstawy teoretyvesne do zrozuamienia 1 odtworzenia procesu
optvimalizacji, wlhaczajae w  to zmasade dzialania  oraz  role  amortyzatorow
samochodowyeh, symmlowanic ich pracy pod delalaniem krviyesnveh obclazen z
wykorzvstaniem metody  elementow  skonczonyeh, oraz  techniki optymalizac)l i
metamodelowania.

W oczedel showne] skupiono sle na adaptacji 1 rosszerseniu istniejacych metod
modvfikacji topolowii 1 ksztaltu ezedci do rozpatrywanegn zagadnienia, proponujac dwie
metody oparte o nlejawny opls geometril: przestrzenna metode poziomic oraz metode
rzutowania,  Parametry  zmienne 7 obn metod  polaczono  z zaproponowanyin
hyvbrydowym algorvtmem optyvmalizacii, skladajacym sie 2 kolejuo wykenywanyveh:
algorytmu genetvernego (w jedne] z dwach odmian) oraz strategii ewolucyinej [1 + A

Nastepnic  ow  hybrvdowy  algoryum optymalizacji poddano procesowi
dostosowania  operalordw  genetvernych  oraz  parametrow  funkejl kary w celu
swiekszenia jego  efektywnoscl przy zalozonyveh wiczach co do catkowite] ilosei
wykonanyeh  iteracit (svmulacj), W tym ecelu najpierw  stworzono  dwic grupy
metamadeli spodrad kiorveh wybrano najlepie) rokujace: sztuczna sied nenronows) ordz
Kriging. Postusvhy one do zastapienia kosztowne] analizy MES przy ich wiclokrotnym
nzyein, woeeln wykonania zatoonego eksperymentu opartego o metode powicrzelind
odpowiedzl, co umozliwilo  wervfikacje nieliniowoscl  oddzialywania  parametrow
wejsciowyeh algorytmu hybrvdowego (operatory genetyezne, parametry funkeji kary)
na jego sdolnodd do minimalizac]l masy ukiadn zawieszenia przy zachowanin jego
statecznoscl.

Tak destosowany algorvtm zwervfikowano w koncowe] czesel pracy na dwich
rzeczvwistych  przvkiadach  preemystowveh:  opiymalizacii  pasvwnego oraz pol-
aktywnego amortyzatora  samochodowego, Pordwnano  obie  metody  modylikac)
geometrii oraz  dwie  wersje  algorvtomn  hybryvdowego,  jak  rowniez  mozliwosc
metamaodelowania do zastaplenia rzeczywistego modelu oparteso o svmulacje MES.

Calodd pracy wicticey podsumowanie, dyvskosja wynikéw oraz sformntowanic
dalszezo  zakresn  pracy  nad  zagadnieniem  optymallzac)i amortyzatordw
samochodowyeh pod katern ich masy 2z uwzglednieniem statecenodci catego nktadn
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