Tytul pracy

Wielokryterialno$¢ i predykcja w planowaniu trajektorii w sieciach komunikacji publiczne;j

Streszczenie

Wigkszos¢ Inteligentnych Systeméw Transportowych nie laczy modutu
wielokryterialnego planowania podrézy z predykcja opdzniefi w sieci komunikacji miejskie;j,
co moze negatywnie wptywaé na efektywno$é, niezawodno$¢ i komfort uzytkowania
systemu. W zwiazku z tym w pracy doktorskiej zbadano wplyw takiej integracji na
wymienione parametry.

W pierwszej czgsci pracy skupiono si¢ na predykcji opdéznien w sieci komunikacji
miejskiej przy uzyciu rzeczywistych danych z systemu MPK we Wroctawiu. Przedstawiono
i zbadano jakos$¢ predykcji szesciu metod zaczerpnigtych z literatury: metody biezacej
propagacji opdéznien, historycznego czasu podrdzy, wykorzystujacej sztuczng sie¢ neuronowa,
maszyne wektoréw podpierajacych oraz metode oparta na regresji liniowej i filtrze Kalmana.
Nastepnie zaproponowano i zbadano siddma, autorska metodg hybrydowa.

W kolejnej czgsci pracy przedstawiono problem wielokryterialnego wyszukiwania
polaczen w sieciach komunikacji miejskiej. Przedstawiono dwa modele grafowe zaczerpnigte
z literatury: model oparty na wydarzeniach i model zalezny od czasu. W celu weryfikacji tezy
pracy zaproponowano trzeci model (model stacji), ktéry dodatkowo redukuje ilos¢ weziéw w
grafie oraz pozwala na integracj¢ modutu wyszukiwania z modutem predykcji. Badania w tej
czgSci przeprowadzono przy uzyciu rzeczywistych danych z systemu komunikacji miejskiej
ZTM na Slasku.

Ostatecznie zbadano wplyw predykcji opdZnien pojazdu na jako$¢ wyszukiwania
potaczen w sieci komunikacji miejskiej poprzez pomiary parametréw takich jak czas
wyszukiwania, czas poczatkowego przetwarzania, zapotrzebowanie na pami¢é operacyjna,
prawdopodobienstwo spdZnienia si¢ na przesiadke i Sredni czas oczekiwania na przystanku.
Badania te pozwolity na weryfikacjg¢ tezy pracy.

W pracy wykazano, ze integracja modutu wielokryterialnego wyszukiwania potaczen
z modulem predykcji opéZnien pojazdéw w sieci komunikacji miejskiej wptywa pozytywnie

na niezawodno$¢ 1 komfort uzytkowania systemu przy braku wptywu na efektywnosc.

Stowa kluczowe
wyszukiwanie potaczen, predykcja opdZnien, sie¢ komunikacji miejskiej, wielokryterialnos¢,
inteligentny system transportowy, grafy, algorytmy wyszukiwania, algorytmy predykcji
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