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Recenzja rozprawy doktorskiej mgra inż. Krzysztofa Paszka 
pt. ,,Wykorzystanie sieci neuronowej oraz systemu rozmytego 

do predykcji pozycji i wyboru ścieżki poruszającego się 
obiektu w lokalnym systemie pozycjonowania opartym na 

technologii UWB" 

Niniejsza recenzja została przygotowana w odpowiedzi na pismo prof. dra hab. Andrzeja Polańskiego, 

Przewodniczącego Rady Dyscypliny Naukowej Informatyka Techniczna i Telekomunikacja Politechniki 

Śląskiej, z dnia 3 sierpnia 2022 r. zgodnie z uchwałą nr 26/2022 Rady Dyscypliny Naukowej 

Informatyka Techniczna i Telekomunikacja Politechniki Śląskiej z dnia 31 maja 2022 r. w sprawie 

wyznaczenia recenzentów rozprawy doktorskiej 

Przekazana do recenzji rozprawa dotyczy zagadnienia pozycjonowania obiektów ruchomych -

pojazdów samobieżnych ze szczególnym uwzględnieniem wózków magazynowych oraz pojazdów 

samochodowych. Zaproponowano w niej i zbadano kompletny kooperacyjny system wyznaczania i 

predykcji położenia takich pojazdów. Ważnym elementem przedstawionych w rozprawie prac jest 

przygotowanie modelu komercyjnego systemu pozycjonowania bez znajomości jego rzeczywistych 

parametrów. 

Wliczając Wstęp i Podsumowanie rozprawa składa się z pięciu rozdziałów. Zawiera ona także Spis 

treści, Wykaz najważniejszych akronimów i skrótów oraz Spis tabel, Spis Rysunków i Bibliografię, przy 

czym trzy ostatnie elementy są numerowane na równi z rozdziałami. Treść, nie licząc strony 

tytułowej, strony z informacją o projekcie i spisu treści, została zawarta na 131 numerowanych 

stronach. Bibliografia zawiera 110 pozycji, spośród których autor rozprawy jest współautorem 

dziewięciu. Rozprawa nie została opatrzona streszczeniem w języku angielskim, o czym mowa w 

art. 13. p. 6. Ustawy o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie 

sztuki. 

Podział przygotowanego materiału na rozdziały nie budzi zastrzeżeń. Wstęp wprowadza czytelnika w 

zagadnienie ustalania pozycji pojazdów w kontekście trwającego obecnie rozwoju zmierzającego do 

ich autonomiczności. Przedstawiono w nim podstawowe zagadnienia związane tematyką rozprawy 

oraz czynniki mające wpływ na dokładność lokalizacji, szczególnie obiektów znajdujących się w ruchu. 

Czynniki te są elementem genezy podjętych badań. Również we wstępie zdefiniowano cel pracy -

opracowanie działającego w czasie rzeczywistym systemu decyzyjnego pozycjonowania obiektów w 

ruchu, pozyskującego dane z ultraszerokopasmowego (UWB) systemu pozycjonowania, nawigacji 

inercyjnej i zliczeniowej. Celem pobocznym, a właściwie pośrednim, jest zbudowanie symulatora 

systemu UWB na podstawie obserwacji działania urządzenia rzeczywistego. Symulator jest 

narzędziem w dalszych działaniach. Rozdział 2. zawiera już konkretną wiedzę na temat systemów i 











„autentykacja" zamiast polskiego odpowiednika „uwierzytelnianie" oraz „inicjalizacja" które 

niestety coraz częściej zastępuje słowo „inicjacja" w odniesieniu do zagadnień technicznych. 

Trzeba jednak przyznać, że ten ostatni przypadek znajduje już akceptację językoznawców, co 

widać np. w wypowiedziach zamieszczonych w Poradni Językowej PWN. 

• W trakcie czytania można tez natrafić na pojedyncze literówki.

Podsumowując, stwierdzam, że autor 

• wykazał się wiedzą i znajomością literatury w zakresie, którego dotyczy rozprawa,

• przedstawił problem badawczy w postaci ograniczonej dokładności pozycjonowania

obiektów w ruchu,

• rozwiązał wskazany problem proponując konkretny kooperacyjny system pozycjonowania,

którego kluczowymi elementami są sztuczne sieci neuronowej i rozmyty system decyzyjny,

• zaplanował i przeprowadził badania zaproponowanego rozwiązania, wykazując jego

skuteczność oraz zakres bezpiecznego stosowania.

Ponadto, uważam, że należy docenić kompleksowe podejście do postawionego zadania. Wymagało 

one rozwiązania nie jednego, a kilku zależnych od siebie problemów badawczych. W każdym z nich 

właściwie dobrano metody i algorytmy wykorzystane do osiągnięcia założonych celów. Poprawnie 

zdefiniowano scenariusze badań. Powstanie rozprawy poprzedziło przygotowanie innych publikacji 

naukowych opublikowanych w czasopismach recenzowanych. Ich powstanie na pewno przyczyniło 

się do rozwoju warsztatu badawczego Doktoranta, ale także świadczy o odpowiednio wysokiej ocenie 

tego warsztatu. Powyższe stanowi moim zdaniem wystarczające przesłanki do złożenia wniosku o 

wyróżnienie ocenianej rozprawy. 

Rozprawa doktorska „Wykorzystanie sieci neuronowej oraz systemu rozmytego do predykcji 

pozycji i wyboru ścieżki poruszającego się obiektu w lokalnym systemie pozycjonowania opartym 

na technologii UWB" autorstwa mgra inż. Krzysztofa Paszka zawiera, moim zdaniem, elementy 

nowości i spełnia wymagania warunki określone w art. 13 ust. 1 i ust. 2 Ustawy z dnia 14 marca 

2003 r. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki. 

Wnoszę o jej przyjęcie i dopuszczenie do publicznej obrony oraz o jej wyróżnienie. 


