Uchwala

Komisji habilitacyjnej
7 dnia 3 marca 2022 r.
powolanej w postgpowaniu w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie
nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie InZynieria Ladowa i Transport wszczetym na
whniosek dr, inz. Tomasza Haniszewskiego

§1

Komisja habilitacyjna, powotana przez Radg Naukowa Dyscypliny InZynieria Ladowa
i Transport Politechniki Slaskiej, uchwata nr 71/2021 z dnia 25.11.2021 r., dziatajac na
podstawie art. 221 ust. 10 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym
i nauce (Dz. U. z 2018 1., poz. 1668 z p6ézniejszymi zmianami), po zapoznaniu si¢ z recenzjami
i dokumentacjg wniosku, stwierdza, Zze aktywno$¢ naukowa oraz osiagnigeie naukowe pt.
,,Metodyka modelowania dynamiki suwnic”, na kt6re sktada si¢ autorska monografia naukowa
oraz jednotematyczny cykl publikacji naukowych stanowia znaczny wklad w rozwdj
dyscypliny naukowej Inzynieria Ladowa i Transport i wyraza pozytywng opini¢ w sprawie
nadania dr inz. Tomaszowi Haniszewskiemu stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie
nauk inZynieryjno-technicznych w dyscyplinie Inzynieria Ladowa i Transport.

UZASADNIENIE

Zatacznik nr 1 do niniejszej uchwaty zawierajacy uzasadnienie stanowi jej integralng czgs¢.
§2

Uchwata wchodzi w Zycie z dniem jej podjgcia.

Sekretar~ Komisii Habilitacyjnej Przewodniczacy Kemisji-Habjlitacyjnej

Dr hab. inz'???r%egorz Peruh, prof. PS Prof. dr hab. ind. D'firiusz Pyza




Zatgeznik nr 1 do Uchwaly komisji habilitacyjnej z dnia 3 marca 2022 r. powolanej w postepowaniu w sprawie nadania
stophia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie Inzynieria Ladowa i Transport

wszezgtym na wniosek dr. inZ. Tomasza Haniszewskiego

UZASADNIENIE

podjetej Uchwaty komisji habilitacyjnej z dnia 03.03.2022 r, powolangj w postgpowaniu w sprawie
nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
Inzynieria Ladowa i Transport wszezgtym na wniosek dr. inz. Tomasza Haniszewskiego.

1.

Opinie o dorobku naukowym i aktywnosci naukowej dr inZz Tomasza Haniszewskiego,

sporzadzone przez czterech Recenzentéw maja jednoznacznie pozytywne konkluzje.

Osiagnigcie naukowe pt. ,,Metodyka modelowania dynamiki suwnic”, na ktére sktada sie autorska

monografia naukowa oraz jedootematyczny cykl publikacji naukowych stanowi znaczny wktad
Habilitanta w rozwdj dyscypliny Inzynieria Ladowa i Transport okre$lonej w Rozporzadzeniu
Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 20 wrze$nia 2018 roku w sprawie dziedzin nauki
i dyscyplin naukowych oraz dyscyplin artystycznych (Dz. U. z dnia 25 wrzeénia 2018 roku, poz.
1818). Komisja stwierdzita, ze istotnym wikiadem Habilitanta w rozw6j dyscypliny jest:

zaproponowanie rozwigzania umozliwiajacego caloiciowe badanie dynamiki ruchm
dzZwignic, w szczegblnodei suwnic pomostowych;

opracowanie modeli, ktore moga zostaé zastosowane do modelowania dynamiki dowolnego
uktadu napedowego oraz mechanizmu wykonawczego suwnicy pomostowe;;

zastosowanie rozbudowanego modelu przektadni zgbatej, dzigki kibremu mozliwe jest
okre$lenie oraz weryfikacja sit dynamicznych w diwignicy, oddziatywah przeciazefi
w uktadzie podnoszenia, jazdy wézka na wartodci sit miedzyzebnych, czy wplywu
sztywnoéci zazebienia na wartoéci sit dynamicznych w uktadzie wykonawezym;
uwzglednienie w analizie dynamicznej suwnicy pomostowej modelu hamulea, co umozliwia
badanie wplywu czasu narastania sily hamujacej, a takze poprzez uwzglednienie tarcia
wiskotycznego, zabrudzefi na powierzchni tarczy hamulcowej;

uwzglednienie nieliniowo$ci charakterystyk: liny, sztywno$ci i tlumienia zazebienia
przektadni zcbatej, charakterystyki luzu migdzyzebnego oraz zlozonych. modeli tarcia
wystepujacych w zespotach ruchomych suwnicy pomostowe;;

model wzbudzenia uktadu napedowego od prostego modelu silnika az po uktad hybrydowy
opierajacy sig o skojarzenie ukladéw mechanicznego i elektrycznego, w szezegdlnosel
odwzorowujac stany przejéciowe wywolane rozruchem lub hamowaniem, ktére nalezy
kazdorazowo uwzgledniaé podezas identyfikacji sit dynamicznych;

zebranie w.monografil habilitacyjnej wiedzy w zakresie modelowania dynamiki pracy
suwnic pomostowych oraz rozbudowanie jej o badania wlasne;

cato$ciowe przedstawienie problematyki modelowania dzwignic jako &rodkéw transportu,
poczawszy od modeli symulacyjnych fenomenologicznych, przez modele z wykorzystaniem
metody elementéw skoficzonych, po badania laboratoryjne oraz te wykonane na obiektach
przemystowych;

opracowanie metody modelowania dynamiki suwnic;

autorska metodyka przedstawiajaca wielowymiarowe ujecie zagadnienia budowy modeli
MES oraz modeli fenomenologicznych dla mechanizméw wykonawczych suwnic i ich
konstrukeji noénych;

metodyka oraz wyniki badai modelowych, ki6re wnosza nowe rozwiazania do opisu
dynamiki mechanizméw wykonawczych z uwzglednieniem drgaf mechanicznych oraz
prezentuja wiedze o najwainiejszych zagadnieniach niezbednych do modelowania zjawisk
mechanicznych zwiazanych z prace dZzwignic;




przedstawienie ztozonodci procesu modelowania dynamiki suwnic oraz uporzadkowanie
wiedzy dotyczacej modelowania i wplywu wprowadzanych uproszezefi modelowych na
wyniki badaf symulacyjnych;
sformutowanie  uniwersalnych, nieliniowych ~ modeli fenomenologicznych,
odwzorowujacych prace mechanizméw wykonawcezych suwnic, ruch tadunku, wéozka oraz
okre§lenie na ich podstawie sit dynamicznych a takze zbadanic wplywu wybranych
parametréw modelu na jego dynamike;
wielowymiarowe ujgeie zagadnienia budowy modeli zaréwno elementéw skoficzonych jak
i fenomenologicznych, przede wszystkim mechanizméw wykonawczych suwnic, ale takze
ich konstrukeji noénych;
modele fenomenologiczne o zrdznicowanym stopniu skomplikowania majace zastosowanie
w modelowaniu dynamiki niemal dowolnego uktadu napedowego oraz mechanizmu
wykonawczego;
w klasie uldadéw napedowych — modele fenomenologiczne sprzegla, uktadu hamulca jak
i przektadni walcowej, ujmujggce istotne z punktu widzenia dynamiki suwnic zjawiska, takie
jak luzy, tarcie, sztywno$é migdzyzebna;
rozbudowany uklad przelkladni zgbatej umozliwiajacy uwzglednienie zjawisk w nigj
zachodzacych, takich jak zmienna sztywno$é i thumienie w zazebieniu wraz z wystgpujacym
luzem i niedoskonatoéciami wykonawezymi powierzchni zegba,
ujecie wymuszenia uktadu drgajacego skretnie, co wymagalo zastosowania odpowiednich
uktadéw regulacji;
w przypadku modeli ztozonych jak np. modelu podnoszenia tadunku dZwignicy,
przedstawiono kilka podej§é umozliwiajacych przeprowadzenie symulacji komputerowej;
zestawiono modele oparte zardwno na uproszczonej do dwéch ciegien gatezl linowej jak
i klasyczny petny zdwojony uklad linowy o przetozeniu dwa;
modele ciggien mozliwe do zastosowania w przypadku obliczen numerycznych
mechanizméw podnoszenia tadunku, takie jak uktad klasyczny Kelwina~Voighta, model
przemieszczeniowo-sitowy w oparciu o charakterystyki liny oraz model Bouca-Wenadla; dla
kazdego z modeli przedstawiono takze zbidr parametréw majacych na celu umozliwienie
wykorzystania ich w dowolnej aplikacji; _
model jazdy wozka, obejmujacy w pracy propozycje uktadu w oparciu o hybryde, taczaca
wahadto podatne oraz wozek z mechanizmem napedowym, jako jeden z wielu mozliwych
wariantow;
faczenie badan o charakterze symulacyjnym z badaniami i pomiarami prowadzonymi na
obiektach rzeczywistych, gdzie skoncentrowano si¢ w szczegdlnoSci na badaniach
laboratoryjnych liny stalowej dla identyfikacji parametréw proponowanych modeli
numerycznych ciggna, badaniach poligonowych i laboratoryjnych wspotezynnikéw
przeciazenia konstrukeji podczas unoszenia tadunku dla wybranych przypadkow obeiazenia,
analizie i badaniu sygnaléw drganiowych w wybranych miejscach konstrukeji, procesie
podnoszenia fadunku, jego utraty w catoci lub w czeéci jak i praypadku przemieszcezania sig
wbzka obcigzonego tadunkiem;
charakter modutowy przedstawianych modeli, dzigki czemu istnieje mozliwo§é
wykorzystania ich w réznego rodzaju badaniach oraz mozliwoéé ich aplikacji w nowych
rozwiazaniach;
wyniki badann modelowych ruchu wézka suwnicy oraz tadunku w procesie podnoszenia
pozwalaja okre§li¢ zatozenia do projektowania uktadéw regulacii ruchu suwnicy
zapewniajac minimalizacje sit dynamicznych w linie, czy kata wychylenia tadunku od osi
pionowej;
opracowane modele bazowe bedace sktadowymi zloZonych modeli mechanizméw
wykonawcezych, stanowi¢ mogg podstawe do rozwijania badan nad dynamika, jazdy suwnicy
oraz mechanizméw podnoszenia w zakresie oceny ich obciazen dynamicznych;
zaproponowane modele pozwalajg na poglgbiona analizg konstrukeji suwnic pod wzgledem
trwatoéci 1 niezawodnodci eksploatacyjnej mechanizmdw;
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e podejmowanie waznej w aspekcie naukowym tematyki i duzy potencjal badafi w zakresie
zastosowan praktycznych,

3. Dorobek naukowy kandydata obejmuje 66 prac, z czego 52 powstato po doktoracie. W dorobku
Habilitanta wystepuje: ’

e 1 autorska monografia habilitacyjna,

e 1 wspélautorska monografia,

s 2 rozdzialy w monografii (1 po uzyskaniu stopnia naukowego doktora),

¢ 29 publikacji w recenzowanych czasopismach krajowych i zagranicznych (20 po uzyskaniu
stopnia naukowego doktora),

e 26 referatéw na konferencjach krajowych izagranicznych (1 przed uzyskaniem stopnia
naukowego doktora);

e redakcja 7 zbiorowych wydawnictw konferencyjnych.

F.aczna suma punktéw MNiSW: 631. Wskazniki bibliometryczne wedtug poszezeg6lnych baz

Wynosza;

Nazwa bazy b-index | Liczba publikacji (blé fz?liocc};’c?\g?i) I;;iiﬁ;i&:ﬁ:ﬁf
Web of Science 7 22 78 94
Scopus 5 13 04 76
Google Scholar 9 65 196 239

Habilitant zostat wyrézniony za dzialalnoé¢ naukows zespolowa Nagroda Rektora Politechniki
‘Slaskiej w 2014 roku. W 2018 roku otrzymat Rektorski Grant Habilitacyjny. Wykazuje duza
aktywno$¢ w obszarach zwiazanych z dzialalno§cia naukowa przez udzial wprojektach
badawczych — w ostatnich ofmiu latach bral udziat w 10 projekiach, petnigc w nich role
wykonawcy. Realizowal takze projekt finansowany przez NCBIR ,Hybrydowa technologia
wytwarzania szyn normalnotorowych o podwyzszonej trwatosci eksploatacyjnej uwzgledniajaca
trendy w rozwoju transportu kolejowego”.
Wykazuje sig aktywno§ciq naukows, realizowana w wigeej niz jednej uczelni, Wspbtpracowat
7 Akademia Gorniczo-Hutnicza w ramach grantéw obliczeniowych dla prac symulacyjnych
z wykorzystaniem klastra obliczeniowego duzej mocy MARS, AGH Cyfronet w ramach grant6w:
»Numeryczne modelowanie dzwigaréw suwnic” oraz ,,Wplyw modyfikacji siluminu AlSil7Cu5
zaprawa CuP na wladciwosci mechaniczne”.
Na uwage zastuguja réwniez osiagnigcia projektowe, konstrukeyjne i technologiczne:
e projekt innowacyjnego stanowiska badawozego, umozliwiajacego badanie dynamiki suwnic,
w tym miedzy innymi mechanizméw wykonawczych, procesu podnoszenia, uderzef,
ruchéw tadunku, sterowania, utraty tadunku;
e projekt uldadu bezprzewodowych autonomicznych urzadzefi do pomiaru drga i orientacii
w oparciu o mikrokontroler Atmega i uktady MPU 6050, ‘
e projekt hamulca elektromagnetycznego dla uktadu napedowego mechanizmu podnoszenia
suwnicy miniaturowej, '
e projekt wzbudnika elektrodynamicznego do badania ukladéw do pozyskiwania energii
z drgafh mechanicznych.,

4, Dorobek dydaktyczny, organizacyjny, popularyzatorski i wspélpracy miedzynarodowej:

o Habilitant prowadzi zajecia dydaktyczne: wyklady, ¢wiczenia, laboratoria na kierunku
Transport (I i II stopien): Mechanika Techniczna, Wytrzymato§é Materialéw, Srodki
Transportu, Dynamika Maszyn, Mechanika Stosowana, Dynamika i drgania pojazdéw
szynowych, Badania symulacyjne w technice, Simulation research in technical, Applied
mechanics;

e realizowal zajecia dydaktyczne w jezyku angielskim w ramach programu LLP-ERASMUS
na uczelniach zagranicznych;

» realizowal wylklady w University of Zilina oraz Vilnius College of Technologies and

Design;
4




e jest promotorem pomocniczym w dwdch przewodach doktorskich;

e jest promotorem ponad 40 prac inzynierskich i ponad 20 magisterskich.

e cyklicznie bierze udzial w pracach komitetu organizacyjnego International Scientific
Conference Transport Problems, International Symposium of Young Researchers Transport
Problems;

* byl wspolredaktorem International Scientific Conference Transport Problems w latach:

2013, 2014-2021,

pehnit funkcje przewodniczacego wybranych sesji naukowych;

jest cztonkiem Polskiego Towarzystwa Diagnostyki Technicznej;

jest recenzentem w czasopi§mie Diagnostyka;

bierze aktywny udziat w dzialalno$ci organizacyjnej i popularyzujacej nauke;

byt Czlonkiem Wydziatowej Komisji Rekrutacyjnej na Wydziale Transportu Politechniki

Slqskicj;

cztonkostwo w odwolawczej Komisji Dyscyplinarnej ds. Studentdéw;

prowadzit wyklady popularno-naukowe dla ucznidéw szkét érednich.
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Powyzsze osiagniecia naukowo-badawcze, dydaktyczne i organizacyjne Pana dr, inz. Tomasza
Haniszewskiego, stanowig istotny wkiad w rozwéj nauk inzynieryjno-technicznych i dyscypling
Inzynieria Ladowa i Transport.

Uchwata wyrazajaca pozytywna opini¢ w sprawie nadania dr inZ. Tomaszowi Haniszewskiemu
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
Inzynieria Ladowa i Transport zostala przyjeta: 7 gtoséw ,,za", 0 gloséw ,,przeciwnych” i 0 gloséw
»Wstrzymujacych sig”.

Komisja habilitacyjna rekomenduje Radzie Dyscypliny InZynieria Ladowa i Transport
Politechniki Slaskiej podjecie uchwaly o nadaniu dr inz Tomaszowi Haniszewskiemu stopnia
naukowego doktora habilitowanego nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie Inzynieria
Ladowa i Transport. '

Sekretarz Komisji Habilitacyjnej Przewodniczacy Komisji Habilitacyjnej
Dr hab. inz. Grzegorz Perufl, prof. PS Prof. dr hab. inz. Daingz Pyza







