dr hab. inz. Krzysztof Jamroziak, prof. uczelni Wroctaw, dn. 19.10.2022 r.
Katedra Mechaniki, Inzynierii Materiatowej

i Biomedycznej

Wydziat Mechaniczny

Politechnika Wroctawska

RECENZJA

osiggniecia naukowego oraz istotnej aktywno$ci naukowe;j
dr. inz. Jarostawa Tokarczyka
w zwiazku z postepowaniem o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

1. Podstawa opracowania

Podstawg opracowania recenzji jest pismo Przewodniczacej Rady Dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna z Politechniki Slaskiej p. prof. dr hab. inz. Ewy Majchrzak nr
RDIMe/148/53/2022 z dnia 13.07.2022 r. o powofaniu mojej osoby uchwatg Rady
Dyscypliny Inzynierii Mechanicznej na recenzenta w postgpowaniu habilitacyjnym.

Zataczona do pisma dokumentacja obejmuje wersje elektroniczng i papierowg przez
Habilitanta, ktérej wykaz zawiera: wniosek, dane wnioskodawcy (zatgcznik nr 1),
kserokopie dyplomu doktorskiego (zatacznik nr 2), autoreferat (zatgcznik nr 3), wykaz
osiagnie¢ naukowych (zatgcznik nr 4), zatacznik kopii prac stanowigcych osiagnigcie
naukowe wraz z o$wiadczeniami o wspotautorstwie oraz kserokopie dokumentow
potwierdzajacych aktywno$é Kandydata wniosku o przeprowadzenie postgpowania
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

2. Sylwetka Habilitanta

Dr inz. Jarostaw Tokarczyk jest absolwentem Wydziatu Mechanicznego
Technologicznego Politechniki Slaskiej. Tytut zawodowy magistra inzyniera uzyskat
w 2001 roku na kierunku Automatyka i Robotyka. Nastepnie w 2007 roku na mocy
uchwaty Rady Naukowej Wydziatu Mechanicznego Technologicznego Politechniki
Slaskiej uzyskuje stopien doktora nauk technicznych, na podstawie rozprawy
doktorskiej pt. ,Metoda tworzenia wirtualnych prototypéw na przykiadzie maszyn
gbrniczych”. Promotorem w przewodzie doktorskim byt prof. dr hab. inz. Teodor
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Winkler, natomiast recenzentami — prof. dr hab. inz. J6zef Jonak i prof. dr hab. inz.
Dagmara Tejszerska. Praca zostata obroniona z wyréznieniem.

Habilitant po ukonczeniu studiéw wyzszych wiaze sie z Instytutem Techniki Goérniczej
KOMAG, gdzie zajmujac stanowiska od stazysty po adiunkta zatrudniony jest w
Laboratorium Metod Modelowania i Ergonomii tegoz Instytutu. Obecnie petni funkcje
zastepcy kierownika Laboratorium Metod Modelowania i Ergonomii.

Przebieg kariery zawodowej i naukowej Habilitanta wynika, ze posiada On wieloletnie
doswiadczenie naukowe i praktyczne dotyczace zagadnienn zwiazanych z poprawg
bezpieczenstwa uzytkowania w pomocniczym transporcie podziemnych zakfadéw
gorniczych, co umozliwia Mu szerokie spojrzenie na reprezentowang tematyke badan.

3. Ocena giébwnego osiggniecia naukowego

Osiagnieciem naukowym, o ktérym mowa w art. 219 ust. 1. pkt 2. Ustawy, wskazanym
przez Habilitanta jest cykl utworéw powigzanych tematycznie pt. ,Metodyka
identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych w pomocniczym transporcie
podziemnych zakiadéw gérniczych”. Na cykl utworédw obejmujacych wazne
osiagniecia poznawcze i aplikacyjne Habilitant wiaczyt 1. monografie o zasiegu
krajowym i 7 artykutéw naukowych.

Dane bibliograficzne IF"  PKT" %
A1 | Tokarczyk J., Metodyka identyfikacji wybranych
zagrozenn mechanicznych w pomocniczym transporcie
podziemnych zakiadéw goérniczych. Prace Naukowe — - 25 | 100
Monografie KOMAG, Monografia nr 52, Instytut Techniki
Gorniczej KOMAG, Gliwice 2017.

B1 | Tokarczyk J., Method for virtual prototyping of cabins of
mining machines operators. Arch. Min. Sci., 60(1), 329-|0.448 | 14 | 100
340, 2015.

B2 | Tokarczyk J., Method for identification of results of
dynamic overloads in assessment of safety use of the
mine auxiliary transportation system. Arch. Min. Sci,,
61(4), 765-777, 2016.

B3 | Tokarczyk J., Rotkegel M., Pytlik A., Niedworok, A.,
Research on the impact of forces and acceleration during
the riding and braking of a suspended monorail. Arch.
Min. Sci., 65(2), 399-414, 2020.

B4 | Szewerda K., Tokarczyk J., Bozek P., Michalak D.,
Drwiega A., Vibrations diagnostics and analysis in

0.550( 20 | 100

1127 | 40 | b.d.

1.413 | 100 | b.d.
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operator's and passenger cabins of a suspended
monorail. Acta Montanistica Slovaca, 25(2), 150-158,
2020.

BS5 | Szewerda K., Tokarczyk J., Wieczorek A., Impact of
increased travel speed of a transportation set on the
dynamic parameters of a mine suspended monorail.
Energies, 14(6), e1528, 2021.

B6 | Rozmus M., Tokarczyk J., Michalak D., Dudek M.,
Szewerda K., Rotkegel M., Lamot A., RoSer J.,
Application of 3D scanning, computer simulations and
virtual reality in the redesigning process of selected areas
of underground transportation routes in coal mining
industry. Energies, 14(9), e2589, 2021.

B7 | Pytlik A., Tokarczyk J., Frac W., Michalak D.: Explosive
atmosphere ignition source identification during mining
plant suspended monorail braking unit operation. Acta
Montanistica Slovaca, 26(2), 338-351, 2021.

* Wspotczynnik wptywu IF oraz punktacja obowigzujgca w danym roku opublikowania

3.252 | 140 | b.d.

3.252 | 140 | b.d.

1.833| 100 | b.d.

Monografia petni szczegdlng role w wykazie osiggnigcia naukowego, gdyz jest
autorskim opracowaniem dr. inz. Jarostawa Tokarczyka o tym samym tytule, co
przedstawione do oceny osiggniecie naukowe, rozszerzone o cykl publikacji, aby
w ten sposéb wzmocni¢ wage znacznego wkiadu w dyscypling naukowg inzynieria
mechaniczna. Monografia ta stanowi syntetyczny opis zagadnien, ktére znajdujg sie
w kregu gléwnych zainteresowan naukowo-badawczych Kandydata, a dotycza
problematyki poprawy bezpieczeristwa uzytkowania w pomocniczym transporcie
podziemnych zaktadéw gorniczych. Monografia (ISBN 978-83-65593-08-5) obejmuje
148 stron i podzielona zostata na siedem rozdziatéw oraz spis bibliograficzny (poz.
143), w ktérym pokazng pozycja sg akty normatywne (ustawy/rozporzgdzenia,
dyrektywy, normy, instrukcje itp.).

Przedstawiono w niej gtéwne zagadnienia dotyczace opracowania metodyki
identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych oddziatujgcych na uzytkownikow
pomocniczego transportu w podziemnych zakiadach gérniczych. Oméwiono rolg
transportu pomocniczego ze szczegdlnym uwzglednieniem przewozu 0s6b
w gorniczych kolejkach podwieszonych, ktére wedtug stanu wiedzy Habilitanta sg
obecnie najbardziej popularnym s$rodkiem transportu pomocniczego w polskich
kopalniach. Oryginalno$¢ tej metodyki polega na jej wykorzystaniu w ilosciowej ocenie
potencjalnych skutkéw wystapienia urazu u uzytkownikéw danego srodka transportu
(operatorow lub przewozonej zatogi) oraz zapobiegaé/minimalizowac ich przyczynom.
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Obszernie opisano, w oparciu o przeglad literatury, zwlaszcza wytyczne do
projektowania i wytwarzania infrastruktury transportu pomocniczego oraz badania
wlasne, role, jaka odgrywa bezpieczenstwo w zakresie kryteriow urazowosci
uzytkownikow (w aspekcie fizycznym/mechanicznym i biomechanicznym) odnoszac je
do ergonomii, dynamicznego oddziatywania eksploatowanego obiektu, przecigzen
oraz niezawodnosci tego obiektu w zakresie odpornosci udarowej wynikajacej
z otoczenia, w ktéorym obiekt jest uzytkowany. Autor zaznaczyt, ze zasadniczym
etapem jest proces projektowo — konstrukcyjny. W nim dominujgca role powinien
odgrywac element wirtualnego prototypowania, ktérego zaletg jest mozliwo$¢ wstepna
ocena przyjetych zatozen i wymagan niezawodnos$ci obiektu, jak i optymalizacji
bezpieczenstwa w Srodowisku podziemnego uzytkowania. Na podstawie otrzymanych
wynikéw oraz ich dyskusji, Autor monografii w podsumowaniu zaprezentowat atrybuty
poznawcze oraz atrybuty praktyczne. Niezaprzeczalnym walorem monografii, poza
starannym  opracowaniem  edytorskim, jest rowniez jej kompozycja
i komplementarno$¢ przedstawionych w niej zagadnien.

Uzupetnieniem osiggniecia naukowego, stanowigcego znaczny wkitad w rozwoj nauki
(art. 219 ust. 1. pkt 2. lit. b Ustawy) jest 7 artykutdw naukowych opublikowanych
w renomowanych czasopismach z listy Journal Citation Reports (JCR) Web of Science
Group - Clarivate. Renoma czasopism, w ktorych opublikowano prace jest na dobrym
poziomie. Wsrod publikacji, 2. stanowig opracowania autorskie, co Swiadczy o pewnej
samodzielnosci naukowej Habilitanta. W pozostatych publikacjach wystepuje, jako
wspotautor, gdzie nie wskazano procentowego udziatu. Jedynie w oswiadczeniach
pozostatych autoréw okreélono zakres czynnosci przy tworzeniu publikacji twierdzac,
ze udziat Habilitanta byt znaczgcy. Na podstawie wspoiczynnika wplywu
czasopisma (Impact Factor (IF)) w ramach osiggniecia naukowego wynosi
11.875. Liczba punktéw ocenianego cyklu powigzanych tematycznie publikaciji
i monografii wg wykazu Ministra Edukacji i Nauki w danym roku obowigzujacej
punktacji ksztattuje sie na poziomie ok. 183.5" przy liczbie punktow w tym zbiorze
579.0.

Zaprezentowane osiggniecie naukowe odnosi sie do waznych zagadnien zwigzanych
z bezpiecznym uzytkowaniem kolejek podwieszonych przeznaczonych do szybkiej
jazdy. Waga tego problemu zwiazana jest z obowigzujgcymi przepisami prawa
i normami, jakie muszg spetnia¢ obiekty techniczne stosowane w godrnictwie
podziemnym. Nowoprojektowane $rodki transportu podziemnego powinny zapewnic
maksymalng ochrone uzytkownikow $rodka transportu (operatoréw lub przewozonej
zatogi). Habilitant zauwaza, ze podej$cie do rozwigzania tego problemu tkwi przede
wszystkim juz w etapie projektowo — konstrukcyjnym, ktérego cze$cig powinno by¢

1 Przy publikacjach wspétautorskich maksymalng ilos¢ punktow za publikacje dzielono przez autorow
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wirtualne prototypowanie, umozliwiajgce juz na tym etapie wstepng weryfikacje
przysztego obiektu transportowego w zakresie bezpieczenstwa i wymagan odnos$nie
innowacyjnosci produktu. Luke, jaka zauwaza po przeprowadzeniu oceny stanu
techniki odnosi sie do walidowania modeli obliczeniowych na etapie wirtualnego
prototypowania. Kandydat postanawia zajg¢ sie tym zagadnieniem opracowujgc
konkretng metodyke identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych oddziatujgcych
na uzytkownikbw pomocniczego transportu w goérnictwie podziemnym. Oprécz
kryterium wytrzymato$ciowego, nowoopracowywanych $rodkéw transportu zwraca
uwage takze na uktad badawczy cziowiek-maszyna, w tym na kryteria urazowosci,
jakie moze doznac uzytkownik w wyniku wystgpienia nagtego zdarzenia o charakterze
zderzeniowym, wykolejenia, odziatywaniem udarowym urobku w postaci masy skalnej
wegla lub niewtasciwej pracy maszyny w zakresie jej dopuszczalnych wartosci. To
wszystko moze spowodowac negatywne oddzialywanie na ciato ludzkie w postaci
przekroczonych przyspieszen, dopuszczalnych dawek drgan na organizm ludzki, czy
sit i momentéw dziatajgcych na rozne partie ciata ludzkiego.

Zatem ukierunkowanie prac badawczych poprzez rozszerzenie modeli kryterialnych,
sktadajgcych sie zarowno z analizowanego $rodka technicznego, jak i modelu cech
antropometrycznych typu ATB (Articulated Total Body) zaowocowato u Habilitanta
opracowaniem autorskiej metody wirtualnego prototypowania w postaci schematu
blokowego [B1, B2]. Metoda ta zostata zweryfikowana z pozytywnym skutkiem przy
ocenie rozwigzania konstrukcyjnego kabiny operatora lokomotywy dofowej. Kolejnym
oryginalnym  osiggnieciem badawczym Kandydata byto przeprowadzenie
pionierskiego badania doswiadczalnego obcigzenia trasy kolejki podwieszonej

w warunkach rzeczywistych kopalni oraz na dedykowanym torze testowym [A1, B3,

B5]. W wyniku tego testu Habilitant otrzymat:

— rzeczywiste wartosci sit w zawiesiach trasy kolejki podwieszonej, podczas przejazdu
i awaryjnego hamowania zespotu transportowego,

— przebieg opodznien oddziatujgcych na operatora i pasazerow kolejki, podczas
hamowania awaryjnego oraz charakterystyki typu crash pulse, niezbedne do
przeprowadzenia analiz numerycznych, z zastosowaniem modeli typu ATB,

— wyniki pomiaréw przemieszczen wzdtuznych trasy podwieszone] podczas
przejazdu i hamowania awaryjnego zespotu transportowego,

— przebiegi temperatury uktadéw wykonawczych urzadzert hamowania awaryjnego.

Nastepstwem ww prac bylo opracowanie wytycznych urzadzenia hamowania

awaryjnego z kotami ciernymi o zmniejszonej dopuszczalnej temperaturze systemu

hamulcowego [B4, B7]. Rozwigzanie to obecnie jest oceniane przez Urzad Patentowy

RP celem przyznania/odmowy patentu na wynalazek. Istotnym osiggnieciem

naukowym byto opracowanie schematu: uogéiniony podziat kryteriow oceny Srodkéw
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transportu pomocniczego z wykorzystaniem kolejek podwieszonych przeznaczonych
do szybkiej jazdy, zaktadajgcy transpozycje trzech gtéwnych grup kryteriéw do oceny
poszczegdlnych komponentdw kolejki podwieszonej. Natomiast w pracy [B6] Habilitant
jest wspoétautorem zaproponowanej metody projektowania wybranych obszaréw
wyrobisk gorniczych integrujgcych ze sobg skanowanie przestrzenne z symulacjg
komputerowa, prowadzong w $rodowisku oprogramowania CAD/MBS, w celu

okreslenia miejsc potencjalnych kolizji transportowanych tadunkéw z wyrobiskiem
gorniczym.

Podsumowujac ocene osiagniecia naukowego Kandydata, udokumentowanego
cyklem powigzanych tematycznie publikacji, stwierdzam znaczgca wartos¢
merytoryczng i aplikacyjng realizowanych prac oraz otrzymywanych wynikéw.
Tematyka badawcza opisana w pracach miesci sie w dyscyplinie inzynieria
mechaniczna i jest aktualna oraz wazna w aspekcie naukowym i aplikacyjnym, a takze
stanowi znaczny wktad w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna.

4. Ocena pozostatych osiggnie¢ naukowych

Dr inz. Jarostaw Tokarczyk poza wskazanym cyklem publikacji naukowych, jako
gtébwne osiagniecie naukowe opublikowat szereg prac naukowych, a mianowicie:
1. monografie, jako wspotautor, jest wspotautorem 24. rozdziatbw w monografiach
naukowych, gtéwnie wydawnictw pokonferencyjnych oraz 25. referatow. Habilitant
w 12. konferencjach byt czionkiem komitetu naukowego. Konferencje te byty
organizowane przez macierzystg jednostke naukowa Habilitanta. W 3. konferencjach
organizowanych w USA Habilitant przewodniczyt sesji. Na 11 projektow, w ktérych
Kandydat uczestniczyt w ich realizacji, w drodze konkurséw krajowych lub
zagranicznych, w 1. byt kierownikiem (RFCS; RFCR-CT-2015-00003; 09.2015 -
08.2018). Ponadto Habilitant legitymuje sie 1. patentem (P.428822. Opaska zaciskowa
do tgczenia segmentdéw lutniociggéw ssacych i ttoczacych - 2018) oraz 2. zgtoszeniami
patentowymi z roku 2022. Habilitant moze si¢ takze pochwali¢ 11. ekspertyzami na
zamowienie. Dokonat on 24 recenzje naukowe do czasopism naukowych, z ktorych
4 czasopisma znajdujg sie na liscie JCR. Ponadto byt redaktorem merytorycznym
wydania specjalnego Energies "The IMTech 2021 Innovative Mining Technologies".
(2021r.) oraz petni funkcje redaktora statystycznego czasopisma Maszyny Gornicze
wydawnictwa Instytutu Techniki Gorniczej KOMAG i takze do 2020 r. petnit funkcje
redaktora tematycznego w dyscyplinie naukowej inzynieria mechaniczna czasopisma
Maszyny Gornicze wydawnictwa Instytutu Techniki Gérniczej] KOMAG.

Waznym atutem Habilitanta sg osiagniecia projektowe, gdyz na tym polu zostat
wyrozniony:
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— nagrodg gitdbwng w kategorii Jednostka naukowa-przedsiebiorca za projekt
.Kombajn scianowy typu KSW-800NE". XVIII edycja Konkursu Polski Produkt
Przysztosci organizowanego przez Polska Agencje Rozwoju Przedsiebiorczosci.
Warszawa 2015.

— srebrny medal na International Exhibition of Economic and Scientific Innovations za
rozwigzanie “Innowacyjna maszyna wydobywcza poprawiajgca bezpieczenstwo
i warunki pracy zatdg.

— nagroda | stopnia w kategorii A — Rozwigzania techniczne i technologiczne za
.innowacyjna maszyna wydobywcza poprawiajgca bezpieczernstwo i warunki pracy
zalog gorniczych”. 44 edycja Ogoélnopolskiego Konkursu Poprawy Warunkéw Pracy.
Centralny Instytut Ochrony Pracy w Warszawie.

— System STD. Koordynator i wspétautor rozwigzania. Medal — IlI stopnia w kategorii
Poprawa Bezpieczenstwa. Konkurs Innowacyjne Rozwigzania w Budowie Maszyn
i Urzadzen Gorniczych: Innowacyjny Produkt. Miedzynarodowe Targi Gornictwa,
Przemystu Energetycznego i Hutniczego Katowice 2017.

Tematyka podejmowanych prac po uzyskaniu stopnia doktora jest rozlegta dotyczy
w gtéwnej mierze systemu wspomagania projektowania transportu kopalnianego Safe
Trans Design, czy zagadnienia zwigzanego z obcigzeniami dynamicznymi
oddziatywujgcych na operatoréw kolejek spagowych lub symulacji komputerowej
w ocenie bezpieczeristwa pracy operatorow tych kolejek. Liczba publikacji na etapie
ubiegania sie o stopien doktora habilitowanego jest znaczgca. Jednak sg to publikacje
w wiekszosci publikowane w czasopismach o niskiej renomie bez wspoétczynnika
wptywu. Znaczgca liczba rozdziatéw w monografii naukowe;j jest opublikowana przez
wydawnictwo KOMAG z serii monografie pokonferencyjne. Dane bibliometryczne na
podstawie bazy SCOPUS: zarejestrowanych jest 26 publikacji, z tego 7 publikacji
wliczonych jest do gtownych osiagnie¢. Zatem ze znaczacych publikacji zaliczy¢
nalezy tylko 4. Dwie prace zostaty opublikowane w Energies, w 2022 z IF 3.252, jedna
praca w Acta Montanistica Slovaca, w 2022 z IF 1.833 oraz jedna praca w Eksploatacja
i Niezawodnos$é, w 2022 z IF 2.742. Indeks H = 4 (bez autocytowan), a liczba cytowani
wynosi 40 (bez autocytowan). Podsumowujac na tym polu Habilitant posiada bardzo
przecietne wskazniki. Jak mozna zauwazy¢ dorobek ten pomimo sporej liczby jest
publikowany w czasopismach o przecigtnej pozycji naukowej. Ostatni rok jest sporym
skokiem jako$ciowym. Na tym polu czuje sie pewien niedostatek.

5. Ocena wspélpracy z innymi jednostkami naukowo-badawczymi

Dr inz. Jarostaw Tokarczyk po ukonczeniu studiow wigze sige z dwczesnym Centrum
Mechanizacji Gérnictwa KOMAG w Gliwicach a obecnie Instytut Techniki Gorniczej
KOMAG. Pomimo zatrudnienia w instytucie utrzymuje kontakty naukowe
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z Politechnikg Slaska, w ktérej realizuje swoje cele naukowe. Natomiast jako
pracownik naukowy w KOMAG jeszcze jako asystent w latach 2004-2007, ramach
projektu europejskiego IAMTECH (Increasing the Efficiency of Roadway Drivages
through the application of Advanced Information, Automation and Maintenance
Technologies — RFC-CR-04001) wspdtpracuje m.in. z Mines Rescue Service Ltd
(MRSL) z Wielkiej Brytanii oraz DMT GmbH & Co KG w Niemczech. Efektem tej
wspotpracy sa materiaty zréodiowe na potrzeby tworzenia interaktywnych,
elektronicznych dokumentacji ruchowych IETM (Interactive Electronic Technical
Manual), poprzez tworzenie procedur montazu i demontazu kombajnu chodnikowego
i cianowego.

Kolejnym przedsiewzieciem byto uczestnictwo przez Habilitanta w latach 2007-2010,
przy projekcie europejskim MINTOS (Improving Mining Transport Reliability),
finansowanym z Funduszu Badawczego Wegla i Stali w ramach wspotpracy z MRSL.
Jego rola polegata na opracowaniu zatozen dla systemu planowania transportu
kopalnianego, w tym interfejsu uzytkownika oraz jego cech funkcjonalnych, ktéry byt
zalgzkiem, wdrozonego w roku 2013 roku, w kopalniach nalezacych do Jastrzebskiej
Spotki Weglowej S.A. systemu STD.

W roku 2013, w kolejnym projekcie miedzynarodowym o akronimie INREQ (Enhanced
effectiveness and safety of rescuers involved in high risk activities by designing
innovative rescue equipment systems), Habilitant wdraza narzedzia wirtualnego
prototypowania w pracach nad obudowg ratownicza, dedykowang dla ratownikéw
goérniczych. Brak jest informacji z jakimi zespotami naukowymi wspétpracuje Habilitant.

Jako wykonawca w projekcie migdzynarodowym (2015-2018) BEWEXMIN (Bucket
wheel excavators operating under difficult mining conditions including unmineable
inclusions and geological structures with excessive mining resistance) we wspotpracy
z Technical University of Crete, National Technical University of Athens oraz
Universitatea di Petrosani, wspotuczestniczy w definiowaniu warunkoéw brzegowych do
analizy rownolegtej modelu obliczeniowego wielonaczyniowej koparki odkrywkowe;.
Wynikiem sa analizy wyboru typu i lokalizacji czujnikéw monitorujgcych obcigzenie
wysiegnika koparki odkrywkowej oraz identyfikacji sytuacji awaryjnych, m.in. jak:
uderzenie w przeszkode skalna.

Ponadto habilitant oswiadcza, ze w latach 2017-2020 koordynuje prace nad projektem
miedzynarodowym INESI. W ramach projektu m.in. wspotpracowat z Politechnika
RWTH 2z Akwizgranu. Rezultatem byto opracowanie systemow poprawy
bezpieczenstwa i wzrostu efektywnosci pomocniczego transportu gorniczego
z zastosowaniem kolejek podwieszonych z napedem wiasnym; opracowania systemu
wentylacji o obnizonym zapotrzebowaniu na energie; utworzenia prototypu systemu
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skutecznej identyfikacji osob przemieszczajacych sie przenosnikami oraz systemu
monitorowania aktualnego obcigzenia podatnej obudowy tukowej, stosowanej m.in. do
zabezpieczania podziemnych drog transportowych.

Habilitant oznajmia takze, ze w latach 2009-2011 kontynuujac wspotprace z Instytutem
IBV, a takze ze specjalistami z kliniki w Murnau, jako jeden z wykonawcow w projekcie
miedzynarodowym OSTEOFORM (Elearning pilot project about surgical management
of fractures for orthopedic surgeons and biomedical engineers) przyczynia si¢ do
opracowania kursu internetowego w wersjach: polskiej, hiszpanskiej, niemieckie]
i angielskiej z zakresu biomechaniki, biologii i medycyny w aspekcie postepowania
przy ztamaniach, procesie leczenia i stosowaniu technik chirurgicznych, przy
ztamaniach z wykorzystaniem implantow do osteosyntezy. Przedsiewzigcie to jest
realizowane wspolnie z nastepujacymi jednostkami hiszpanskimi: Hiszpanska
Federacja Firm Technologii Opieki Zdrowotnej FENIN, Centrum Chirurgii
Matoinwazyjnej JUMISC z Caceres oraz Instytut Technologiczny AIDIMME z Walenciji.

W latach 2017-2018, w ramach instytutu KOMAG, Habilitant koordynowat dziatania
w ramach projektu FitWork (Good practices to develop physical activity programs at
work), ktérego celem byta zmiana stylu zycia ludzi, poprzez rozpowszechnianie
zalecen odnosnie aktywnosci fizycznej w sferze publicznej, co zawarto w Wytycznych
Unii Europejskiej Dotyczgcych Aktywnosci fizycznej z 2008 roku. W tym zakresie
wspotpraca byta realizowana z uniwersytetami z Coimbry w Portugalii, Eindhoven
w Holandii oraz Europejskg Siecig Promociji Zdrowia (ENWHP).

Podsumowujgc Habilitant moze sie poszczyci¢ szerokg wspoétpraca w ramach
wykonywanych zadan projektowych, co stwierdza w autoreferacie. Do tych instytucji
mozna zaliczy¢ miedzy innymi: Mines Rescue Service Ltd (Wielka Brytania); DMT
GmbH & Co KG (Niemcy); Technical University of Crete (Grecja); National Technical
University of Athens (Grecja); Universitatea di Petrosani (Rumunia); Rheinisch-
Westfaelische Technische Hochschule Aachen (Niemcy); Instituto De Biomecanica de
Valencia (Hiszpania); Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik Murnau (Niemcy);
Minimally Invasive Surgery Centre Jesls Usén (Hiszpania); Federacion Espaiiola de
Empresas de Tecnologia Sanitaria — (Hiszpania); Instituto Tecnoldgico
Metalmecanico, Mueble, Madera, Embalaje y Afines (Hiszpania) oraz University of
Coimbra (Portugalia), European Network of Workplace Health Promotion, Technische
Universitate Eindhoven — Holandia, TTS Ty6tehoseura — Finlandia.

Jak mozna zauwazyé ta wspolpraca z innymi jednostkami naukowymi, w tym
z instytucjami zagranicznymi jest bogata. Wynika to takze z tego, ze jednostka
naukowa, w ktdrej jest zatrudniony Habilitant ma rozlegta wspotprace naukowa, gdyz
jest znaczacym graczem w zakresie techniki gérniczej. Brakuje natomiast w dorobku
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Kandydata dtuzszego stazu naukowego. Niemniej to nie umniejsza Habilitantowi
i Recenzent stwierdza, ze to kryterium jest spetnione ustawowo.

6. Wniosek koricowy

Na podstawie oceny szczegdélowo podanej w powyzszych punktach recenzji
stwierdzam, ze przedstawione przez dr. inz. Jarostawa Tokarczyka gtéwne osiagniecie
naukowe w cyklu powigzanych tematycznie utworéw pt. ,Metodyka identyfikacji
wybranych zagrozen mechanicznych w pomocniczym transporcie podziemnych
zaktadéw gorniczych” stanowi znaczny wktad w rozwdj dyscypliny naukowej —
inzynieria mechaniczna. Habilitant wykazat sie dodatkowymi osiggnieciami naukowymi
i przedsiewzieciami konstrukcyjnymi niewskazanymi, jako gtéwne osiagniecie
naukowe. Dodatkowo wykazat sie duzg aktywnoscig w uczestnictwie w konferenciji
naukowych o zasiegu krajowym i miedzynarodowym, realizacji projektéw, czy innych
aktywnosci wynikajacych z dziatalno$ci organizacyjnej. Wykazat sie takze wspotpraca
z innymi jednostki naukowymi, czyli z tzw. otoczeniem zewnetrznym. Stwierdzam, ze
dr inz. Jarostaw Tokarczyk wykazat sie kompetencjg i dojrzatoscia w stopniu
uzasadniajacym uzyskanie samodzielnos$ci naukowe;j i spetnia wymagania art. 219 ust.
1 ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce z dnia 20 lipca 2018r. (Dz.U. z 2018
r., poz. 1668 z pézn. zm.).

Popieram wniosek o nadanie dr. inz. Jarostawowi Tokarczykowi stopnia doktora
habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
naukowej inzynieria mechaniczna.




