Prof, dr hab. inZ. Andrzej Tomporowski

RECENZIA
osiggniet naukowych zawartych we wniosku dr. inZ. Jarostawa Tokarczyka, z dnia 8-03-2022r., 0
przeprowadzenie postepowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie
nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Na podstawie staranne] analizy, przedstawione] mi do opinii dokumentacji, bedace] podstawg
wszczecia postepowania habilitacyjnego, zawierajacej osiagniecia naukowe, oraz  pozostale
osiggniecia dr. inZ. Jarostawa Tokarczyka, stwierdzam Ze, w moim przekonaniu, wypetniajg one
wymagania i warunki stawiane kandydatom do stopnia naukowego doktora habilitowanego, okreslone
w obowigzujace] Ustawie Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce. Wobec powyiszego
wyrazam pozytywng opini¢ w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego
dr. inZ. Jarostawowi Tokarczykowi przez Rade Dyscypliny InZynieria Mechaniczna Politechniki

Sigskiej w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

UZASADNIENIE

Podstawa formalno-prawna oraz merytoryczna opracowania

Podstawe opracowania przedmiotowej recenzji stanowia nastepujace dokumenty:

¢ pismo Pani Prof. dr hab. ini. Ewy Majchrzak, Przewodniczace] Rady Dyscypling Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Slaskiej, RDIMe.532.1.2022, z dnia 13-07-2022r.,

e kopia Uchwaly nr 65/2022 Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki $laskigj, z dnia
13-07-2022 r. w sprawie powotania komisji habilitacyjne],

» kopia Uchwaty nr 19/2022 Senatu Politechniki Slaskiej, z dnia 25-04-2022 r. w sprawie
wprowadzenia Regulaminu w zakresie nadania stopnia doktora habilitowanego,

* opbowigzujgca Ustawa Prawo o Szkelnictwie Wyzszym i Nauce,

¢+ dokumentacja wniosku dr. inz. Jarostawa Tokarczyka o przeprowadzenie postepowania w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w
dyscyplinie inzynieria mechaniczna (otrzymana w dniu 24 sierpnia 2022 r.).

1. INFORMACJA OGOLNA O KANDYDACIE

Dr inz. Jarostaw Tokarczyk, urodzit sie . W roku 1996 uzyskat tytut
zawodowy technika-mechanika w Zespole Szkot Technicznych nr 1 w Rybniku, a w 2001 r. ukoriczyt
studia na Wydziale Mechanicznym Technologicznym Politechniki Slaskie] (kierunek: Automatyka |
Robotyka, specjalnosc: Biomechanika i Sprzet Medyczny). Na podstawie pozytywnie przyjetej pracy
dyplomowej magisterskiej, pt. ldentyfikacja procedur modelowania i przygotowania danych dlg
abliczeri metodg elementow skornczonych wybranego zespofu gorniczej maszyny urabiajgeej
(promotor: prof. dr hab. inz. Eugeniusz Switoriski), w czerwcu tego samego roku uzyskat stopier
naukowy Magistra inzyniera.
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Po ukofczeniu studiow, zwigzat sie zawodowo z obecnym Instytutem Techniki Gorniczej KOMAG w
Gliwicach, gdzie rozpoczat swoja dziatalnost zawodowa, najpierw jako staiysta a zaraz potem jako
konstruktor w Zaktadzie Systemow Mechanicznych, Od poczatku 2004 r. w te] samej jednostce
awansowat na stanowisko naukowe asystenta do grupy tematycznej] w Laboratorium Metod
Modelowania i Ergonomii w Zakladzie Systemow Mechanizacyjnych. W efekcie realizowanej pracy
badawczej, powstata, pod opieka naukowa promeotora, prof. nadzw. Pol. 5., dr. hab. inz. Teodora
Winklera, rozprawa doktorska, pt. Metoda tworzenio wirtualnych prototyvpow no przykfadzie maszyn
garniczych. W konsekwencji, po spetnieniu wymogow, w roku 2007, nadany Mu zostat, przez Rade
Wydziatu Mechanicznego Technologicznego Politechniki Slaskiej, stopiert doktora nauk technicznych,
co warto podkreslic, z wyroznieniem, w zakresie budowy i eksploatacji maszyn. Recenzentami w
przewodzie doktorskim byli: prof. dr hab. inz. Dagmara Tejszerska oraz prof. dr hab. inZ. Jézef Jonak.

Dalsze dziatania zawodowo-naukowe Habilitant realizowat na stanowisku adiunkta jako koordynator
zespotow, grup badawczych: Kierownik Zespotu Metod Wirtualnego Prototypowania w Laboratorium
Metod Modelowania | Ergonomii, nastepnie jako Kierownik grupy tematycznej ds. Wirtualnego
Prototypowania w Laboratorium Metod Modelowania i Ergenomii, Kierownik Laboratorium Metod
Wirtualnego Prototypowania i obecnie od lipca 2016 r. jako Z-ca Kierownika Laboratorium Metod
Modelowania i Ergonaomii.

Kandydat swoje zainteresowania naukowe skupit na przestrzeni zagadnien dotyczacych identyfikaci
zagrozern mechanicznych | poprawy bezpieczenstwa obstugiwania, uzytkowania transportowych
maszyn garniczych pracujacych w  specyficznyeh, trudnych warunkach eksploatacyjnych o
zdecydowanie podwyiszonym ryzyku wystepowania wypadkdw, juz na etapie projektowania,
konstruowania. Zasadniczym aspektem dziatar naukowych Habilitanta jest identyfikacja, metodami
wirtualnego prototypowania, potencjalnych czynnikow mogacych powodowad wystepowanie
realnego ryzyka urazow u operatorow oraz dziatania minimalizujgce i ograniczajace to ryzyko poprzez
opracowywanie metod i narzedzi wspomagania komputerowego procesu uzytkowania tych ztozonych
systemow technicznych.

2. OCENA OSIAGNIEC NAUKOWYCH

Gtdwne osiggniecie naukowe Habilitanta, po uzyskaniu stopnia naukowego doktora habilitowanego,
zatytutowane jest:
Metodyka identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych w pomocniczym transporcie
podziemnych zakfodow gorniczych,
| opisane w autorskie] monografii naukowe;j:

e Tokarczyk J.: Metodyka identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych w pomocniczym
transporcie podziemnych zaktadéw goérniczych. Prace Naukowe — Monografie KOMAG,
Monografia nr 52, Instytut Techniki Gorniczej KOMAG, Gliwice 2017,

oraz w cyklu siedmiu jednotematycznych publikacji, w tym dwéch autorskich i pieciu wspdtautorskich:

» Tokarczyk l.: Method for virtual prototyping of cabins of mining machines operators. Arch.
Min. Sci., Vol. 60 (2015), No 1, 5. 329-340,

* Tokarczyk J.: Method for identification of results of dynamic overloads in assessment of
safety use of the mine auxiliary transportation system. Arch. Min. Sci., Vol. 61 (2016), No 4, s.
765-777.

« Tokarczyk )., Rotkegel M., Pytlik A., Niedwarok, A.: Research on the impact of forces and
acceleration during the riding and braking of a suspended monorail. Archives of Mining
Sciences, Vol. 65 (2020), Issue:2 , s. 399-414,

» Szewerda K., Tokarczyk )., BoZek P, Michalak D., Drwiega A.: Vibrations diagnostics and
analysis in operatar's and passenger cabins of a suspended monaorail. Acta Montanistica
Slovaca, Vol 25 (2020), Issue 2, s, 150-158.5trona 5z 20



+ Szewerda K., Tokarczyk )., Wieczorek A.: Impact of Increased Travel Speed of a
Transpaortation Set on the Dynamic Parameters of a Mine Suspended Monorail. Energies, Vol.
14 (2021), 1528, 15 stron nienumerowanych.

+ Rozmus M., Tokarczyk )., Michalak D., Dudek M., Szewerda K., Rotkegel M., Lamot A., Roser
J.: Application of 3D S5canning, Computer Simulations and Virtual Reality in the
Redesigning Process of Selected Areas of Underground Transportation Routes in Coal Mining
Industry. Energies, Vol, 14 (2021}, 2589, 21 stron nienumerowanych.

o« Pytlik A, Tokarczyk J., Frac W., Michalak D.: Explosive atmosphere ignition source
identification during mining plant suspended monorail braking unit operation. Acta
Montanistica Slovaca, Vol. 26 (2021}, Issue 2, 5. 338-351.

2.1 Ocena gtownego osiggniecia naukowego

Chaciaz w dokumentacji habilitacyjnej Kandydat wprost nie rozroznia osiggniec naukowych jako
gtowne i jako te tzw. drugie, to na pierwszy plan wysuniete jest opracowanie monograficzne - tak, tez
bedzie dokonywana moja ocena,

W pracy, ktorg odbieram jako glowne osiggniecie naukowe, opracowano metodyke wspomagania
oceny konfiguracji kolejek podwieszonych oraz metode wirtualnego prototypowania kabin
operatorow, kabin osobowych w aspekcie kryterium bezpieczenstwa. Metody te przedstawiono na
podstawie ogdlne] charakterystyki pomocniczego transportu stosowanego w kopalniach podziemnych.
Obiekty techniczne stosowane w podziemnych wyrobiskach kopalnianych wyrdinia podwyiszone
ryzyko wystepowania roznego rodzaju wypadkowych zdarzen losowych, potegowane specyfikg
panujacych tam warunkow, np. w postaci ograniczen przestrzennych. Znaczacy udziat wypadkow
gorniczych zwigzany jest z przemieszczaniem maszyn, w tym maszyn transportowych.

Tematyke badan i analiz naukowych Habilitanta uwazam za atrakcyjng | waing z punktu widzenia
poznawczego | aplikacyjnego, aktualng i uzasadniong potrzeba uzupeinienia istniejgcego stanu
wspotczesne] wiedzy i techniki. Zagwarantowanie bezpieczenstwa uzytkownikom i operatorom w
procesie eksploatacji systemow transportowych jest zasadniczym, kryterialnym wyzwaniem dla
projektantow, konstruktorow i eksploatatoréw. We wspdtczesnych procesach wytwarzania ztozonych
obiektdw technicznych waine, weryfikujace role odgrywaja dobrze przeprowadzone wirtualne procesy
prototypowania umozliwiajace jeszcze przed uzytkowe, jakie przeciez wazne oceny tworzonych,
przysztych wytwor w zakresie spetnia zatozen, parametréw, wymagan i oczekiwan, rowniez w aspekcie
szeroko pojetego bezpieczerstwa. W moje] ocenie analizowane rozwaizania oraz wyniki pracy
naukowe] Kandydata moga postuzyc do rozwoju nowych, ulepszonych, innowacyjnych rozwiazan
ideowych i konstrukeyjnych, szeroko rozumianych srodkéw transportu oraz, w ogolnosci, maszyn dla
przemystu wydobywczego, takze innych gatezi pokrewnych. Przez wzglad na obszar przeprowadzonych
rozwaian i dziatan naukowych, monografia ma charakter analityczno-projektowy. Na plan pierwszy
wysuwajg sie dziatania metodycznych, twdrczych, aktywnych poszukiwan skutecznych narzedzi
wspomagania procesu konstruowania bezpiecznych systemow gérniczego transportu podziemnego.

Wynikiem prac naukowych Kandydata, opisanych w monografii, jest opracowana skuteczna metoda
wspomagania oceny konstrukcyjnej kompozyc)i, budowy, sktadu kolejek podwieszonych oraz metoda
informatycznego, w warunkach nierzeczywistego prototypowania kabin osobowych dla operatorow
oraz innych uczestnikow procesu wydobywczego, z punktu widzenia ich bezpieczenstwa, jako
podstawowego kryterium konstruowania i projektowania maszyn. Autor, opracowane metody
postepowania naukowo-inzynierskiego prezentuje na podstawie pomocniczego transportu
stosowanego w kopalniach podziemnych. Metoda ta, daje mozliwosc oceny ilosciowej hipotetycznych
skutkdw wystapienia ewentualnych urazow u operatorow bagdiz uzytkownikéw projektowanego,
tworzonego, analizowanego srodka transportu, co bardzo waine i przydatne, podpowiada przyczyne
niepowotanego zdarzenia.



Dedukcje podjetych dziatan, Kandydat rozpoczat od scharakteryzowania obiektu badan i analiz z
poszanowaniem  obowigzujacych  wymagan  formalno-prawnych, wspodfczesnych  tendencji
rozwojowych, inzynierskich i poznawczych, a takie z uwzglednieniem mozliwych zagrozen dla
bezpieczenstwa operatorow i uzytkownikow jako skutkow zdarzen niepowotanych. Dziatania twdrcze
o charakterze kontrakcyjnym, rozwojowym Habilitant skierowat poznawczo na wysokie
bezpieczenstwo w uzytkowe] relacji czfowiek-obiekt techniczny. Dopetnieniem tych zamierzer sg, w
majej ocenie, wlasciwie sformutowane i przejete kryteria oceny, tj.;

« ergonomiczne (identyfikacja obszarow zasiegu i stref komfortu, pozycji ciata

operatorafuiytkownika, pola widzenia, wystepujacych obcigzen ciata ludzkiego),
» bezpieczenstwa (w aspekcie skutkéw oddziatywarn mechanicznych,
s inne, np. hafas, drgania, potknigcia, upadki, olénienia, efekty stroboskopowe.

Dopetnieniem przyjetych kryteriow sa zidentyfikowane stany napreien i obcigzen chwilowych oraz
odpowiadajace im, stosowanie w procesie projektowania modele ogélne odzwierciedlajgce
nierzeczywiste, wirtualne stany krytyczne, prowadzgce do uszkodzen, kolizji, wypadkow (np.: awaryjne
hamowanie, zderzenie z przeszkodsy, wykolejenie, upadek fragmentéw skat lub innych obiektow
wywotujacych wysoka wartosc energii uderzenia, przekroczenie dopuszczalnych wartosci parametrow
pracy maszyny). Tworzenie modeli kryterialnych powinno przebiegac wraz z konfigurowaniem modeli
geometrycznych lub poprzez ich modyfikacje. Pozadanym jest, by w procesie prototypowania w
symulowanej przestrzeni opracowac konieczng, wymagang zakresem liczbe modeli, np. z
zastosowaniem srodowiska informatycznego CAD, MBS, MES. Rozwojowym rozwazaniom naukowym
poddano kryteria oceny, stany kryterialne oraz modele cech antropometrycznych, adresowane do
oceny poziomu bezpieczenstwa uzytkownikow | operatorow srodkow transportu, z uwagl na
wystepujace zagroZenia mechaniczne. Koncypowanie procesu wirtualnego tworzenia procedury
postepowania w zakresie identyfikacji wybranych zagrozern mechanicznych w pomocniczym
transporcie podziemnych korytarzy zakltaddw gorniczych Autor monografii rozpoczat od identyfikacji,
konfiguracji zespotow transportowych. Jako zmienne wejsciowe przyjeto: przebieg trasy w
projektowanym wyrobisku chodnikowym, maksymalne nachylenie trasy, transportowany fadunek,
usytuowanie i umiejscowienie na trasie transportu instalacji i urzadzen wentylacyjnych, bedgce na
wyposazeniu kopalni rodzaje srodkow transportu, wytyczne wynikajace z obowiazujacych przepisow
prawa.

MNiewatpliwg atrakcja tej czesci monografii jest zaprezentowana autorska metoda wspomagania
konfiguracji zespotow transportowych i oceny tej konfiguracji. Habilitant skrupulatnie przedstawit
wyniki prowadzonych eksperymentalnych dedukcji naukowych o charakterze poznawczym |
aplikacyjinym, przeprowadzonych w podziemiach wyrobisk kopalnianych wegla kamiennego,
uwzgledniajacych  rzeczywiste warunki  wykonywanych prac  transportowych, odcinkéw
przemierzanych tras, ich efektow dynamicznych w postaci przyspieszania i hamowania zespotu
transportowego kolejki podwieszonej. Waznym celem przeprowadzonych badan byta identyfikacja
rzeczywistych obcigzen wystepujgcych w zawiesiach trasy podwieszonej z uwzglednieniem przecigzen
dynamicznych. Badania prowadzono na odcinkach o roinej pochylosci. Wyniki zaprezentowanych
badan uwzgledniaja wartosci przemieszczen | odksztatcen trasy podwieszonej oraz wartosci przecigzen
oddziatujgcych na operatora i uzytkownikow. Badania w przedmiotowym zakresie Autor opart o wtasne
doswiadczenia, wynikajace z wieloletnich, prowadzonych dziatan naukowych i przemystowych,
rowniez jako efektu prac w licznych naukowo-aplikacyjnych projektach badawczych oraz
usystematyzowane] wiedzy o metodach wirtualnego koncypowania stanow w  procesach
projektowania i konstruowania maszyn.

W rozdziale pigtym zamieszczono wyniki przeprowadzonych przez Autora symulacji numerycznych z
zastosowaniem antropotechnicznych modeli obliczeniowych., Obliczono wartosci parametrow
biomechanicznych, na podstawie ktorych mozliwe byto oszacowanie prawdopodobienstwa
wystgpienia urazéw  mechanicznych  operatorafuzytkownika srodka transportu.  Ponadto
przedstawiono autorskg metode wirtualnego prototypowania kabin operatorow oraz kabin
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osobowych w aspekcie kryterium bezpieczenstwa. W dalsze] czesci monografii zamieszczono
weryfikacje opracowanych i stosowanych modeli obliczeniowych dla wybranych typow ztacz trasy
podwieszone] oraz walidacje modelu obliczeniowego typu MBS, gdrniczego systemu transportu
podwieszonego, poprzez porownanie | przeanalizowanie wynikow symulacji z badaniami
rzeczywistymi.

Nalezy zwrdcié uwage, ze wezesniejsze prace naukowe w przedmiocie tematycznym nie uwzgledniatly
wynikéw badarn doswiadczalnych pozyskanych w rzeczywistych warunkach eksploatacyjnych w
kopalni, w postaci m.in. obcigzenia trasy kolejki podwieszonej, ktérych zamierzeniem byta skuteczna
walidacja modeli obliczeniowych. W mojej opinii Habilitant skutecznie przyczynit sie do rozwigzania
wielu naukowych probleméw wystepujgcych w przestrzeni identyfikacji wybranych zagroien
mechanicznych oddziatujacych na uzytkownikéw pomocniczego transportu w podziemnych zaktadach
garniczych.

Przedstawione w monografii, opracowane autorskie modele obliczeniowe, umozliwiajg w sposob
ilosciowy wyznaczenie parametréw biomechanicznych niezbednych dla oceny skutkow mechanicznych
dla operatora i pasazerow w sytuacjach ekstremalnych i nieprzewidzianych, np. zdarzen losowych,
Metoda daje mozliwosci szerszego zastosowania, eksperckiego, np. w zakresie skutecznego wskazania
przyczyn hipotetycznych urazdw. Zastosowanie opracowanej metody niewatpliwie moie przyczynic sig
do minimalizacji ryzyka eksploatacyjnych, niebezpiecznych zdarzen przy udziale gérniczych srodkow
transportowych.

Postepowanie analityczno-badawcze wykorzystano finalnie do matematyczno-numerycznego
modelowania | rozwoju konstrukcyjnego obiektu badan. W ramach podjetych, skutecznych dziatan
naukowych (przeprowadzono badania podstawowe i utylitarne) dokonano: wyznaczenia sif, ich
wartosci rzeczywistych, w zawiesiach trasy podwieszonej podczas przejazdu zespotu transportowego,
takie w warunkach uwzgledniajacych przecigzenia dynamiczne, wystepujace podczas awaryjnego
hamowania kolejki; wyznaczenia wartosci sit podczas przejazdu i awaryjnego hamowania w zawiesiach,
ztgczach i odciggach (metodami numerycznymi); identyfikacji opoinienia oddziatujacego na operatora
i pasaieréw podczas hamowania awaryjnego i wyznaczenia charakterystyk typu crosh pulse,
niezbednych do analiz numerycznych, z zastosowaniem modeli typu ATB oraz przyspieszenia
oddziatujacego na operatora, podczas obcigienia udarowego kabiny wozu samojezdnego ze
wskazaniem skutkow tych oddziatywan; identyfikacji sktadowych wyposazenia kabin osebowych z
punktu widzenia ryzyka uszkodzenia ciata ludzkiego podczas wystepowania stanow krytycznych oraz
ich wptywu na poprawe tzw. bezpieczenstwa biernego; identyfikacji zagrozen w funkcji miary
centylowej, na podstawie obliczonych parametrow biomechanicznych (kryterium urazu glowy),
polozenia, przemieszczenia oraz przyspieszenia poszczegolnych segmentdw ciata; wartosci sit |
momentow sit w poszczegdlnych stawach; weryfikacji | walidacji modeli obliczeniowych kolejki
podwieszone]. Potwierdzeniem przyjetej, skutecznej metody zglebiania podjetego problemu
naukowego s3 osiggniete cele podjetych dziatan naukowych poprzez:

« opracowanie generatora modeli obliczeniowych kabin osobowych taczacego rozne narzedzia
programowe | wspomagajacego partycypacyjny tryb przygotowania zadania obliczeniowego
dla kryterium bezpieczenstwa, w postaci oprogramowania komputerowego,

e stworzenie nowego narzedzia do wspomagania i oceny konfiguracji kolejek podwieszonych,
mozliwosci zastosowania zweryfikowane] metody w projektowaniu nowych Srodkow
transportu pomocniczego.

W tym miejscu naleiy podkreslic uzytkowa, inzynierska wartosc efektow pracy badawczej Kandydata.
Opracowana, zaproponowana metoda wspomagania i weryfikacji prac konstrukcyjno-projektowych,
moze byc zastosowana do oceny wplywu zwiekszenia predkosci pomocniczych srodkdw transportu
SZYNOWEED, na bezpieczenstwo jego uiytkownikow - co wiecej, umozliwia rozpoznanie przyczyn oraz
ilosciowa konfrontacje nowych, proponowanych rozwigzan.



Dziatania analityczne w zakresie oceny realizowane] w recenzji majg wymowe pozytywng, wskazujgca
na finalne rozwojowe | poznawcze wartosci monografii. Reasumujgc swoje merytoryczne rozwaZzania
nad wartoscig naukowa monografii, jako gléwnego przedmiotu wszczecia procedury habilitacyjne;
stwierdzam, Ze zaprezentowana przez Kandydata rozprawa pt. Metodyko identyfikacii wybranych
zagroZeni mechanicznych w pomocniczym transporcie podziemnych zakfadow gorniczych jest
wartosciowa pracg naukowa. Naleiy podkresli€ jej charakter analityczno-eksperymentalny z wyraznym
wktadem w badania studialne, numeryczne i przemystowe wykonane rowniez na rzeczywistym
obiekcie. Zaproponowano obszar skutecznego wspomagania rozwoju procesu projektowania i
weryfikacji konstrukeji systemdw transportu podziemnego wykorzystywanego w  kopalniach.
Opracowana metodyka daje realne szanse na szerokie jej zastosowanie, rowniez w zakresie
raznorodnych modyfikacji konstrukcji transportowych, szczegdlnie podwieszanych rdwnie w zakresie
materiatlowym oraz gtownych parametrdow zastosowan. W mojej opinii nalezycie zaplanowano i
zrealizowano postepowanie naukowe, badawczo-analityczne, ktére w konsekwencji doprowadzifo do
uzyskania nowej, praktycznej wiedzy niezbednej do twodrczego projektowania, rozwijania,
unowoczesniania i funkcjonalnej eksploatacji, co waine, bezpiecznych, gérniczych, podziemnych
systemow transportowych. Uzyskane i zaprezentowane w monografii wyniki poszerzajg wiedze z
hudowy | eksploatacji systemow transportowych, umozliwiajg dalsze tworcze dziatania w kierunku
poznania oraz innowacyjnego ich konstruowania oraz bezpiecznego uzytkowania,

Zaprezentowane w przedmiotowej monografii osiggniecie, uznaje za znaczgce dla rozwoju nauk
inzynieryjno-technicznych, w szczegdlnosci, dla dziedziny in2ynieria mechaniczna. Nalezy podkreslic
wazny dla nauki utylitarny charakter ocenianej rozprawy, ktory pomimo uplywajgcego czasu
(monografia wydana w 2017 r.) powoduje, Ze ciagle jest jeszcze aktualna i waina - monografie
oceniam pozytywnie jako waing dla rozwoju wiedzy. Uwaiam, ze jako osiggniecie naukowe, spetnia
kryterium wymagania stawianego w aktualnych postepowaniach habilitacyjnych.

2.2.0cena jednotematycznego cyklu publikacji

Rozwigzywane przez Kandydata problemy utylitarne, wynikajace z procesu zgfebiania, odkrywania i
rozwijania coraz to nowych obszarow zagadnien naukowych, w realizowanych badaniach i analizach
wystepujacych w  przestrzeni  identyfikacji zagrozern mechanicznych, mogacych negatywnie
oddziatywal na bezpieczenstwo iycia i zdrowia operatordw, uiytkownikow czy eksploatatorow
ztozonych, odpowiedzialnych systemow technicznych, w szczegolnosci gorniczych, naleig do zhioru
zagadnien problemow naukowych, ktorymi pasjonuja sie przedstawiciele wielu dyscyplin naukowych,
z roznych przestrzeni wiedzy poczawszy od nauk podstawowych, tj., matematyki, informatyki, fizyki po
nauki stosowane, a w konsekwencji rownieZ najbardzie] zainteresowane grupy, zespoly jednostek
rozwajowych | wdrozeniowych firm i koncerndw, Wyniki i sukcesy badan i analiz realizowanych w
omawiane| przestrzeni sg poigdane i starannie analizowane przez srodowisko inzynierskie. Ciggle
jeszcze, pomimo wielu publikowanych prac z przedmiotowego zakresu, istnieje zapotrzebowanie na
nowag wiedze, odarta na gruntownej, wnikliwej i syntetycznej weryfikacji naukowej, z tego jakze
wazkiego | wrazliwego spotecznie obszaru. Zgtebiana i rozwijana przez Habilitanta przestrzen wiedzy,
mimo zaawansowania roznego rodzaju prac naukowych na swiecie, w konsekwencji publikacji ich
wynikow, teoretycznych, czastkowych, symulacyjnych, laborateryjnych i przemystowych ciagle jeszcze
nie nasyca w petni zainteresowanych odbiorcow. Zaprezentowany cykl publikacji traktuje jako
uzupetnienie, osiggniecia zasadniczego, opisanego w monografii, jako tzw. drugie osiggniecie naukowe
Kandydata.

Pierwsza z prezentowanych w dokumentacji prac Kandydata, Methad for virtual prototyping of cabins
af mining machines cperators, wskazana w zestawieniu jako Bl, opublikowana w roku 2015, jest w
mojej opinii skuteczng proba prezentacji budowy wirtualnych modeli cech antropometrycznych,
dedykowanych do oceny rozwigzan konstrukcyjnych w aspekcie kryterium bezpieczenstwa wraz z
opisem statycznych i dynamicznych cech antropometrycznych. Opracowana przez Habilitanta metoda
umoiliwia numeryczne wyznaczanie prawdopodobienstwa urazow bedacych wynikiem wywotanych



obcigzert dynamicznych w  analizowanych systemach transportu gorniczego, podziemnego,
podwieszanego, torowego oraz pionowego. Na uwage zastuguje pewna uniwersalnosé opracowane;
metody. Daje ona moiliwosé modelowania przestrzeni pasazerskiej w zasadzie dowolnego srodka
transportu. Wainym aspektem, moina powiedziec rezultatem opracowania, jest mozliwosc
porownawcze] oceny kabin o zblizonych konstrukcjach ze wzgledu na kryterium bezpieczenstwa
ludzkiego.

Dalszy etap swych dziatan naukowych w przedmiotowe] przestrzeni, Habilitant zaprezentowal w
autorskiej pracy Of safety use of the mine auxiliary transportation system, wskazanej w dokumentacji
jako B2 i opublikowanej w 2016 r. Efektem praktycznym prezentowanych osiggniec jest opracowany
model obliczeniowy dla metody MBS. W publikacji wykazano, Ze zaproponowana metoda, juz na etapie
wstepnego  projektowania, pozwala na:  zwiekszenie  bezpieczenstwa  operatorow |
uiyvtkownikow/pasazerow; wyznaczenie przeciazen dynamicznych wystepujgcych w sytuacjach
krytycznych: identyfikacje podstawowych elementdéw konstrukcyjnych zwiekszajgoych ryzyko obrazen,
identyfikacje zagrozen w funkcji miary centylowe], Wainym innowacyjnym, aplikacyjnym osiggnigciem
opracowane] metody jest korelacja $rodowiska preprocesorowego MES, programu obliczeniowego
oraz moiliwosé zdalnego uruchamiania obliczer. Zakres zastosowania tej nowosci obejmowat strefe
pasazerska dowolnego pojazdu do transportu osob i wirtualnego symulowana przecigzen,

Kolejna publikacja przypisana do jednotematycznego cyklu publikacji, to wspdtautorska praca pt.
Research on the impact of forces and acceleration during the riding and broking of o suspended
monorail, oznaczona jako B3 i opublikowana w 2020 r., obejmuje zagadnienia zwigzane z pionierskimi
badaniami eksperymentalnymi, prowadzonymi w warunkach rzeczywistych, majgcych na celu
identyfikacje sit i przyspieszenia podczas jazdy | hamowania kolejki podziemnej, gorniczej,
podwieszanej. Wainym rezultatem tych dziatan s3 podstawy walidacji i weryfikacji stosowanych
numerycznych modeli obliczeniowych. W ramach pracy Kandydat dokonat: weryfikacji i walidacji
zaprezentowanych modeli obliczeniowych komponentow wchodzacych w skiad systemu transportu
podwieszanego; weryfikacji i walidacji przyjetych modeli obliczeniowych obiektu analiz i badan.

W pracy, pt. Vibrations diagnostics and analysis in operator’s and passenger cabins of a suspended
monorail, (wg dokumentacji B4, opublikowana w 2020 r.) przeprowadzono kolejng identyfikacje
zagrozeri dla bezpieczenstwa w czasie uzytkowania podwieszanej kolejki gorniczej. To dziatanie
umozliwito oznaczenie wplywu rozwiazan konstrukcyjnych na wartosci sktadowych drgan
mechanicznych poszczegolnych elementdw konstrukeyjnych, scalajacych obiekt badan. Wyniki tych
naukowych symulacji numerycznych pozwolity na weryfikacje poziomu drgan podczas jazdy na
zroznicowanych odcinkach trasy, co w konsekwencji przeprowadzone] symulacji wieloobiektowej,
pozwala na dobdr wiasciwego systemu ttumienia, dzieki mozliwosci weryfikacji réznych parametrow
ttumienia. Zastosowanie tej metody numerycznej symulacji jest przyktadem nowoczesnego sposobu
wspierania projektowania i doskonalenia proceséw roboczych, funkcjonalnych, zaawansowanych
systemow technicznych stosowanych w podziemnych warunkach eksploatacyjnych kopalni. Udziat
Habilitanta w powstanie publikacji polegat na zaplanowaniu i koordynacji prac tworzenia modelu
obliczeniowego MBS, analizie danych i redagowaniu tekstu.

Dalsza realizacja osiagnie¢ Kandydata zaprezentowana jest we wspdétautorskim artykule naukowym pt.
Impact of Increased Travel Speed of o Transportation Set on the Dynamic Parameters of a Mine
Suspended Monorail, [B5), opublikowanym w ubieglym roku. Na podstawie opracowanego modelu,
analizie poddano wptyw predkosé kolejki transportowej na poziom obcigien podwieszonej trasy i jej
tukéw. Przyjety w pracy model symulacyjny obejmowat zardwno czesé fizyczng, osadzang w
srodowisku programu w oparciu o metode Multi-Body System oraz elementy systemu sterowania
kolejka jednoszynowa. Na potrzeby prowadzonych badan skorelowano dwa niezaleine srodowiska
programistyczne, tworzac tzw. wspotsymulacje. Model ten zostat zwalidowany na podstawie
uzyskanych wynikdw. W slad dokonanych dziatan przygotowawczych przeprowadzono symulacje
numeryczne hamowania awaryjnego przy roznych wartosciach predkosci ruchu kolejki. Opisane w
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publikacji dziatanie naukowe ma wartosc inzynierskg, przemystfowa, konstrukeyjng. Zaprezentowana
nowoscig sg zarowno metoda jak i wyniki przeprowadzonych postepowan, badan stanowiskowy kolejki
podwieszanej, w ktorych rzeczywiste wartosci sit w zawiesiach trasowych podczas jazdy zestawu
transportowego uzyskano z wtasnych modeli obliczeniowych. Wyznaczono poziomy zasadniczych dla
podwieszonej trasy przecigzen dynamicznych, ktdre sa kluczowe dla zawieszonej trasy. Udziat
Habilitanta w przedmiotowych dziataniach polegat na zaplanowaniu, kierowaniu i prowadzeniu badan
stanowiskowych kolejki podwieszanej oraz walidacji modeli obliczeniowego MBS, a takze opracowaniu
redakcyjnym tresci artykutu.

Logiczna, tematyczna kontynuacja efektéw naukowych pracy Habilitanta jest publikacja Application of
3D Scanning, Computer Simulations and Virtual Reality in the Redesigning Process of Selected Areas of
Underground Transportation Routes in Coal Mining Industry, oznaczona jako B6& i udostepniona
czytelnikom rowniez w ubieglym roku kalendarzowym. Efektem pracy/wspotpracy Kandydata jest
opracowana metoda projektowania przestrzeni wyrobisk podziemnych korelujgca skanowanie
przestrzenne z symulacjg komputerows, prowadzong w srodowisku oprogramowania CAD/MBS w celu
identyfikacji, poszukiwania miejsc krytycznych zagraiajgcych bezpieczenstwu. Nalezy podkreslic, ze
metoda zaproponowana przez Kandydata dla identyfikacji wybranych zagrozen mechanicznych w
pomocniczym transporcie w  podziemnych korytarzach gdrniczych posiada szercoki potencjat
aplikacyjny, przemystowy. Moze by¢ stosowana do oceny nowo projektowanych srodkow transportu,
jak rowniez do szeroko pojetych analiz w zakresie przyczyn i skutkdw zdarzen kalizyjnych,
wypadkowych. Udziat Habilitanta polegat na opracowaniu metody badawczej projektowania
podziemnych kopalnianych tras komunikacyjnych, udziale w symulacjach procesu przewozu tadunkow
wielkogabarytowych oraz opracowaniu wnioskow po badawczych,

W ostatniej, ze wskazanych, w dokumentacji habilitacyjnej, publikacji (B7) jako osiggniecie naukowe,
pt. Explosive atmosphere ignition source identification during mining plant suspended monorail broking
unit operation, (2021 r.), zaprezentowano analizy przedstawiajgce wystepowanie dopuszczalnej
temperatury na zewnetrznej powierzchni elementdw systemu hamulcowego awaryjnego. Habilitant
zaproponowal wlasne, autorskie rozwigzanie przeciwdziatajace stanom wystepowania temperatur
okoto niebezpiecznych. Opracowat zatozenia wraz z postacia geometryczng urzadzenia hamowania
awaryjnego z kotami ciernymi. To osiagniecie podat , zgtosit do ochrony wiasnosci intelektualnej, Udziat
Kandydata polegat na: opracowaniu planu badan stanowiskowych, prowadzeniu badan pomiaru
temperatury w elementach roboczych uktadu hamulcowego oraz ocpracowaniu modeli obliczeniowych
oraz przeprowadzeniu obliczen termodynamicznych w stanach nieustalonych z zastosowaniem MES.

Zawarta w przedmiotowych opracowaniach wiedza, w mojej ocenie, jest probg skutecznego,
tworczego, kompleksowego spojrzenia na zagadnienia metody identyfikacji wybranych zagrozen
mechanicznych wystepujgcych, w tzw. pomocniczym transporcie podziemnych zaktadow gorniczych.
Ze szczegotowe] analizy tresci wskazanych opracowan wynika, Zze prace oznaczone w dokumentacji
symbolami B1 i B2 byty skutecznym przyczynkiem dla realizacji autorskiej monografii, natomiast prace
B3-B7 traktuje jako, w pewnym sensie, uszczegotfowienie i rozwojowe uaktualnienie, uzupetnienie
opiséw i dziatar podejmowanych wczesniej problemow naukowych,

Maoja ocena w zakresie spojnosci zaprezentowanego przez Kandydata cyklu publikacji prezentujgcego
zidentyfikowane osiggniecie naukowe jest pozytywna. Szeroko rozumiane efekty naukowe i utylitarne
sq wyrazem konsekwentnych dziatan rozwojowych, zazebiajacych sie realizacji badawczych w kierunku
identyfikacji | poprawy bezpieczenstwa w gdrniczych systemach transportowych. Habilitant swoim
dziataniem | wartosciowym udziatem w pracach zespolow badawczych, naukowych udoskonalit
osiggniecia indynierii maszyn w przedmiotowym zakresie

W mojej opinii zaprezentowany material, jest udang préba opisu standw, zjawisk i procesow
analizowanych w pracy naukowej Kandydata. Tu, szczegdlnie w przypadku pieciu publikacji
wspotautorskich, biore pod uwage, analizuje i doceniam deklarowany wkiad Habilitanta w
powstanie tych opracowan. Uwaiam, ie przedstawiony cykl publikacji wykazuje wartosci
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monotematycznych, zazebiajacych sie analiz badan i wywodow naukowych - wnosi do inzynierii
mechanicznej nowe elementy dla jej rozwoju.

3. OCENA AKTYWNOSCI NAUKOWE) REALIZOWANE] W INNYCH OSRODKACH NAUKOWYCH

Zasadniczym miejscem pracy naukowej Habilitanta jest Instytut Techniki Gdrnicze] KOMAG w
Gliwicach. Zatem, zgodnie z wymogami, kryteriami procesu habilitowania analizie, ocenie podane
zostang osiagniecia w zakresie dziatalnosci dr. inz. Jarostawa Tokarczyka w innych osrodkach naukowo-
badawczych.

Kandydat jui na etapie procesu doktoryzowania aktywnie uczestniczyl w pracach w Europejskie;
Przestrzeni Badawcze|, jako efekt wspotpracy macierzyste] jednostki z naukowymi instytutami
zagranicznymi. Wartym zauwaienia jest fakt dos¢ wczesnego angaiowania sie Habilitanta w
zewnetrzna, projektowo-rozwojows dziatalnodé naukowa. Juz w latach 2004-2007, ramach projektu
europejskiego |IAMTECH, Increasing the Efficiency of Roadway Drivages through the application of
Advanced Infoermation, Automation and MaintenanceTechnologies — RFC-CR-04001, wspotpracowat
m.in. z Mines Rescue Service Ltd, MRSL z Wielkiej Brytanii oraz DMT GmbH & Co KG w Niemczech.
Efektem te] aktywnosci bylty materiaty Zrodlowe na potrzeby tworzenia interaktywnych,
elektronicznych dokumentacji ruchowych IETM (Interactive Electronic Technical Manual), poprzez
tworzenie procedur montaiu | demontazu kombajnu chodnikowego i scianowego dla gornictwa,

Tuz pod uzyskaniu stopnia dra nauk technicznych (2007-2010) aktywnie uczestniczyt w w kolejnym
projekcie europejskim MINTOS (Improving Mining Transport Reliability), finansowanym z Funduszu
Badawczego Wegla i Stali, w ktdrym kontynuowat wczesnie] nawigzang wspotprace z Mines Rescue
Service Ltd. z Wielkiej Brytanii, gdzie uczestniczyt w opracowaniu zatozer dla Systemu Planowania
Transportu Kopalnianego, w tym interfejsu uzytkownika oraz jego cech funkcjonalnych, mozna
powiedziec, podwalin do wdrozonego w roku 2013 roku systemu STD w kopalniach nalezacych do
Jastrzebskiej Spotki Weglowej 5.A., a ktorego rozwoj jest koordynowany przez Habilitanta, w zakresie
poszerzania jego funkcjonalnej uZytecznosci. Dr inz. Jarostaw Tokarczyk prowadzi szkolenia dla
uzytkownikdw tego systemu oraz organizuje roznego rodzaju akcje promocyjne. Ponadto, w ramach
realizacji projektu MINTOS Habilitant uczestniczyt w tworzeniu materiatéw szkoleniowych w zakresie
podwyiszania niezawodnosci | wydajnosci podziemnego transportu gorniczego.

W latach 2010-2012, dr ini. Jarostaw Tokarczyk kierowat zadaniem gtéwnym projektu krajowego
innowacyjne rozwigzania maszyn wydobywczych podnoszgce bezpieczeristwo energetyczne kraju
[INERG), w ramach ktorego wspdtuczestniczyt w opracowaniu wielokryterialnej oceny zasadniczych
zespotow kombajnu Scianowego, mi.in.: przektadni bocznej | ramienia roboczego wraz ciggiem kof
przektadniowych.

W latach 2012-2014, w ramach projektu krajowego ICON, System wyrownywanio obcigien napedow
wysokowydajnych przenosnikow zgrzebfowych, Habilitant uczestniczyt w ocenie wynikéw symulacji
typu MBS, ktorej celem byta weryfikacja algorytmu sterowania napedami gorniczego przenosnika
zgrzebtowego. W ramach przydzielonych zadan Kandydat weryfikowal, opracowany model
obliczeniowy za pomoca stworzonego w warunkach wirtualnych ukfadu sterowania z uzyciem, tzw.
symulacji rownolegtej. Rezultatem naukowym byla opracowana metoda sterowania | wspofpracy
napedu zwrotnego | wysypowego przenosnika zgrzebtowego.

Zaangazowanie w prace naukows Habilitanta zaowocowato udziatem w kolejnym projekcie
miedzynarodowym, Enhanced effectiveness and safety of rescuers involved in high risk activities by
designing innovative rescue equipment systems (INREQ), gdzie zajmowat sie zastosowaniem narzedzia
do wirtualnego prototypowania w pracach nad obudows ratowniczg, projektowang dla ratownikow
gorniczych. Konstrukeyjne komponenty przedmiotowe] obudowy byly oceniane zaréwno w zakresie
obciazen dopuszczalnych za pomocg analiz liniowych, jak i zjawisk zachodzacych w tzw. stanach



awaryjnych, pdzie wartosci obcigzen powodujg uplastycznienia materiatu z udziatem analiz
nieliniowych. Finalnym efektem dziatar kandydata byta optymalizacja masy analizowanej konstrukcji.

W latach 2013-2014 Habhilitant czynnie uczestniczyt w pracach symulowanego efektu rozchodzenia sie
pytu weglowego w wyrobiskach chodnikowych, z wykorzystaniem analiz CFD, w ramach projektu
krajowego Modelowanie mechanizmu gromadzenia sie wybuchowego pyfu weglowego w poblizu
frontdw eksploatacyjnych w aspekcie identyfikacii, oceny i niwelacji moéliwosci powstawania jego
wybuchu, MEZAP. Wyniki pracy zostaty wykorzystane w procesie projektowo — konstrukcyjnym stref
zabezpieczajacych przed wybuchem pylu weglowego, z zastosowaniem aerozolu powietrzno-
wodnego.

Tuz po zakoriczeniu projektu MEZAP Habilitant uczestniczyt, w latach 2015-2018, jako wykonawca w
projekcie miedzynarodowym Bucket wheel excavators operating under difficult mining conditions
including unmineable inclusions and geofogical structures with excessive mining resistance BEWEXMIN
(2015-2018). W tym przypadku wspotpracowat z Technical University of Crete, National Technical
University of Athens oraz Universitatea di Petrosani. Wspdtpraca obejmowata definiowanie warunkow
brzegowych do analizy rownolegtej modelu obliczeniowego wielonaczyniowej koparki odkrywkowe;j.
Whyniki wykonanych obliczen numerycznych umozliwity lokalizacje czujnikow monitorujgcych
obcigzenie wysiegnika roboczego koparki oraz identyfikacji sytuacji awaryjnych.

Doswiadczenie badawcze Kandydata w pracach projektowych, zewnetrznych zaowocowato
koordynacjg projektu miedzynarodowego INESI (2017-2020) oraz wspotpracg z Politechnikg RWTH z
Akwizgranu. Dziatania Habilitanta dotyczyly bezposrednio spraw zwigzanych 2z poprawg
bezpieczefstwa i wzrostu efektywnosci pomocniczego transportu gorniczego z zastosowaniem kolejek
podwieszonych z napedem wiasnym, opracowania systemu wentylacji o obnizonej energochtonnosci,
stworzenia prototypu systemu skutecznej identyfikacji osdb przemieszczajgcych sie przenosnikami, a
takie systemu monitorowania aktualnego obcigienia podatnej obudowy tukowe] do zabezpieczania
podziemnych drog transportowych. Rezultatem dziatan naukowych byle podwyiszenie poziomu
gotowosci wdrozeniowej TRL.

Dr inz. Jarostaw Tokarczyk, w latach 2005-2007, wspotpracowal naukowe z Instytutem IBV z Walencji
w realizacji europejskiego programu ENHIP, Ergonomic instruments Development for Hip Surgery. An
Innovative Approach on Orthopaedic implants Design, prowadzac analizy numeryczne w zakresie
kryteriow wytrzymatosciowych, funkcjonalnych | ergonomicznych dla rozwigzan w zakresie
instrumentarium chirurgicznego dla zabiegow stawu biodrowego. Po zakonczeniu projektu do
wspotpracy z Instytutem IBV, a takze ze specjalistami z kliniki w Murnau, wrdcit w latach 2009 -2011.
Jako wykonawca w projekcie miedzynarodowym OSTEOFORM, Efearning pilot project about surgical
management of fractures for orthopedic surgeons and biomedical engineers, gdzie wspotpracowat kurs
obejmujacy obszary tematyczne rowniez z biomechaniki. Nabyte, wiedza | doswiadczenie pozwolito
Habilitantowi na kontynuacje, realizacje podobnych zagadnien szkoleniowych dla przemystu
medycznego w innych projektach europejskich, LAPFORM, TraindOrthoMIS oraz OVOMAX,
wspotpracujgc z nastepujgcymi jednostkami hiszpanskimi: Hiszpanska Federacja Firm Technologii
Opieki Zdrowotnej FENIN, Centrum Chirurgii Matoinwazyjnej JUMISC z Caceres oraz Instytut
Technologiczny AIDIMME z Walencji.

Wiedza z zakresu iniynierii biomedycznej predysponowata Habilitanta do udziatu w kolejnym
projekcie, LAPFORM, Onfine Vocational Training course on laparoscopy's ergonomics for surgeons and
laparoscopic instruments' designers (2012-2014). Dr inZ. Jarostaw Tokarczyk odpowiadat tam za
opracowanie modeli geometrycznych elementow srodowiska, wptywajgcych na prace chirurga
specjalizujacego sie w laparoskopii dzieki czemu mozliwe bylo przeprowadzenie analizy ergonomicznej
I biomechaniczne], poprzez wyznaczenie tzw. wspotczynnika dyskomfortu statycznego. Na tej
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podstawie, w sposob ilosciowy, przeprowadzono ocene postaw ciafa i ich wplyw na potencjalne,
skumulowane wystepowanie uszkodzen w ukladzie miesniowo-szkieletowym.

Tuz po zakonczeniu projektu miato miejsce kolejne zewnetrzne wspotdziatanie naukowe Kandydata dla
branzy medycznej w ramach projektu TraindOrthoMIS , Online Vocational Training course on
ergonomics for orthopaedic Minimally Invasive Surgery, w zakresie opracowywania multimedialnych
materiatow szkoleniowych, na podstawie ktorych mozliwe bylto okreslenie rozmieszczenia sprzetu
medycznego na sali operacyjnej podczas operacji wykonywanych technikg matoinwazyjna.

W latach 2015-2018, w ramach projektu OVOMAX, Online Vocational training course on design,
manufacture and validation of custom-made orthopoedic, oral and cranio-maxillofacial devices,
Kandydat wspottworzyt kurs internetowy, w ktérym zamieszczono informacje obejmujace zagadnienia
z projektowania, wytwarzania oraz opracowania procedur dopuszczajacych do wykorzystania produkty
medyczne wykonywane na indywidualne zamodwienia.

W projektach: e-MOTIVE, Methods and tools for efficient use of existing resources and for support of
development of effective training cantent by VET Teachers., realizownym w latach 2017-2019, oraz w
projekcie MOTIV-e , Methods, tools and resources for efficient and engaging ICT-enhanced teaching
within VET, realizowanym od 2020 r., dr inz. Jarostaw Tokarczyk zajmowat sie | zajmuje analizg
mozliwosci stosowania roznych kanatéw upowszechniania tej samej wiadomosci multimedialnej.

Ponadto Habilitant uczestniczyt w projekcie FitWork, Good practices to develop physical activity
programs at work (2017-2018), jako koordynator zadania. Wspdipracowat tu naukowo z
uniwersytetami z Coimbry w Portugalii, Eindhoven w Holandii oraz Europejska Siecig Promocji Zdrowia
(ENWHP). Obecnie uczestniczy w realizacji nastepujacych projektéw krajowych i europejskich:

« BATWINCH, Innowacyine rozwigzanie wyciggarki szybowcowej z elektrycznym ukfadem
napedowym zasifanym z baterii agkumulatorow - Kandydat zajmuje sie w projekcie
optymalizacjg postaci geometrycznej kota wyciagarki szybowcowe],

« MENARD, Budowa i walidacia innowacyjnego systemu do mieszania gruntu w wielu
technologioch — Habilitant prowadzi w projekcie dziatania z zakresu wirtualnego
prototypowania nowej generacji cementowozu z napedem gasienicowym,

» HEET Il, Innovative high efficiency power system for machines and devices increasing the level
of work safety in underground mining excavations — Kandydat w przedmiotowym dziataniu
zajmuje sie pracami majgcymi na celu wyznaczenie optymalnego systemu chtodzenia komory
baterii elektrycznych,

e Prale, Practical learning at remote in the transport sector — w projekcie Habilitant zajmowac
sie bedzie wdraianiem metody VR do uskuteczniania pozyskiwania wiedzy z zakresie
ksztafcenia zawodowego.

Ta bardzo aktywna dziatalnosé naukowa, zewnetrzna, projektowa, poskutkowata czynng wspotpraca,
wspalnymi dziataniami naukowo-badawczymi z nastepujgcymi uczelniami i instytucjami naukowymi:
¢+ Mines Rescue Service Ltd w Wielkiej Brytanii,

« DMT GmbH & Co KG w Niemczech,

¢ Technical University of Crete w Grecji,

+ National Technical University of Athens w Grecji,

# Universitatea di Petrosani w Rumunii,

+ RheinischWestfaelische Technische Hochschule Aachen w Niemczech,
¢ Instituto De Biomecanica de Valencia w Hiszpanii,

Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik Murnau w Niemczech,

+«  Minimally Invasive Surgery Centre Jesus Uson w Hiszpanii,

* Federacién Espafiola de Empresas de Tecnologia Sanitaria w Hiszpanii,

¢ Instituto Tecnoldgico Metalmecanico, Mueble, Madera, Embalaje y Afines w Hiszpanii,

o University of Coimbra w Portugalii,
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¢ European Network of Workplace Health Promotion, Technische Universitate Eindhoven w
Holandii,
s TTS Tyotehoseura w Finlandii.

Z przedstawionych w dokumentacji informacji, w zakresie dziatan naukowych realizowanych we
wspotpracy z zewnetrznymi, dla macierzystego miejsca zatrudnienia Habilitanta, nalezy stwierdzic ze
aktywnosc ta zastuguje na pozytywna ocene rownie? | w tym zakresie. W mojej opinii dr inz. Jarostaw
Tokarczyk wykazat istotng dziatalnosc naukowsa we wspotpracy z innymi, a wymienionymi w
dokumentacji oraz recenzji, osrodkami/jednostkami naukowymi w tym, co naleiy zauwazy¢, réwniez
zagranicznymi jednostkami naukowymi.

4. Podsumowanie recenzji

Po starannym zapoznaniu sie, z przedfozonymi mi do oceny dokumentami, stanowigcymi zatgczniki do
wniosku dra ini. Jarostawa Tokarczyka, z dnia 8.03.2022 r.,, o przeprowadzenie postepowania w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w
dyscyplinie inzynieria mechaniczna stwierdzam, e Habilitant spetnia nastepujgce wymagania:

« posiada stopien doktora nauk technicznych w zakresie budowy eksploatacji maszyn, nadany
uchwata Rady Wydzialu mechanicznego Technologicznego Politechniki $laskiej z dnia 25
kwietnia 2007 r. — dowod: kserokopia dyplomu stanowiaca zalacznik w przedmiotowej
dokumentacji,

* posiada w swoim dorobku osiggniecia naukowe stanowiace znaczacy wkiad w rozwdj
dziedziny nauk inzynieryjno-technicznych, w szczegdlnosci zas dyscypliny iniynieria
mechaniczna w postaci prac naukowych opisanych i ocenionych w p-kcie drugim recenz;ji,

+ wykazatl sie istotng aktywnoscia naukowa zrealizowang we wspotpracy z innymi
instytucjami naukowymi, w tym zagranicznymi.

]
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