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Recenzja dorobku naukowego doktora inzyniera Piotra Krauze przedstawionego
komisji habilitacyjne;j

Zgodnie z Uchwatlg nr 7/2024 Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i
Technologie Kosmiczne Politechniki Slaskiej z dnia 23 stycznia 2024 roku powotujagca mnie na
recenzenta w postgpowaniu habilitacyjnym doktora inzyniera Piotra Krauze, otrzymalem od
Przewodniczacej Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie
Kosmiczne, Politechniki Slaskiej komplet materiatéw przygotowany przez Habilitanta wraz z pismem
datowanym 13 lutego 2024 roku, z prosba o wykonanie recenzj¢. W pismie tym zostalem poproszony o
dokonanie recenzji osiagnigcia naukowego oraz istotnej aktywnodci naukowej Habilitanta zgodnie z
zaleceniami przedstawionymi na stronie Rady Doskonatosci Naukowej. Poniewaz zakres recenzji nie
zostal dalej sprecyzowany, odwoluje sie bezposrednio do dokumentu - Poradnik. Postgpowania
dotyczace nadawania stopnia doktora habilitowanego dostgpnego na stronie RDN.

Zgodnie z tym poradnikiem warunki nadania stopnia doktora habilitowanego zostaty unormowane w
art. 219 Ustawy Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce z dnia 20 lipca 2018 roku (Dziennik Ustaw
2018 poz. 1668). Przepis ten stanowi, ze stopien doktora habilitowanego nadaje sig osobie, ktora:

1) posiada stopien doktora;

2) posiada w dorobku osiggniecia naukowe albo artystyczne, stanowigce znaczny wkiad w rozwoj
okreslonej dyscypliny, w tym co najmniej:

a) 1 monografi¢ naukowa wydang przez wydawnictwo, ktére w roku opublikowania monografii w
ostatecznej formie bylo ujete w wykazie sporzadzonym zgodnie z przepisami wydanymi

na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a,

lub
b) 1 cykl powigzanych tematycznie artykuléw naukowych opublikowanych w czasopismach

naukowych lub w recenzowanych materiatach z konferencji miedzynarodowych, ktére w roku
opublikowania artykutu w ostatecznej formie byly ujete w wykazie sporzagdzonym zgodnie z przepisami
wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b,

lub

¢) 1 zrealizowane oryginalne osiagnigcie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne lub

artystyczne;

3) wykazuje si¢ istotng aktywnoscia naukowa albo artystyczng realizowang w wiecej niz jednej uczelni,
instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczeg6lno$ci zagraniczne;j.

Wobec powyzszego, stwierdzam, ze: _
1. Habilitant przedstawitl jednotematyczny cykl publikacji zatytulowany ,,Pomiary,
modelowanie i sterowanie w ukladach z polaktywna wibroizolacja i thumikami

magnetoreologicznymi, w szczeg6lnosci w pojazdach i przesiewaczach wibracyjnych”,




2. Przedstawione materialy zawierajg opis aktywno$ci naukowej habilitanta realizowanej w
wiecej niz jednej uczelni lub instytucji naukowej, aktualnej lub pochodzacej z niedalekiej
przesztosci,

3. Dr Piotr Krauze uzyskat stopien doktora nauk technicznych w listopadzie 2015 roku co oznacza,
ze publikacje z cyklu jednotematycznego pochodzi¢ powinny z roku 2016 i lat pézniejszych i
tak tez jest.

Osiagniecie _naukowe - jednotematyczny cykl publikacji
zatytulowany ,,Pomiary, modelowanie i sterowanie w ukladach z
pélaktywng wibroizolacjg i thumikami magnetoreologicznymi, w
szczegolno$ci w pojazdach i przesiewaczach wibracyjnych”

Na dolaczony cykl publikacji sktada si¢ 6 artykutéw opublikowanych w latach 2017 do 2023. W
dalszym ciagu recenzji numeracja odwotan do artykuléw zostata przyjeta taka, jak w Autoreferacie
Habilitanta.

Wszystkie artykuty Habilitanta zostaly opublikowane w jezyku angielskim. Wigkszos$¢ publikacji ma
dwéch, trzech lub czterech autoréw. Jednak jest rowniez jedna autorska, samodzielna publikacja
Habilitanta [PK1]. Z sze$ciu publikacji wchodzgcych w skiad cyklu wszystkie zostaty opublikowane w
czasopismach charakteryzujgcych sie tzw. wspotczynnikiem wplywu (ang. Impact Factor —IF). Sposréd
czasopism, w ktérych opublikowane zostaty te prace, dwa maja wspotczynnik wptywu (IF) powyzej
dwoch: Sensors [PK1,PK2] —3,9; Applied Sciences [PK3] — 2,088. Oba te czasopisma sg wydawane
przez firm¢ MDPI z Bazylei, co do ktérej istnieja kontrowersje dotyczace praktyk publikacyjnych.
Jednak analiza treéci tych prac nie pozostawia watpliwosci co ich wysokiego poziomu merytorycznego.
Pozostate sposréd 6 artykutéw wchodzacych w skiad jednotematycznego cyklu, czyli cztery prace,
zostaty opublikowane w czasopismach o IF od 0 do 1,701 [PK4,PK5,PK6].

Przedtozony cykl artykutéw dotyczy metrologii, modelowania i sterowania uktadéw, w ktorych
wystepuje pélaktywna wibroizolacja i ttumiki magnetoreologiczne. W szczegdInoei, Habilitant bada te
problemy w odniesieniu do pojazdéw mechanicznych oraz przesiewaczy wibracyjnych. Celem
naukowym wskazanego cyklu prac jest rozwéj metod pomiarowych, modelowania i sterowania z
przeznaczeniem dla ukladéw potaktywnej wibroizolacji, ze szczeg6lnym uwzglednieniem zastosowania
thumikéw magnetoreologicznych. Jest to tematyka uznawana za bardzo wazna we wspdlczesnej nauce i
inzynierii. Tematyka trudna i ciekawa zarazem. W autoreferacie oméwiono cykl sze$ciu powigzanych
tematycznie publikacji naukowych [PK1-PK6], dotyczacy pomiaréw, modelowania i sterowania w
uktadach z pétaktywna wibroizolacja. Sterowanie drganiami jest potrzeba wystepujgca w pojazdach
mechanicznych i maszynach przemystowych, w tym przesiewaczach wibracyjnych. Zastosowanie
metod energooszczednej zmiany parametréw tlumienia takich obiektéw za pomoca tlumikow MR
pozwala w ksztattowaé¢ lub thumié drgania wybranych ich czgsci. Wibroizolacja zas, moze mie¢
dwojakie zastosowanie, tj. chroni¢ obiekt przez drganiami pochodzacymi z zewnatrz lub chronié
otoczenie przez drganiami generowanymi przez obiekt. Dlatego celem zaproponowanych metod moze
byé: poprawa efektywnosci dziatania wybranych urzadzen przemystowych, adaptacja urzadzen do
zmiennych wymagan produkcyjnych i warunkéw pracy, ochrona otoczenia przed drganiami
generowanymi przez urzadzenia, ochrona uzytkownikéw i innych wrazliwych elementéw urzadzen
przed zewnetrznymi drganiami mechanicznymi. Oméwione powyzej aspekty stosowania wibroizolacji
potaktywnej moga by¢ wykorzystane w szerokim zakresie w rozwigzaniach przeznaczonych dla
poszczegdlnych gatezi przemystu i uzytkownikow indywidualnych. Prowadzenie badan naukowych w
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tym kierunku jest potrzebne, a zaproponowane rozwigzania stanowig znaczacy wklad w rozwgj
dyscypliny automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne.

Najwazniejsze oryginalne rezultaty otrzymane w ramach przedstawionego cyklu prac to (w kolejnosci
odpowiadajgcej numeracji prac):

1. opracowanie metody redukcji liczby parametréw modelu Bouca-Wena ttumika MR dla celow
modelowania ttumika MR z przeznaczeniem dla szerokiego zakresu czgstotliwosci drgan
[PK1];

2. rozwinigcie modelu drgan stanowiska skladajacego si¢ z pojazdu eksperymentalnego z
thumikami MR i wzbudnikéw drgan; uwzglednienie mozliwosci oderwania kot od plyt
wzbudnika [PK1];

3. zaproponowanie opisu dziatania tlumika MR odnoszacego si¢ do procesu modulacji
sinusoidalnie zmiennej predkosci ttoka thumika za pomoc ,a losowego pradu sterujgcego,
dajacej w rezultacie zmodulowany sygnat sity ttumika [PK1];

4. opracowanie metody identyfikacji modelu toru sterowania przeznaczonej dla uktadow
potaktywnych [PK1];

5. rozwinigcie modelu przesiewacza wibracyjnego uwzgledniajacego obcigzenie wzbudnika
drgan; [PK2];

6. zaproponowanie metody ograniczenia nadmiernej amplitudy wystepujacej podczas rozruchu i
zatrzymania wzbudnikéw drgan przesiewacza wibracyjnego przez chwilowe zwigkszenie
parametru ttumienia [PK2];

7. opracowanie modelu ruchu kola pojazdu terenowego przy jednoczes$nie wystgpujacych
nieréwnosciach i manewrach wykonywanych przez kierowcg; uwzglednienie mozliwosci
oderwania ko6t od nawierzchni drogi; dobér parametréw modelu na podstawie charakterystyki
rzeczywistego pojazdu [PK3];

8. analiza wplywu drgahn mechanicznych na kierowce pojazdu terenowego, przeprowadzenie
eksperymentéw pomiarowych, analiza danych i wykazanie potrzeby szczegélnej ochrony rak
kierowcy przed drganiami [PK4];

9. zaproponowanie metody posredniego pomiaru predkosci pojazdu na podstawie zaleznosci
wystepujacych w charakterystyce czestotliwoéciowej drgan podnézka pojazdu terenowego
[PK4];

10. zastosowanie algorytméw z grupy Skyhook w poprawie komfortu jazdy i jakosci prowadzenia
pojazdu terenowego; [PK3, PK4, PK5, PK6];

11. zaproponowanie metody pomiaru ruchu tloka thumika MR w pojezdzie przez zastosowanie
czujnikéw Linear Variable Differential Transformer (LVDT) [PK6];

Metody modelowania drgan w uktadach wibroizolacji wspieraty badania prowadzone w ramach catego
omawianego cyklu publikacji, a w szczegélnosci byly rozwijane i zastosowane w badaniach
symulacyjnych opisanych w pracach badawczych [PK1, PK2, PK3]. Wszystkie powyzsze wyniki
zawieraly takze przeprowadzenie eksperymentéw pomiarowych, analizg danych i wykazanie
poprawnoéci proponowanych rozwigzaf. Niewatpliwie, przyklady zastosowan z wykorzystaniem
rzeczywistych danych i odzwierciedlajace realne potrzeby pelnig role argumentu ,,za”.

Osiagniecia Habilitanta przedstawione w cyklu publikacji maja dwoj aki charakter. Z jednej strony stuzg
rozwojowi podstaw teoretycznych w omawianych dziedzinach, z drugiej za$ przedstawiaja mozliwosci
zastosowania wynikéw teoretycznych w licznych obszarach, w ktorych wystepuja zjawiska drgan

mechanicznych.




Sukces zaréwno na polu dowiedzenia wielu znaczacych wynikéw jak i we wskazaniu zastosowania
proponowanych metod wymaga duzej erudycji i intuicji zaréwno matematycznej jak i inzynierskiej,
ktore niewatpliwie Habilitant posiada.

Prace Habilitanta, wchodzace w sklad osiggnigcia naukowego, po recenzjach zapewnionych przez
redakcje zostaly opublikowane w czasopismach: Sensors, Applied Science, Journal of Low Frequency
Noise, Vibration and Active Control oraz Archives of Control Sciences. W sumie publikacje wchodzace
w sklad cyklu doczekaly si¢ znaczacej liczby cytowan - 73 wedlug bazy Scopus (z czego 56 bez
autocytowan). Natomiast wszystkie prace Habilitanta mialy w sumie 189 cytowan (128 bez
autocytowan). Zwrocg uwage na niektore z nich.

Najwigcej cytowan (35, 23 bez autocytowan) wywotat artykut ,,Automotive MR damper modeling for
semi-active vibration control” z roku 2014, ktérego autorami sg: Jerzy Kasprzyk, Janusz Wyrwat i
Habilitant. Zostat on opublikowany w materiatach renomowanej konferencji migdzynarodowej, jeszcze
przed uzyskanie stopnia doktora i nie jest on czeicia osiagnigcia naukowego przedstawionego we
whniosku. Najczesciej cytowang pracg wechodzacg w sklad osiggnigeia naukowego, ktorej wspotautorem
jest Habilitant jest artykut [PK5]. Zostat opublikowany w roku 2018 i jest do tej pory cytowany 24 razy
(19 razy bez autocytowan).

Ponadto pewna liczba cytowan zwigzana jest z artykutami [PK2,PK3,PK4 i PK6], (odpowiednio 6, 11.
18 i 13 cytowania wg Scopus w tym odpowiednio 4, 9, 12 i 11 bez autocytowan) z zadeklarowanym
udziatem Habilitanta od 40% do 100%.

Podsumowujac, przedstawiony jednotematyczny cykl publikacji jest w pewnej czgsci (trzy z szesciu
pozycji) opublikowany w czasopismach o uznanej renomie migdzynarodowej, za$ w catosci przedstawia
wartociowy dorobek naukowy z dziedziny metod pomiaréw, modelowania i sterowania ukladow
dynamicznych z pétaktywna wibroizolacjg i ttumikami MR. Za pewien (drobny) mankament uzna¢
mozna fakt opublikowania czesci pozycji w czasopismach o kontrowersyjnych praktykach
publikacyjnych.

Istotna aktywno$¢é naukowa habilitanta

Zgodnie z Art. 219 ust. 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r., z péZniejszymi zmianami, prawo 0 szkolnictwie
wyzszym i nauce, od habilitanta oczekuje si¢ istotnej aktywnosci naukowej realizowanej w wiecej
niz jednej uczelni lub instytucji naukowej, w szczegélnosci zagranicznej. Nalezy wnioskowa¢, ze
termin ,,istotna aktywno$¢ naukowa” z ust.3, jest opisywany za pomoca terminu ,,0siggniecia” w ust.
2 tego samego artykutu.

Osiggnigcia naukowo-badawcze

Autorstwo lub wspdlautorstwo publikacji naukowych w czasopismach znajdujqcych sig w bazie Journal
Citation Reports (JCR)

Habilitant jest wspétautorem lub autorem 18 artykuléw (w tym 11 po obronie pracy doktorskiej).
W czedci sa to artykuly omawiane we fragmencie niniejszej recenzji w rozdziale po$wigconym
jednotematycznemu cyklowi publikacji. Jest to istotny dorobek, opublikowany czgéciowo (szkoda, ze
nie w wigkszej czesci) w dobrych lub bardzo dobrych czasopismach. Swiadcza o tym znaczna ogdlna
liczba cytowani. Natomiast liczba cytowan publikacji po doktoracie pochodzi gléwnie z
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zainteresowania publikacjg Autora w czasopi$mie Journal of Low Frequency, Noise, Vibration and
Active Control z2018. Jest to jednak praca wazna i bedaca jednym z fundament6éw przedtozonego cyklu
publikacji stanowigcego oceniane osiagniecie naukowe. Widaé z tego, ze pewne publikacje Autora,
$rodowisko uznaje za wazne.

Autorstwo lub wspélautorstwo monografii i publikacji naukowych w czasopismach migdzynarodowych
lub krajowych innych niz w bazie JCR

Ten zbior obejmuje 34 pozycje, w tym jedng monografie, 29 rozdzialéw w monografiach krajowych i
zagranicznych (Springer Advances in Intelligent Systems and Computing, Springer Lecture Notes in
Networks and Systems, Springer Lecture Notes in Computer Science, Wydawnictwa Politechniki
Slaskiej oraz Wydawnictwo Pracowni Komputerowej Jacka Skalmierskiego), 4 publikacje w
czasopismach zagranicznych (niewymienione w Osiagnigciu naukowym). Te czg$¢ aktywnoscei
naukowej Habilitanta oceniam pozytywnie.

Publikacje i prezentacje konferencyjne

Habilitant jest autorem lub wspétautorem 17 referatow konferencyjnych (w tym 10 indeksowanych w
bazie Web of Science), w tym po doktoracie 5 (3 indeksowanych w WoS) obejmujgcych znane
konferencje, takie jak IEEE/IFAC International Conference on Methods and Models in Automation and
Robotics, Polish Control Conference, IEEE/ASME International Conference on Advanced Intelligent
Mechatronics i inne. Réwniez te cze$¢ aktywnosci naukowej nalezy oceni¢ pozytywnie.

Inne osiggniecia naukowo-badawcze

Habilitant posiada znaczace osiagniecia projektowe i konstrukcyjne. W szczegdlnosci dotycza one
modyfikacji uktadu pomiarowego i sterowania eksperymentalnego pojazdu terenowego, modyfikacji
stanowiska do diagnostyki zawieszenia oraz modyfikacji ukladu zawieszenia przesiewacza
wibracyjnego (zgloszenie patentowe). Dr inz. Piotr Krauze brat udziat jako wykonawca w 5 projektach
finansowanych z funduszy strukturalnych lub rozwoju regionalnego UE. Byly to projekty o charakterze
rozwojowym i dydaktycznym. Ponadto realizowal 10 projektéw z subwencji PS na dziatalnoéé
badawcza miodych naukowcéw oraz 9 projektéw finansowanych z dotacji na utrzymanie potencjatu
badawczego PS. Brak informacji o kierowaniu projektami finansowanymi ze Zrodet zewngtrznych ijest
to stabym punktem prezentowanego wniosku.

Wspolpraca z otoczeniem, w tym migdzynarodowa

Dr P. Krauze odbyt dwa staze zagraniczne, oba bardzo krétkie (Technische Universitaet Bergakademie
Freiberg, Niemcy — 2 tygodnie oraz Technical University of Ostrava, Czechy — 1 tydzien). Habilitant
jest rowniez recenzentem 14 czasopism migdzynarodowych indeksowanych przez JCR. Ponadto
Habilitant wspolpracowat przy powstaniu stanowiska eksperymentalnego do nebulizacji mieszanki
izopropannolu i wody z sonifikatorem i spektrometrem (wspdtpraca z firma KBM Catalyst sp. z 0.0.), a
takze prowadzit wspétprace z firmami Mostostal Zabrze Biprohut S.A. oraz OBRUM. Jest to dorobek

raczej skromny i rowniez jest stabg strong wniosku.

Dorobek dydaktyczny i popularyzatorski
Zajecia dydaktyczne

Dr Piotr Krauze opracowat i prowadzi, na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki, Politechniki
Slaskiej wyktady, éwiczenia, laboratoria i projekty z 12 przedmiotéw w tym 2 w jezyku angielskim. Do
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prowadzonych zaje¢ Habilitant opracowat materiaty dydaktyczne. Habilitant prowadzit rowniez 4 prace
inzynierskie i 14 prac magisterskich.

Popularyzacja nauki

Habilitant brat udziat wielokrotnie w organizacji dni otwartych Uniwersytetu i Wydziatu, prezentacji
oferty dydaktycznej oraz naukowej, a takze w licznych wydarzeniach promujgcych Wydziat.

Dorobek organizacyjny

Habilitant jest opiekunem laboratorium, pemni funkcje wydziatowego koordynatora POB ,,Inteligentne
miasta i mobilno$¢ przysztosci” PS, brat udzial w przygotowaniu materiatéw promujacych osiggnigcia
PS w tym obszarze.

Whnioski konicowe

Biorac pod uwage przedstawiony jednotematyczny cykl obejmujacy 6 publikacji dotyczacych
pomiaréw, modelowania i sterowania w ukladach z pélaktywng wibroizolacjg i tlumikami
magnetoreologicznymi oraz zastosowania tych wynikéw opublikowanych gléwnie po uzyskaniu przez
Habilitanta stopnia doktora i w czasopismach znajdujacych si¢ w bazie JCR, stwierdzam, ze stanowig
one osiggniecie naukowe wnoszace znaczny wkiad Autora w rozwdj dyscypliny Automatyka,
Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne. Jednocze$nie analizujgc aktywno$¢ naukowa
Habilitanta (osiagniecia), obejmujaca 29 rozdzialéw w monografiach, 22 artykuty i 17 opublikowanych
referatéw konferencyjnych, wspolprace miedzynarodows, dziatalnos¢ dydaktyczng i dziatalnos¢
organizacyjng zwlaszcza w ostatnich latach, stwierdzam, ze Habilitant wykazuje sig istotng aktywnoscia
naukowg w stopniu wystarczajagcym i tym samym Kandydat spetnia wszystkie wymagania
sformutowane w Art.219, ust. 1, pkt. 2 i 3 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r., z pézniejszymi zmianami,
Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce i wnosze o dopuszczenie Habilitanta do dalszych czynnosci w

postepowaniu habilitacyjnym.




