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Zgodnie z lJchwal4 nr 712024 Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i

Technologie Kosmiczne Politechniki Sl4skiej z dnia 23 stycznia 2024 roku powoluj4c4 mnie na

recenzenta w postgpowaniu habilitacyjnym doktora in2yniera Piotra Ktauze, otrzymalem od

Przewodnicz4cej Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie

Kosmiczne, Politechniki Sl4skiej komplet material6w przygotowany przez Habilitanta wraz z pismem

datowanym 13 lutego 2024 rokl, z pro6b4 o wykonanie recenzjg. W piSmie tym zostalem poproszony o

dokonanie recenzji osi4gnigcia naukowego oraz istotnej aktywno6ci naukowej Habilitanta zgodnie z

zaleceniami przedstawionymi na stronie Rady Doskonalo6ci Naukowej. Poniewa2 zakres recenzji nie

zostal dalej sprecyzowany, odwofujg sig bezpo3rednio do dokumentu - Poradnik. Postqpowania

dotyczqce nadawania stopnia doktora habilitowanego dostgpnego na stronie RDN.

Zgodnie z tym poradnikiem warunki nadania stopnia doktora habilitowanego zostaty unoffnowane w

art.219 Ustawy Prawo o Szkolnictwie Wy2szym i Nauce z dnia20lipca 2018 roku (Dziennik Ustaw

2018 po2.1668). Przepis ten stanowi, 2e stopieri doktora habilitowanego nadaje sig osobie, kt6ra:

1) posiada stopieri doktora;
2) posiada w dorobku osi4gnigcia naukowe albo artystyczne, stanowiqce znaczny wklad w rozw6j

okre6lonej dyscypliny, w tym co najmniej:
a) 1 monografig naukow4 wydan4 przez wydawnictwo, kt6re w roku opublikowania monografii w

ostatecznej formie bylo ujgte w wykazie sporz4dzonym zgodnie zprzepisarti wydanymi

na podstawi e art.267 ust. 2 pkt 2 lit. a,

lub
b) 1 cykl powiqzanych tematycznie artykul6w naukowych opublikowanych w czasopismach

naukowych iub w recenzowanych materialach z konferencji migdrynarodowych, kt6re w roku

opublikowania arfykulu w ostatecznej formie byty ujgte w wykazie sporz4dzonym zgodnie z przepisami

wydanymi na podstawi e art. 267 ust. 2 pkt 2lit. b,

lub
c) I zrealizowane oryginalne osi4gnigcie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne lub

artystyczne;
3) wykazuje sig istotn4 aktywno6ci4 naukow4 albo artystycznqrealizowan4 w wigcej ni2 jednej uczelni,

instytucji naukowej lub insty,tucji kultury, w szczeg6lnosci zagranicznej.

Wobec powy2szego, stwierdzam, 2e:

1. Habilitani przedstawil jednotematyczny cykl publikacji zatSrtulowany ,,Pomiary,

modelowanie i sterowanie w ukladach z p6laktywn4 wibroizolacj4 i tlumikami

magnetoreologicznymi, w szczeg6lnoSci w pojazdach i przesiewaczach wibracyjnych",
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2. Przedstawione materiaty zawieraj1 opis aktywno5ci naukowej habilitanta realizowanej w
wigcej ni2 jednej uczelni lub inst5rtucji naukowej, aktualnej lub pochodzqcej z niedalekiej

przeszloSci,

3. DrPiotrKrauzeuzyskalstopieridoktoranauktechnicznychwlistopadzie2015 rokuco oznacza,

2e publikacje z cyklu jednotematycznego pochodzi6 powinny z roku 2016 i lat p62niejszych i

tak tezjest.

osias@ jednotematyczny cykl publikacji
zatytulowany ,rPomiary, modelowanie i sterowanie w uktradach z

p6laktywn4 wibroizolacj4 i tlumikami magnetoreologicznymi' w

szczegblnoSci w poj azdach i przesiewaczach wibracyj nych "
Na dol4czony cykl publikacji sklada sig 6 artykul6w opublikowanych w latach 2017 do 2023. W

dalszym ci4gu recenzji numeracja odwolan do artykul6w zostala przyjgta taka, jak w Autoreferacie

Habilitanta.

Wszystkie artykuty Habilitanta zostaly opublikowane w jgzyku angielskim. WigkszoS6 publikacji ma

dw6ch, trzech lub czterech autor6w. Jednak jest r6wnieZ jedna autorska, samodzielna publikacja

Habilitanta tPKll. Z szeiiciu publikacji wchodz4cych w sklad cyklu wszystkie zostaly opublikowane w

czasopismach charakteryzuj4cych sig tzw. wsp6lczynnikiem wptywu (ang. Impact Factor - IF). Spo6r6d

czasopism, w kt6rych opublikowane zostaly te prace, dwa maj4 wspolczynnik wptywu (IF) powyzej

dw6ch: Sensors [PK1,PK2I - 3,9; Applied Sciences [PK3] - 2,088. Oba te czasopisma s4 wydawane

przez ftrmg MDPI z Bazylei, co do kt6rej istniej4 kontrowersje dotycz4ce praktyk publikacyjnych.

Jednak analizatre6ci tych prac nie pozostawia w4tpliwo6ci co ich wysokiego poziomu merytorycznego.

Pozostale spoSr6d 6 artykul6w wchodz4cych w sklad jednotematycznego cyklu, czyli cztery prace,

zostaly opublikowane w czasopismach o IF od 0 do 1,701 [PK4,PK5,PK6].

Przedlo2ony cykl artykul6w dotyczy metrologii, modelowania i sterowania uklad6w, w kt6rych

wystgpuje p6laktywna wibroizolacja i tlumiki magnetoreologiczne. W szczeg6lno$ci, Habilitant bada te

problemy w odniesieniu do pojazd6w mechanicznych oraz przesiewaczy wibracyjnych. Celem

naukowym wskazanego cyklu prac jest rozw6j metod pomiarowych, modelowania i sterowania z

przeznaczeniem dla uklad6w p6laktywnej wibroizolacj i, ze szczeg6lnym uwzglgdnieniem zastosowania

tfumik6w magnetoreologicznych. Jest to tematyka uznawana zabardzo waLn1 we wsp6lczesnej nauce i

in2ynierii. Tematyka trudna i ciekawa zarazem. W autoreferacie om6wiono cykl sze$ciu powi4zanych

tematycznie publikacji naukowych [PKI-PK6], dotyczqcy pomiar6w, modelowania i sterowania w

ukladach z p6laktywn4 wibroizolacj4. Sterowanie drganiami jest potrzeb4 wystgpuj4c4 w pojazdach

mechanicznych i maszynach przemyslowych, w tym przesiewaczach wibracyjnych- Zastosowanie

metod energooszczgdnej zmiany parametr6w tlumienia takich obiekt6w za pomoc4 tlumik6w MR

pozwala w ksztaltowa6 lub tlumi6 drgania wybranych ich czgsci. Wibroizolacj a zai, mo2e miei

dwojakie zastosowanie, tj. chroni6 obiekt przez drganiami pochodzqcymi z zewn4trz lub chroni6

otoczenie przez drganiami generowanymi przez obiekt. Dlatego celem zaproponowanych metod mo2e

by6: poprawa efektywnoSci dzialania wybranych urzqdzefi przemyslowych, adaptacja urz}dzefi do

zmiennych wymagari produkcyjnych i
generowanymi przez urz1dzenia, ochrona

warunk6w pracy, ochrona otoczenia przed drganiami

u2ytkownik6w i innych wraZliwych element6w utz1dzei

przed zewngtrznymi drganiami mechanicznym i. Om6wione powy2ej aspekty stosowania wibroizolacji

p6laktywnej mog4 by6 wy w szerokim zakresie w rozwiqzaniach przeznaczonych dla

indywidualnych. Prowadzenie badari naukowych wposzczeg6lnych galgzi przemyslu i
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tym kierunku jest potrzebne, a zaproponowane rozwi4zania stanowi4 znaczqcy wklad w rozw6j

dyscypliny automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne.

Najwa2niejsze oryginalne rezultaty otrzymane w ramach przedstawionego cyklu prac to (w kolejno6ci

odpowiadaj 4cej numeracj i prac) :

1. opracowanie metody redukcji liczby parametr6w modelu Bouca-Wena tlumika MR dla cel6w

modelowania tlumika MR z przeznaczeniem dla szerokiego zakresu czgstotliwo6ci drgari

[PKr];
2. rozwinigcie modelu drgafl stanowiska skladaj4cego sig z pojazdu eksperymentalnego z

tlumikami MR i wzbudnik6w drgari; uwzglgdnienie mo2liwo6ci oderwania k6l od plyt

wzbudnika [PKl];
3. zaproponowanie opisu dzialania tfumika MR odnoszqcego siQ do procesu modulacji

sinusoidalnie zmiennej prgdko6ci tloka tlumika za pomoc,a losowego pr4du sterujQcego,

daj4cej w rezultacie zmodulowany sygnal sity tfumika [PKl];
4. opracowanie metody identyfikacji modelu toru sterowania przeznaczonej dla uklad6w

p6laktywnych [PKl];
5. rozwinigcie modelu przesiewacza wibracyjnego uwzglgdniaj4cego obciryZenie wzbudnika

drgari; [PK2];
6. zaproponowanie metody ograniczenia nadmiernej amplitudy wystgpuj4cej podczas rozruchu i

zatrzymania wzbudnik6w drgari przesiewacza wibracyjnego przez chwilowe zwigkszenie

parametru ttumienia [PK2];
7. opracowanie modelu ruchu kola pojazdu terenowego przy jednocze6nie wystgpuj4cych

nier6wnoSciach i manewrach wykonywanych przez kierowcg; uwzglgdnienie mo2liwo6ci

oderwania k6l od nawierzchni drogi; dob6r parametr6w modelu na podstawie charakterystyki

rzeczywistego poj azdu [PK3 ] ;

8. analiza wptywu drgari mechanicznych na kierowcg pojazdu terenowego, przeprowadzenie

eksperyment6w pomiarowych, analiza danych i v'rykazanie potrzeby szczegolnej ochrony r4k

kierowcy przed drganiami [PK4];
9. zaproponowanie metody po6redniego pomiaru prgdko6ci pojazdu na podstawie zale2noSci

wystgpuj4cych w charakterystyce czgstotliwoSciowej drgari podnolka pojazdu terenowego

lPKal;
10. zastosowanie algorytm6w zgrupy Skyhook w poprawie komfortu jazdy i jako5ci prowadzenia

pojazdu terenowego; [PK3, PK4, PK5, PK6];

I l. zaproponowanie metody pomiaru ruchu tloka tlumika MR w pojeLdzie przez zastosowanie

czujnik6w Linear Variable Differential Transformer (LVDT) [PK6];

Metody modelowania drgafiw ukladach wibroizolacji wspieraly badania prowadzone w ramach calego

omawianego cyklu publikacji, a w szczeg6lno6ci byly rozwijane i zastosowane w badaniach

symularyjnych opisanych w pracach badawczych [PKl, PK2, PK3]. Wszystkie powy2sze wyniki

zawieraly takie przeprowadzenie eksperyment6w pomiarowych, analizg danych i wykazanie

poprawnoSci proponowanych rozwi4zah. Niew4tpliwie, przyklady zastosowan z wykorzystaniem

rzeczywistych danych i odzwierciedlajqce realne potrzeby pelni4 rolg argumentu ,,2a" '

Osi4gnigcia Habilitanta przedstawione w cyklu publikacji maj4 dwojaki charakter. Z jednej strony slu24

rozwojowi podstaw teoretycznych w omawianych dziedzinach, z drugiej zaS przedstawiaj4 mo2liwoSci

zastosowania wynik6w teoretycznych w licznych obszarach, w kt6rych wystqpuj4 zjawiska drgari

mechanicznych.
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Sukces zar6wno na polu dowiedzenia wielu znacz4cych wynik6w jak i we wskazaniu zastosowania

proponowanych metod wymaga duZej erudycji i intuicji zar6wno matematycznej jak i in2ynierskiej,

kt6re niew4tpliwie Habilitant posiada.

Prace Habilitanta, wchodz4ce w sklad osi4gnigcia naukowego, po recenzjach zapewnionych przez

redakcje zostaly opublikowane w czasopismach: Sensors, Applied Science, Journal of Low Frequency

Noise, Vibration and Active Control oraz Archives of Control Sciences. W sumie publikacje wchodz4ce

w sklad cyklu doczekaly sig znacz1cej liczby cltowari - 73 wedlug bazy Scopus (z czego 56 bez

autocytowafl). Natomiast wszystkie prace Habilitanta mialy w sumie 189 cytowari (128 bez

autocytowafi). Zwroca uwagg na niekt6re z nich.

Najwigcej cytowafl (35,23 bez autocytowari) wywolal artykul ,,Automotive MR damper modeling for

semi-active vibration control" z roku 2014, ktorego autorami s4: Jerzy Kasprryk, Janusz Wyrwal i

Habilitant. Zostalon opublikowany w materialach renomowanej konferencji migdzynarodowej, jeszcze

przed uzyskanie stopnia doktora i nie jest on czgsci4 osi4gnigcia naukowego przedstawionego we

wniosku. Najczgsciej cytowan4 prac4 wchodzqcqw sklad osi4gnigcia naukowego, kt6rej wsp6lautorem

jestHabilitantjestartykutr[PK5]. Zosta\opublikowanywroku20l8ijestdotejporycl'towany24razy
(19 razy bez autocytowari).

Ponadto pewna liczba cytowari zwi1zana jest z artykulami [PK2,PK3,PK4 i PK6], (odpowiednio 6, 1 1.

l8 i 13 cy.towania wg Scopus w tym odpowiednio 4, 9, 12 i ll bez autocytowari) z zadeklarowanym

udzialem Habilitanta od 40%o do 100%.

Podsumowuj4c, przedstawiony jednotematyczny cykl publikacji jest w pewnej czg5ci (trzy z sze6ciu

pozycji) opublikowany w czasopismach o uznanej renomie migdzynarodowej, zaS w caloSci przedstawia

warto6ciowy dorobek naukowy z dziedziny metod pomiar6w, modelowania i sterowania uklad6w

dynamicznych z polaktywn4 wibroizolacjq i tlumikami MP.. Za pewien (drobny) mankament :uznal

mo2na fakt opublikowania czgsci pozycjt w czasopismach o kontrowersyjnych praktykach

publikacyjnych.

Istotna noSC naukowa bilitanta

Zgodniez Art.2l9 ust. 3 ustawy zdnia2}lipca2018 r., zpofiniejszymi zmianami, prawo o szkolnictwie

v,ryiszym i nauce, od habilitanta oczekuje sig istotnej aktywno3ci naukowej realizowanej w wigcej

nii jednej uczelni lub instytucji naukowej,w szczeg6lno6ci zagranicznej. Nalezy wnioskowa6, 2e

termin ,,istotna aktywnoS6 naukowa" z ust.3, jest opisywany zapomocq terminu ,,osi4gni9cia" w ust.

2 tego samego artykulu.

Osi4gni gcia naukowo-badawcze

Autorstwo lub wspfilautorstwo publikacji naukowych w czasopismach znajduiqcych sig w bazie Journal

Citation Reports (JCR)

Habilitant jest wsp6trautorem lub autorem 18 artykul6w (w tym 11 po obronie pracy doktorskiej)'

W czgsci s4 to artykuly omawiane we fragmencie niniej szej recenzji w rozdziale poSwigconym

jednotematycznemu cyklowi publikacji. Jest to istotny dorobek, opublikowany czgsciowo (szkoda, 2e

nie w wigks zej czgsci) w dobrych lub bardzo dobrych czasopismach. Swiadcz4 o tym znaczna og6lna

liczba cytowani. Natomiast liczba cytowari publikacji po doktoracie pochodzi gl6wnie z
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zainteresowania publikacj4 Autora w czasopiSmie Journal of Low Frequency, Noise, Vibration and

Active Control 22018. Jest to jednak pracawahna i bgd4c4 jednym z fundament6w przedlozonego cyklu

publikacji stanowi4cego oceniane osi4gnigcie naukowe. Wida6 z tego,2e pewne publikacje Autora,

Srodowisko uznaje za w ahne.

Autorstwo lub wspdlautorstwo monografii i publikacji naukowych w czasopismach migdzynarodowych

lub l<rajowych innych ni| w bazie JCR

Ten zbi6r obejmuje 34 pozycje, w tym jedn4 monografig, 29 rozdzial6w w monografiach krajowych i

zagranicznych (Springer Advances in Intelligent Systems and Computing, Springer Lecture Notes in

Nefworks and Systems, Springer Lecture Notes in Computer Science, Wydawnictwa Politechniki

Sl4skiej oraz Wydawnictwo Pracowni Komputerowej Jacka Skalmierskiego), 4 publikacje w

czasopismach zagranicznych (niewymienione w Osi4gnigciu naukowym). Tg czg66 aktywnoSci

naukowej Habilitanta oceniam pozytywnie.

P ub likacj e i prezentacj e konferencyjne

Habilitant jest autorem lub wsp6lautorem l7 referat6w konferencyjnych (w tym 10 indeksowanych w

bazie Web of Science), w tym po doktoracie 5 (3 indeksowanych w WoS) obejmuj4cych znane

konferencje, takie jak IEEE/IFAC International Conference on Methods and Models in Automation and

Robotics, Polish Control Conference, IEEE/ASME International Conference on Advanced Intelligent

Mechatronics i inne. R6wnie2 tg czgS6 aktywnoSci naukowej naleiry oceni6 pozytywnie.

Inne os iqgnigc ia naukowo-b adowcz e

Habilitant posiada znacz4ce osiqgnigcia projektowe i konstrukcyjne. W szczeg6lno6ci dotycz4 one

modyfikacji ukladu pomiarowego i sterowania eksperymentalnego pojazdu terenowego, modyfikacji

stanowiska do diagnostyki zawieszenia oraz modyfikacji ukladu zawieszenia przesiewacza

wibracyjnego (zgloszenie patentowe). Dr in2. Piotr Krauzebraludzialjako wykonawca w 5 projektach

finansowanych z funduszy strukturalnych lub rozwoju regionalnego UE. Byly to projekty o charakterze

rozwojowym i dydaktycmym. Ponadto realizowal l0 projekt6w z subwencji PS na dzialalno66

badawczq mlodych naukowc6w oraz 9 projekt6w finansowanych z dotacji na utrzymanie potencjalu

badawczego PS. Brak informacji o kierowaniu projektami finansowanymi ze 2r6del zewnQtrznych i jest

to slabym punktem prezentowanego wniosku.

Wspolpraca z otoczeniem, w tym migdzynarodowa

Dr P. Krauze odbyl dwa sta2e zagraniczne, oba bardzo kr6tkie (Technische Universitaet Bergakademie

Freiberg, Niemcy - 2 tygodnie oraz Technical University of Ostrava, Czechy - I tydzief.). Habilitant

jest r6wnie1 recenzentem 14 czasopism migdzynarodowych indeksowanych ptzez JCR. Ponadto

Habilitant wsp6lpracowal przy powstaniu stanowiska eksperymentalnego do nebulizacji mieszanki

izopropannolu i wody z sonifikatorem i spektrometrem (wsp6lpraca zfirm4KBM Catalyst sp. z o.o.), a

tak2e prowadzil wsp6tpracg z firmami Mostostal Zabrze Biprohut S.A. oraz OBRUM. Jest to dorobek

raczej skromny i r6wnie2 jest slab4 stron4 wniosku.

Dorobek dydaktyc zny i popularyzatorski

Zajgcia dydaktyczne

Dr piotr Kragzeopracowal i prowadzi, na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki, Politechniki

Sl4skiej wyklady, lwiczenia,laboratoria i projekty z 12 przedmiot6w w tym 2 w jqzyku angielskim' Do
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prowadzonychzajgt Habilitant opracowal materiaty dydaktyczne. Habilitant prowadzil r6wnieZ 4 prace

inzynierskie i 14 prac magisterskich.

Popularyzacja nauki

Habilitant bral tdzial wielokrotnie w organizacji dni otwartych Uniwersytetu i Wydzialu, prezentacji

oferty dydaktycznej oraz naukowej, atakhe w licznych wydarzeniach promuj4cych Wydzial.

Dorobek organizacyjrry

Habilitant jest opiekunem laboratorium, pelni funkcjg wydzialowego koordynatora POB ,,Inteligentne

miasta i mobilnoS6 przyszlo6ci" PS, bral udzial w przygotowaniu material6w promuj4cych osi4gnigcia

PS w tym obszarze.

Wnioski kofcowe

Bior4c pod uwagg przedstawiony jednotematyczny cykl obejmuj4cy 6 publikacji dotycz4cych

pomiar6w, modelowania i sterowania w uktradach z polaktywn4 wibroizolacj4 i tlumikami

magnetoreologicznymi oraz zastosowania tych wynik6w opublikowanych gtr6wnie po uzyskaniu przez

Habilitanta stopnia doktora i w czasopismach znajduj4cych sig w bazie JCR, stwierdzam,2e stanowi4

one osi4gnigcie naukowe wnosz?ce znaczny wklad Autora w rozw6j dyscypliny Automatyka,

Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne. Jednocze6nie analizujqc aktywno56 naukow4

Habilitanta (osi4gnigcia), obejmuj4c 429 rozdzial6w w monografiach,22 artykuly i 17 opublikowanych

referat6w konferencyjnych, wsp6tprac9 migdzynarodow4, dzialalnoSd dydaktyczn4 i dzialalnoS6

organizacyjn 4zwlaszczaw ostatnich latach, stwierdzam, 2e Habilitant wykazuje sig istotn4 aktywnoSci4

naukow4 w stopniu wystarczajqcym i tym samym Kandydat spetnia wszystkie wymagania

sformulowane w Art.219, ust. 1, pkt. 2 i 3 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r., z p6iniejszymi zmianami,

Prawo o Szkolnictwie Wy2szym i Nauce i wnoszg o dopuszczenie Habilitanta do dalszych czynnoSci w

postgpowani u habi I itacyjnym
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