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Recenzja
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Pana dr. inz. Piotra Krauze

1. Podstawy prawne

Recenzja w postgpowaniu w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. inz.
Piotrowi Krauze w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie automatyka,
elektronika elektrotechnika i technologie kosmiczne wykonana zostata zgodnie z pismem
sygn. RDAEETK.532.5.2023 Przewodniczacej Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika
Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne Politechniki Slaskiej prof. dr hab. inz. Moniki

Kwoki z dnia 13 lutego 2024 r. i zwigzanej z nim umowy o dzieto.

2. Dane o karierze naukowej osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia
doktora habilitowanego

Stwierdzenie spelnienia przestanki, o ktérej mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 1 ustawy

z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce dotyczgcej posiadania

stopnia doktora

Dr inz. Piotr Krauze ukonczyt w 2009 roku studia prowadzone na Wydziale Automatyki,
Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej na kierunku Elektronika i telekomunikacja
o specjalnosci Aparatura elektroniczna przygotowujgc prace magisterska pt. ,,Analizator
standéw logicznych”. W 2011 roku uzyskat ponadto tytut zawodowy inzyniera po ukoniczeniu
studiéw I stopnia prowadzonych réwniez na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki
Politechniki Slaskiej na kierunku Automatyka i robotyka o specjalnosci Technologie
informacyjne w automatyce i robotyce przygotowujac prace inzynierskg pt. ,,Bezprzewodowy
system pomiaru i wizualizacji przyspieszenia”.

Dr inz. Piotr Krauze uzyskat stopien doktora nauk technicznych nadany 24 listopada

2015 roku przez Rade Wydziatu Automatyki, Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej

na podstawie rozprawy doktorskiej pt. ,,Control of semiactive vehicle suspension system



using magnetorheological dampers” w dziedzinie nauk technicznych, dyscyplinie automatyka

i robotyka. Spetniony jest zatem wymdg podany w art. 219 ust. 1 pkt. 1 ustawy z dnia 20 lipca

2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.

Dr inz. Piotr Krauze swoje zatrudnienie i aktywno$¢ naukowa zwigzal z Politechnika
Slaska. W 2014 roku, zostat zatrudniony na stanowisku asystenta. Byt uczestnikiem studiow
doktoranckich prowadzonych Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki Politechniki
Slaskiej. Od roku 2018 jest zatrudniony na stanowisku adiunkta. Obecnie pracuje w Katedrze
Pomiaréw i Systeméw Sterowania na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki

Politechniki Slaskie;j.

3. Ocena zgloszonego osiagni¢cia naukowego

Stwierdzenie spelnienia przestanki, o ktérej mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy

z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce dotyczgcej posiadania

w dorobku osiggniecia naukowego stanowiacego znaczny wklad w rozwoj

wnioskowanej dyscypliny

Dr inz. Piotr Krauze zglosil we wniosku o przeprowadzenie postgpowania w sprawie
nadania stopnia doktora habilitowanego osiagnigcie pt. ,,Pomiary, modelowanie i sterowanie
w uktadach z pétaktywng wibroizolacja i ttumikami magnetoreologicznymi, w szczegdlnosci
w pojazdach i przesiewaczach wibracyjnych” w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne. Osiggniecie stanowi cykl
sze$ciu artykutéw naukowych opublikowanych w czasopismach z listy JCR.

Oceniane osiggniecie naukowe zwigzane jest z projektowaniem wibroizolacji typu
potaktywnego (powszechniej okreslanych z jezyka angielskiego nazwa wibroizolacji
semiaktywnych) dedykowanych dla uktadow mechanicznych. Tego typu uklady zawierajg
w sobie zasadniczo thumiki semiaktywne, czyli elementy ttumigce pozwalajace na sterowanie
wartoscig ich wspoélczynnika ttumienia podczas pracy. Ten sposéb tlumienia, w odréznieniu
od uktadéw aktywnych (ktére mogg realizowa¢ dowolny algorytm sterowania sitg na uklad,
ale wymagaja zastosowania elementéw wykonawczych) charakteryzuje relatywnie niski
pobér energii. Przykltadem tlumikéw, ktére daja mozliwo$¢ sterowania warto$cig
wspolczynnika tlumienia sa tlumiki magnetoreologiczne (tlumiki MR). poniewaz
przedmiotowy wniosek dotyczy nadania stopnia naukowego doktora habilitowanego
w dyscyplinie Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne,
a przeprowadzone modelowanie, symulacje i badania do$wiadczalne dotycza zawieszenia

pojazdu i korpusu przesiewaczy wibracyjnych, czyli ukladéw mechanicznych, nalezy




wyraznie wyodrgbni¢ znaczacy wklad osiggniecia w obszarze automatyki, majgc na uwadze

w szczeg6lnosci projektowanie i realizacje algorytmoéw sterowania.

Zastosowanie tlumikéw magnetoreologicznych w ukladach semiaktywnej redukcji drgan
lub wibroizolacjach jest ciggle aktualne dla ukltadéw mechanicznych z uwagi na ma wiele
zalet w stosunku do tlumienia pasywnego (dedykowanego dla jednej okre$lonej
czestotliwosci rezonansowej i zastosowaniach praktycznych w wyzszych czestotliwosciach)
oraz aktywnego (wymagajacego oprocz stosownego sterowania rowniez elementow
wykonawczych). Zastosowanie nowoczesnego rozwigzania opartego na wykorzystaniu w tym
celu thumiké6w magnetoreologicznych nie jest zagadnieniem prostym gldwnie z uwagi na
silnie nieliniowe dziatanie thumikéw MR. Ponadto wielkos¢ sterujaca wplywa wtym
przypadku na stan obiektu w sposdb mutiplikatywny. Powyzsze fakty uzasadniaja zar6wno
sens rozwijania tej tematyki badawczej jak rowniez wyznaczaja nowe wyzwania dotyczace
budowy wiasciwych i efektywnych algortyméw sterowania. W symulacjach komputerowych
procesow dotyczy to wyboru i implementacji wlasciwego modelu tlumika MR,
a w zastosowaniach praktycznych badz weryfikacji do$wiadczalnej odpowiedniego uktadu
pomiarowego wiasciwych wielkosci wraz z przetwarzaniem sygnatéw i wlasciwej
identyfikacji parametréw modelu matematycznego ttumika. Wszystkie wspomniane problemy
badawcze, bedace trescig recenzowanego osiggniecia, mieszczg si¢ w obszarze dyscypliny
(poddyscypliny) automatyka. Natomiast rozwazane i konstruowane, badZ modyfikowane
w odpowiedni sposob uklady mechaniczne (zawieszenie pojazdu, przesiewacz) s w tym
przypadku zwigzane z budowg praktycznych stanowisk badawczych do weryfikacji
stosowanych modeli.

Do oryginalnych osiggnie¢ Habilitanta zaliczy¢ nalezy:

e Zaproponowanie i zweryfikowanie doswiadczalne (w pojezdzie) metody pomiaru ruchu
tloka thumika MR przez zastosowanie czujnikow LVDT. Analiza skutecznosci sterowania
semiaktywnym zawieszeniem pojazdu z estymacjg predkosci ttumika MR zaproponowang
metoda.

e Opracowanie metody redukcji liczby parametréw wybranego modelu thumika MR (model
Bouca-Wena) wraz z jego identyfikacja i zastosowaniem w modach pojazdow
i przesiewacza wibracyjnego.

e Zaproponowanie modelu silnika wzbudnika drgan na bazie przelagczanych réwnan Klossa

(model przesiewacza wibracyjnego uwzgledniajacy obcigzenie wzbudnika drgan).



e Opracowanie metody identyfikacji modelu toru sterowania, ktéra moze by¢ stosowana dla
ukladow semiaktywnych wraz z jego weryfikacjg doswiadczalng dla pojazdow.

e Przeprowadzenie badan i analiz, ktdrych wynikiem bylo pokazanie lepszych efektow
uzyskanych przy zastosowaniu zawieszenia semiaktywnego z algorytmem sterowania typu
Skyhook w poréwnaniu do uzycia zawieszenia pasywnego dla pojazdu terenowego.

e Opracowanie metody ksztaltowania trajektorii drgan przesiewacza wibracyjnego
z zastosowaniem thumikéw MR wraz z symulacjami komputerowymi i weryfikacja
doswiadczalna.

Powyzsze osiagniecia zostaly przedstawione w formie cyklu szesciu publikacji

opublikowanych w latach 2017-2023 w czasopismach naukowych z listy JCR: Sensors -

MDPI (IF=3.9, 100 pkt. MNiSW), Applied Sciences - MDPI (IF=2.7; 100 pkt. MNiSW),

Journal of Low Frequency Noise, Vibration and Active Control - SAGE (IF=2.3;

70 pkt. MNiSW), Archives of Control Sciences —PAN, PSI (IF=1.2; 100 pkt. MNiSW).

W przedmiotowym cyklu jeden artykut jest samodzielny, a pozostate artykuly maja charakter

wspolautorski z deklarowanym i szczegdétowo opisanym wktadem Habilitanta w zakresie od

40% do 75%. W przypadku artykuldw wspolautorskich procentowy udzial wszystkich zostat

potwierdzony zalgczonymi oswiadczeniami.

Przedstawione powyzej wyniki badan naukowych prowadzonych przez dr. inz. Piotra

Krauze zebrane w formie przedlozonego osiagniecia naukowego i podane uzasadnienie

potwierdzaja spelienie przestanki, o ktérej mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20

lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce o posiadaniu przez Kandydata

posiadania w_dorobku osiagniecia naukowego stanowiacego znaczny wklad w rozwdj

wnioskowanej dyscypliny.

4. Staze zagraniczne

Stwierdzenie spelnienia przestanki, o ktorej mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 3 ustawy

z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyZszym i nauce dotyczacej

wykazywania si¢ istotng aktywnoscia naukowg realizowang w wiecej niz jednej

uczelni, instytucji naukowej w szczegélnosci zagranicznej

Dr inz. Piotr Krauze odbyl w 2022 roku (po uzyskaniu stopnia naukowego doktora)
dwutygodniowy staz naukowy w Instytucie Technologii Maszyn Obrdbczych i Systeméw
Recyklingu (IART) na Techische Universitact Bergakademie we Freiburgu (TUBF)
w Niemczech. Opiekunem naukowym stazu byt Prof. Dr.-Ing. Holger Lieberwirth. Staz byt

realizowany w ramach miedzynarodowego projektu ,,European University on Responsible
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Consumption and Production” (EURECA-PRO). Zasadniczym elementem stazu byto
przeprowadzenie badan drgan przesiewacza wibracyjnego o trajektorii liniowej Haver &
Boecker. Rezultatem badan byto przygotowanie wspoétautorskiego artykulu naukowego (wraz
z T. Zinke z TUBF), wktorym przedstawiono wyniki symulacji sterowania semiaktywna
wibroizolacjg opartg o ttumiki MR (tekst w recenzji w czasopismie IEEE Access).

Habilitant w roku 2015 (po uzyskaniu stopnia naukowego doktora) odby? tygodniowy staz
naukowy na Uniwersytecie Technicznym w Ostrawie (Czechy). Opiekunem naukowym stazu
byt Prof. Ing. Jiri Tuma, CSc. Staz zasadniczo dotyczyl nabycia kompetencji w zakresie
zagadnien modelowania i aktywnego sterowania mechanicznymi uktadami drgajacymi przy
wykorzystaniu aktuatorow piezoelektrycznych.

Przedstawione powyzej aktywnosci Habilitanta potwierdzajg spelnienie wymogu

podanego w art. 219 ust. 1 pkt. 3 ustawy zdnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie

WYyZszym i nauce.

5. Ocena dorobku naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego

Dr inz. Piotr Krauze jest wspotautorem 1 monografii (przed doktoratem), opublikowat 11
artykuléw w czasopismach naukowych (w tym 3 samodzielne i 7 po doktoracie) oraz 29
wspblautorskich rozdzialtéow w monografiach naukowych (w tym 7 samodzielnych i 14 po
doktoracie). Wyglosit 22 referaty na miedzynarodowych i krajowych konferencjach
naukowych (w tym 5 po doktoracie). W bazie Scopus wedtug stanu na 12.04.2024 znajduje
sie 26 tekstow; sumaryczna liczba cytowan wynosi 189, przy wartosci indeksu h wynoszacej
9. Natomiast w bazie Web of Science wedlug stanu na 12.04.2024 znajduje si¢ 18 publikacji;
sumaryczna liczba cytowan wynosi 125, przy wartosci indeksu h wynoszacej 7. Podane
wyniki naukometryczne sa na dobrym poziomie majac na uwadze wniosek habilitacyjny.

Znaczaca jest aktywno$é dr. inz. Piotra Krauze jako recenzenta artykutéw w czasopismach
naukowych. Habilitant wykazuje sporzadzenie 42 recenzji do czasopism z listy JCR (Vehicle
System Dynamics, Journal of Sound and Vibrations, Measurement, Advances in Mechanical
Engineering, Bulletin of the Polish Academy of Sciences, Advances in Acoustics and
Vibration, Smart Materials and Structures, Applied Sciences, Mathematical Problems in
Engineering, Mechatronics, Journal of Mechanical Engineering Science, Sensors, Journal of
Intelligent Material Systems and Structures, Journal of Automobile Engineering, Shock and
Vibration, The International Journal of Acoustic and Vibration). Jest czlonkiem Reviewer

Board w czasopismach Sensors i Applied Sciences.



Dr inz Piotr Krauze bral udzial w realizacji projektu realizowanego w ramach
Norweskiego Mechanizmu Finansowania (NCBiR), projektu realizowanego w ramach
konkursu OPUS (NCN) oraz w realizacji 19 projektow statutowych Politechniki Slaskiej
(wtym 5 jako kierownik). Otrzymat tez grant projakosciowy Politechniki Slaskiej oraz
Rektorski grant habilitacyjny. Bral tez udzial w realizacji migdzynarodowego projektu
EURECA-PRO (Erasmus+).

Dzialalno$¢ naukowa Habilitanta zostala doceniona przez macierzysta Uczelni¢ dwoma
zespolowymi nagrodami Rektora Politechniki Slaskiej.

Drinz. Piotr Krauze byt wykonawca 2 prac o charakterze naukowo-badawczym
realizowanych na zlecenie z przemystu.

Habilitant brat udzial w organizacji konferencji w ramach Priorytetowego Obszary
Badawczego Politechniki Slaskiej.

Dr inz. Piotr Krauze jest wspétautorem 1 zgtoszenia patentowego.

Dr inz Piotr Krauze wlacza si¢ w dziatalno$¢ dydaktyczna i organizacyjna (w tym
o charakterze upowszechniania nauki) Wydzialu Automatyki, Elektroniki i Informatyki
Politechniki Slaskiej.

Habilitant prowadzit zajecia dydaktyczne w formie wykladow, cwiczen, laboratoriéw
i projektéw z 12 przedmiotéw w tym z 2 w jezyku angielskim. Byl opiekunem 14 prac
dyplomowych magisterskich i 4 prac dyplomowych inzynierskich. Ponadto bardzo aktywnie
wlacza sie opieke nad indywidualnymi programami studiéw oraz co jest godne podkreslenia
w realizacje nauczania zorientowanego projektowo (PBL - Project Based Learning) w tym
w projektach PBL realizowanych we wspdipracy z Sun Moon University (Korea
Potudniowa). Bral réwniez udzial w opracowywaniu nowych programow ksztalcenia. Jest tez
laboratorium sterowania pojazdami mechanicznymi na Wydziale Automatyki, Elektroniki
i Informatyki.

Dr inz. Piotr Krauze jest zaangazowany w realizacj¢ Priorytetowego Obszaru Badawczego na
Politechnice Slaskiej, petnige funkcje koordynatora Wydzialowego tematu ,Inteligentne
miasta i mobilnos¢ przysztosci”.

Habilitant, w ramach upowszechniania nauki byt zaangazowany w prezentacje laboratoriow
dla uczniéw szkét srednich. Brat udzial w Nocy Naukowcow, realizacji organizowanych
przez Politechnike Slaska Piknikéw Rodzinnych i International Staff Week oraz Dnia
Otwartego Wydziatu Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki.



Przedstawione dziatania pokazujg aktywno$¢é Habilitanta w obszarze dziatan naukowych,
potwierdzong posiadanymi wartosciami wspdtczynnikéw naukometrycznych w bazach
Scopus i WoS oraz Jego zaangazowanie w dzialalnos¢ dydaktyczng i organizacyjna,
prowadzong we wnioskowanej dyscyplinie naukowej na macierzystym Wydziale Automatyki,

Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej.

4. Wniosek koncowy

Majac na uwadze przedstawione powyzej uwagi dotyczace zgloszonego osiggnigcia
naukowego, aktywnoscig naukowg realizowang w wiecej niz jednej uczelni oraz pomocniczo
przedlozonego dorobku naukowego oraz aktywnosci w obszarach dydaktycznym
i organizacyjnym wyrazam opini¢, ze spelnione sg wymogi okreslone wart. 219 Ustawy
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. z 2018 r., poz. 1668 z pdzn. zm.). Dlatego tez
opowiadam si¢ za nadaniem dr inz. Piotrowi Krauze stopnia naukowego doktora

habilitowanego w dyscyplinie naukowej Automatyka, Elektronika Elektrotechnika

i

i Technologie Kosmiczne.



