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1. Podstawy prawne

Recenzja w postgpowaniu w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. inz.

Piotrowi Krauze w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych, w dyscyplinie automatyka,

elektronika elektrotechnika i technologie kosmiczne wykonana zostala zgodnie z pismem

sygn, RDAEETK.532.5.2023 Przewodnicz4cej Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika

Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne Politechniki Sl4skiej prof. dr hab. inz. Moniki

Kwoki z dnia 13 lutego 2024 r. i zwiqzanej znim umowy o dzielo.

2.Dane o karierze naukowej osoby ubiegaj4cej sig o nadanie stopnia
doktora habilitowanego
Stwierdzenie spelnienia przeslanki, o kt6rej mowa w art. 219 ust. I pkt. 1 ustawy
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyZszym i nauce dotycz4cej posiadania

stopnia doktora

Dr inz. Piotr Krauze ukonczyl w 2009 roku studia prowadzone na Wydziale Automatyki,

Elektroniki i Informatyki Politechniki Sl4skiej na kierunku Elektronika i telekomunikacja

o specjalno6ci Aparatura elektroniczna przygotowuj?c pracA magisterska pt. ,,Analizator

stan6w logicznych". W 2011 roku uzyskal ponadto tytul zawodowy inzyniera po ukoriczeniu

studi6w I stopnia prowadzonych r6wnieZnaWydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki

Politechniki Sl4skiej na kierunku Automatyka i robotyka o specjalnoSci Technologie

informacyjne w automatyce i robotyce przygotowujqc pracE in?ynierskq pt. ,,Bezprzewodowy

system pomi aru i wizualizacj i przyspi e szenia" .

Dr inZ. Piotr Krauze uzyskal stopieri doktora nauk technicznych nadany 24 listopada

2015 roku ptzez Radg Wydzialu Automatyki, Elektroniki i Informatyki Politechniki Sl4skiej

na podstawie rozprawy doktorskiej pt. ,,Control of semiactive vehicle suspension system
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using magnetorheological dampers" w dziedzinie nauk technicznych, dyscyplinie automatyka

i robotyka. Spelnionyjest zatem w),moe podany w art. 219 ust. I pkt. I ustawy z dnia 20lipca

2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.

Dr ina. Piotr Krauze swoje zatrudnienie i aktywnoSd naukowq zwiqzal z Politechnika

Sl4sk4. W 2014 roku, zostal zatrudniony na stanowisku asystenta. Byl uczestnikiem studi6w

doktoranckich prowadzonych Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki Politechniki

Sl4skiej. Od roku 2018 jest zatrudniony na stanowisku adiunkta. Obecnie pracuje w Katedrze

Pomiar6w i System6w Sterowania na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki

Politechniki Sl4skiej.

3. Ocena zgloszonego osi4gnigcia naukowego
Stwierdzenie spelnienia przeslanki, o kt6rej mowa w art. 219 ust. I pkt. 2 ustawy
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyZsrym i nauce dotyczqcej posiadania
w dorobku osi4gnigcia naukowego stanowi4cego znaczny wklad w rozw6j
wnioskowanej dyscypliny

Dr ina. Piotr Krauze zglosil we wniosku o przeprowadzenie postgpowania w sprawie

nadania stopnia doktora habilitowanego osi4gnigcie pt. ,,Pomiary, modelowanie i sterowanie

w ukladach z polaktyvtnq wibroizolacj4 i tlumikami magnetoreologicznymi, w szczeg6lnoSci

w pojazdach i przesiewaczach wibracyjnych" w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne. Osi4gniecie stanowi cykl

szesciu artykul6w naukowych opublikowanych w czasopismach z listy JCR.

Oceniane osiqgnigcie naukowe zwiqzane jest z projektowaniem wibroizolacji typu

p6laktywnego (powszechniej okreSlanych z lgzyka angielskiego nazwq wibroizolacji

semiaktywnych) dedykowanych dla uktad6w mechanicznych. Tego typu uklady zawierajq

w sobie zasadniczo tlumiki semiaktywne, czyli elementy tlumi4ce pozwalajqce na sterowanie

wartoSci4 ich wsp6lczynnika tlumienia podczas pracy. Ten spos6b tlumienia, w odr6znieniu

od uklad6w aktywnych (kt6re mog4 realizowai dowolny algorytm sterowania sil4 na uklad,

ale wymagaj4 zastosowania element6w wykonawczych) charakteryzuje relatywnie niski

pob6r energii. Przykladem tlumik6w, kt6re dqq mozliwoS6 sterowania wartoSci4

wsp6lczynnika tlumienia s4 tlumiki magnetoreologiczne (ttumiki MR). poniewaz

przedmiotowy wniosek dotyczy nadania stopnia naukowego doktora habilitowanego

w dyscyplinie Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne,

aprzeprowadzone modelowanie, symulacje i badania doSwiadczalne dotyczq zawieszenia

pojazdu i korpusu przesiewaczy wibracyjnych, czyli uklad6w mechanicznych, nale?y
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wyralnie wyodrgbnii znaczqcy wklad osi4gnigcia w obszarze automatyki, maj4c na uwadze

w szczegolno5ci projektowanie i realizacjg algorytm6w sterowania.

Zastosowanie tlumik6w magnetoreologicznych w ukladach semiaktywnej redukcji drgari

lub wibroizolacjach jest ciEgle aktualne dla uklad6w mechanicznych z uwagi na ma wiele

zalet w stosunku do tlumienia pasywnego (dedykowanego dla jednej okreSlonej

czgstotliwoSci rezonansowej i zastosowaniach praktycznych w wyzszych czgstotliwoSciach)

oraz aktywnego (wymagaj4cego opr6cz stosownego sterowania r6wniez element6w

wykonawczych). Zastosowanie nowoczesnego rozwi4zania opartego na wykorzystaniu w tym

celu tlumik6w magnetoreologicznych nie jest zagadnieniem prostym gl6wnie z uwagi na

silnie nieliniowe dzialanie tlumik6w MR. Ponadto wielkoS6 steruj4ca wplywa w tym

przypadku na stan obiektu w spos6b mutiplikatywny. Powylsze fakty uzasadniaj4 zar6wno

sens rozwijania tej tematyki badawczej jak rowniei vtyznaczaj4 nowe Wzwania dotyczqce

budowy wlaSciwych i efektywnych algortym6w sterowania. W symulacjach komputerowych

proces6w dotyczy to wyboru i implementacji wlaSciwego modelu tlumika MR,

a w zastosowaniach praktycznych bqdL weryfikacji doSwiadczalnej odpowiedniego ukladu

pomiarowego wlaSciwych wielkoSci wraz z przetwarzaniem sygnal6w i wtaSciwej

identyfikacji parametr6w modelu matematycznego ttumika. Wszystkie wspomniane problemy

badawcze, bgd4ce treSciq recenzowanego osiqgnigcia, mieszczq sig w obszarze dyscypliny

(poddyscypliny) automatyka. Natomiast rozwuhane i konstruowane, bqdL modyfikowane

w odpowiedni spos6b uklady mechaniczne (zawieszenie pojazdu, przesiewacz) s4 w tym

przypadku zwiqzane z budow4 praktycznych stanowisk badawczych do weryfikacji

stosowanych modeli.

Do oryginalnych osi4gnigi Habilitanta zaliczyc naleZy:

o Zaproponowanie i zweryfikowanie doSwiadczalne (w poje1dzie) metody pomiaru ruchu

tloka tlumika MR przez zastosowanie czujnik6w LVDT. Analiza skutecznoSci sterowania

semiaktywnym zawieszeniem pojazdu z estymacj4 prgdkoSci tlumika MR zaproponowanQ

metod4.

o Opracowanie metody redukcji liczby parametr6w wybranego modelu tlumika MR (model

Bouca-Wena) wraz z jego identyfikacj4 i zastosowaniem w modach pojazd6w

i prze s iewa cza wibr acyj nego.

o Zaproponowanie modelu silnika wzbudnika drgari nabazie przel}czanych r5wnari Klossa

(model przesiewaczawibracyjnego uwzglgdniaj4cy obci4zenie wzbudnika drgari).

a
J



o Opracowanie metody identyfikacji modelu toru sterowania, kt6ra mole byi stosowana dla

uklad6w semiaktywnych wraz z jego weryfikacj4 doSwiadczaln4 dla pojazd6w.

o Przeprowadzenie badari i analiz, kt6rych wynikiem bylo pokazanie lepszych efekt6w

uzyskanych przy zastosowaniu zawieszenia semiaktywnego z algorytmem sterowania typu

Skyhook w por6wnaniu do u2yciazawieszenia pasywnego dla pojazdu terenowego.

o Opracowanie metody ksztaltowania trajektorii drgari przesiewacza wibracyjnego

z zastosowaniem tlumik6w MR wraz z symulacjami komputerowymi i weryfikacj4

doSwiadczaln4.

Powyzsze osi4gnigcia zosta|y przedstawione w formie cyklu sze5ciu publikacji

opublikowanych w latach 2017-2023 w czasopismach naukowych z listy JCR: Sensors -

MDPI (IF:3.9, l00pkt.MNiSW), Applied Sciences -MDPI (IF:2.7; l00pkt.MNiSW),

Journal of Low Frequency Noise, Vibration and Active Control - SAGE (IF=2.3;

70 pkt. MNiSW), Archives of Control Sciences - PAN, PSI (IF:1.2; 100 pkt. MNiSW).

W przedmiotowym cyklu jeden artykul jest samodzielny, a pozostale artykuly maj4 charakter

wsp6lautorski z deklarowanym i szczegolowo opisanym wkladem Habilitanta w zakresie od

40o/o do 75%. W przypadku artykul6w wsp6lautorskich procentowy udzial wszystkich zostal

potwierdzo ny zaLqczonymi o Swiadczeniami.

Przedstawione powyzej wyniki badari naukowych prowadzonych przez dr. inz. Piotra

Krauze zebrane w formie przedlozonego osiqgniecia naukowego i podane uzasadnienie

potwierdzajq spelnienie przeslanki. o kt6rej mowa w art. 219 ust. I pkt. 2 ustawy z dnia 20

lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie i nauce o posiadaniu Drzez Kandydata

bku w

wnioskowanej dysc),pliny.

4. StaLe zagraniczne
Stwierdzenie spelnienia przeslanki, o kt6rej mowa w art. 219 ust. I pkt.3 ustawy
z dnia 20 Iipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyZszym i nauce dotycz4cej
wykazywania sig istotn4 aktywnoSci4 naukowqreahzowan4 w wigcej niZ jednej

uczelni, instytucji naukowej w szczeg6lnoSci zagranicznej

Dr inz. Piotr Krauze odbyl w 2022 roku (po uzyskaniu stopnia naukowego doktora)

dwutygodniowy staz naukowy w Instytucie Technologii Maszyn Obr6bczych i System6w

Recyklingu (IART) na Techische Universitaet Bergakademie we Freiburgu (TUBF)

w Niemczech. Opiekunem naukowym stazu byl Prof. Dr.-Ing. Holger Lieberwirth. Staz byl

realizowany w ramach migdzynarodowego projektu ,,European University on Responsible
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Consumption and Production" (EURECA-PRO). Zasadniczym elementem staiu bylo

przeprowadzenie badari drgari przesiewacza wibracyjnego o trajektorii liniowej Haver &

Boecker. Rezultatem badari bylo przygotowanie wsp6lautorskiego artykulu naukowego (wraz

zT.Zinke z TUBF), wkt6rym przedstawiono wyniki symulacji sterowania semiaktylvn4

wibroizolacj4 opart4 o tlumiki MR (tekst w recenzji w czasopi6mie IEEE Access).

Habilitant w roku 2015 (po uzyskaniu stopnia naukowego doktora) odbyt tygodniowy staZ

naukowy na Uniwersytecie Technicznym w Ostrawie (Czechy). Opiekunem naukowym stazu

byl Prof. Ing. Jiri Tuma, CSc. Staz zasadniczo dotyczyl nabycia kompetencji w zakresie

zagadnieh modelowania i aktywnego sterowania mechanicznymi ukladami drgaj4cymi przy

wykorzystaniu aktuator6w piezoelektrycznych.

Przedstawione pov,ryzej aktywnoSci Habilitanta potwierdzajE spelnienie wymogu

wyZszym i nauce.

5. Ocena dorobku naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego

Dr inz. Piotr Krauze jest wsp6lautorem I monografii (przed doktoratem), opublikowal 11

artykul6w w czasopismach naukowych (w tym 3 samodzielne i 7 po doktoracie) oraz 29

wsp6lautorskich rozdzial6w w monografiach naukowych (w tym 7 samodzielnych i 14 po

doktoracie). Wyglosil 22 referaty na migdzynarodowych i krajowych konferencjach

naukowych (w tym 5 po doktoracie). W bazie Scopus wedlug stanu na 12.04,2024 znajduje

sig 26 tekst6w; sumarycznaliczba cytowari wynosi 189, przy wartoSci indeksu h wynosz4cej

9. Natomiast w bazie Web of Science wedlug stanu na 12.04.2024 znajduje sig 18 publikacji;

sumaryczna liczba cytowari wynosi 125, przy wartoSci indeksu h wynosz4cej 7. Podane

wyniki naukometryczne s4 na dobrym poziomie maj4c na uwadze wniosek habilitacyjny.

Znaczqcajest aktywnoS6 dr. inz. Piotra Ytrauzejako recenzenta artykul6w w czasopismach

naukowych. Habilitant wykazuje sporzqdzenie 42 recenzji do czasopism z listy JCR (Vehicle

System Dynamics, Journal of Sound and Vibrations, Measurement, Advances in Mechanical

Engineering, Bulletin of the Polish Academy of Sciences, Advances in Acoustics and

Vibration, Smart Materials and Structures, Applied Sciences, Mathematical Problems in

Engineering, Mechatronics, Journal of Mechanical Engineering Science, Sensors, Journal of

Intelligent Material Systems and Structures, Journal of Automobile Engineering, Shock and

Vibration, The International Journal of Acoustic ond Vibration). Jest czlonkiem Reviewer

Board w czasopismach Sensors i Applied Sciences.
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Dr in7. Piotr Krauze bral udzial w realizacji projektu realizowanego w ramach

Norweskiego Mechanizmu Finansowania (NCBiR), projektu realizowanego w ramach

konkursu OPUS (NCN) oraz w realizacji 19 projekt6w statutowych Politechniki Sl4skiej

(w tym 5 jako kierownik). Otrzymal teZ grant projakoSciowy Politechniki Sl4skiej oraz

Rektorski grant habilitacyjny. Bral tez udzial w realizacji migdzynarodowego projektu

EURECA-PRO (Erasmus+).

DzialalnoSd naukowa Habilitanta zostala doceniona przez macierzyst4 Uczelnig dwoma

zespolowymi nagrodami Rektora Politechniki Sl4skiej'

Dr inz. Piotr Krauze byl wykonawc4 2 prac o charakterze naukowo-badawczym

realizowanych na zlecenie z przemyslu.

Habilitant bral udzial w organizacji konferencji w ramach Priorytetowego Obszary

Badawczego Politechniki Sl4skiej.

Dr inL. Piotr Krauze jest wsp6lautorem I zgloszenra patentowego.

Dr in1. Piotr Krauze wlqcza sig w dzialalnoSi dydaktyczna i organizacyjn (w tym

o charakterze upowszechniania nauki) Wydzialu Automatyki, Elektroniki i Informatyki

Politechniki Sl4skiej.

Habilitant prowadzil zajqcia dydaktyczne w formie wyklad6w, 6wiczen, laboratori6w

i projekt6w z 12 przedmiot6w w tym z 2 w jgzyku angielskim. Byl opiekunem 14 prac

dyplomowych magisterskich i 4 prac dyplomowych inzynierskich. Ponadto batdzo aktywnie

wlqcza sig opiekg nad indywidualnymi programami studi6w oraz cojest godne podkreSlenia

w realizacj E nauczania zorientowanego projektowo (PBL - Project Based Learning) w tym

w projektach PBL realizowanych we wsp6lpracy z Sun Moon University (Korea

Poludniowa). Bral r6wniez udzial w opracowywaniu nowych program6w ksztalcenia. Jest tez

laboratorium sterowania pojazdami mechanicznymi na Wydziale Automatyki, Elektroniki

i Informatyki.

Dr inz. Piotr Krauze jest zaangaZowany w realizacjg Priorytetowego Obszaru Badawczego na

Politechnice Sl4skiej, pelniqc funkcje koordynatora Wydzialowego tematu ,,Inteligentne

miasta i mobilnoSd przyszlo$ci".

Habilitant, w ramach upowszechniania nauki byl zaanguZowany w prezentacje laboratori6w

dla uczni6w szk6l Srednich. Bral udzial w Nocy Naukowc6w, realizacji organizowanych

przez Politechnikg Sl4sk4 Piknik6w Rodzinnych i International Staff Week oraz Dnia

Otwartego Wydzialu Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki.
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Przedstawione działania pokazują aktywność Habilitanta w obszarze działań naukowych, 

potwierdzoną posiadanymi wartościami współczynników naukometrycznych w bazach 

Scopus i WoS oraz Jego zaangażowanie w działalność dydaktyczną i organizacyjną, 

prowadzoną we wnioskowanej dyscyplinie naukowej na macierzystym Wydziale Automatyki, 

Elektroniki i Informatyki Politechniki Śląskiej. 

4. Wniosek końcowy

Mając na uwadze przedstawione powyżej uwagi dotyczące zgłoszonego os1ągmęcrn 

naukowego, aktywnością naukową realizowaną w więcej niż jednej uczelni oraz pomocniczo 

przedłożonego dorobku naukowego oraz aktywności w obszarach dydaktycznym 

i organizacyjnym wyrażam opinię, że spełnione są wymogi określone w art. 219 Ustawy 

Prawo o szkolnictwie wyższym i nauce (Dz.U. z 2018 r., poz. 1668 z późn. zm.). Dlatego też 

opowiadam się za nadaniem dr inż. Piotrowi Krauze stopnia naukowego doktora 

habilitowanego w dyscyplinie naukowej Automatyka, Elektronika Elektrotechnika 

i Technologie Kosmiczne. 
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