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Recenzja osiagni¢cia naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego
dr inz. Przemyslawa Skurowskiego w zwigzku z postepowaniem o nadanie stopnia

doktora habilitowanego w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja

Niniejsza recenzja zostala przygotowana w zwiazku z postepowaniem habilitacyjnym dra
inz. Przemystawa Skurowskiego na wniosek Rady Dyscypliny Informatyka Techniczna i
Telekomunikacja Politechniki Slaskiej. W dniu 20 grudnia 2024 otrzymalem pismo nr
RDITT.530.1.2024 z dnia 11.12.2024 Przewodniczacego Rady Dyscypliny Naukowej
Informatyka Techniczna i Telekomunikacja, prof. dr hab. inz. Andrzeja Polanskiego, w ktorym
zostatlem poinformowany o powolaniu mnie na recenzenta w postepowaniu habilitacyjnym dr.
inz. Przemystawa Skurowskiego.

Recenzja sporzadzona zostata w oparciu o kryteria zawarte w art. 219 Ustawy z dnia 20
lipca 2018 1. — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (art. 219, Dz.U. 2023 poz. 742 z
poéZniejszymi zmianami) oraz zasady zawarte w Umowie o dzieto UMC/4650/2024. Podstawg
opinii sa materialy zalgczone do wniosku dnia 7 maja 2024 r. o przeprowadzenie postepowania
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie Informatyka Techniczna i Telekomunikacija:

— dane wnioskodawcy;

~ autoreferat;

— wykaz osiagnigé;

— kopia dyplomu doktora;

-~ analiza cytowan;

— oswiadczenia habilitanta oraz wspotautoréw prac;

— kopia dyplomu dla najlepszej publikacji konferencji IEEE IPAS;

— kopie artykuléw zaliczonych do cyklu powigzanych tematycznie publikacji.



1. Podstawowe dane o kandydacie

a) Uzyskanie stopnia doktora
Dr inz. Przemystaw Skurowski w dniu 29 maja 2007 uchwatg Rady Wydziatu Automatyki,
Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej uzyskat stopien naukowy doktora nauk
technicznych w zakresie informatyki. Stopien ten zostal nadany na podstawie przedlozonej
rozprawy doktorskiej nt.: ,,Analiza i thumienie zjawiska moiré w skanowanych barwnych
obrazach péttonalnych.” Promotorem rozprawy byt prof. dr hab. inz. Konrad Wojciechowski,

a recenzentami prof. dr hab. Witold Malina i dr hab. Bogdan Smotka, prof. nzw. w Pol. SI.

b) Informacja czy kandydat ubiegal si¢ poprzednio o nadanie stopnia doktora

habilitowanego

Nie znalazlem informacji, aby habilitant wczesniej ubiegatl si¢ o nadanie stopnia doktora
habilitowanego. Informacji takiej nie ma w dokumentacji ani w wyszukiwarce plikow z

postgpowan awansowych w serwisie Radon gromadzacej dane od 1.10.2019.

¢) Przebieg pracy naukowo-zawodowej (miejsce pracy, zajmowane stanowiska)

Dr inz. Przemystaw Skurowski ukonczyl studia magisterskie na Wydziale Automatyki,
Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej w Gliwicach. Uzyskal stopien magistra
inzyniera informatyki na podstawie pracy magisterskiej pt. ,.Eliminacja skladowej
zaburzeniowej w obrazach cyfrowych powodowanej interferencjg rastrow” obronionej w 2000
roku. Promotorem byla dr inz. Katarzyna Stapor. W latach 2000-2007 byt doktorantem w
Instytucie Informatyki Wydziatu Automatyki, Elektroniki i Informatyki Politechniki Slaskiej.
W 2007 roku uzyskal stopien naukowy doktora nauk technicznych w zakresie informatyki
(szczeglly przedstawiono w punkcji 1a recenzji).

Habilitant od wrzesnia 2007 roku do chwili obecnej pracuje na Politechnice Slaskiej w
Wydziale Automatyki. Elektroniki i Informatyki, w Katedrze Grafiki, Wizji i Systemow
Cyfrowych Instytutu Informatyki. Pracuje tam na stanowisku adiunkta. Od pazdziernika 2007
do wrzesnia 2013 pracowal takze na stanowisku adiunkta w wydziale zamiejscowym Polsko-
Japonskiej Wyzszej Szkoty Technik Komputerowych. Od pazdziernika 2018 do wrzesnia 2020
jego dodatkowym miejscem pracy byla Akademia Sztuk Teatralnych im. Stanistawa

Wyspianskiego w Krakowie. Zajmowane stanowisko nie jest mi znane.



2. Obowigzujace przepisy prawne na dzien wszczecia ocenianego
postepowania habilitacyjnego i obowiazujacych kryteriach oceny

Wszczgeie postgpowania habilitacyjnego dra inz. Przemystawa Skurowskiego nastapito w
roku 2024. W zwiazku z tym, obowigzujacym aktem prawnym jest Ustawa z dnia 20 lipca 2018
roku — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce. Poniewaz wszczecie to nastapilo przed 24
pazdziernika 2024 obowigzuje tekst ujednolicony opublikowany w Dz.U. 2023 poz. 742.
Warunki nadania stopnia doktora habilitowanego zgodnie z art. 219:

1. Stopien doktora habilitowanego nadaje sie osobie, ktéra:

1) posiada stopien doktora;

2) posiada w dorobku osiagnigcia naukowe albo artystyczne, stanowiace znaczny wklad w

rozw0j okreslonej dyscypliny, w tym co najmniej:

a) 1 monografi¢ naukowa wydang przez wydawnictwo, ktére w roku opublikowania
monografii w ostatecznej formie bylo ujgte w wykazie sporzadzonym zgodnie z
przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a, lub

b) 1 cykl powigzanych tematycznie artykuléw naukowych opublikowanych w
czasopismach naukowych lub w recenzowanych materialach z konferencji
mi¢dzynarodowych, ktére w roku opublikowania artykutu w ostatecznej formie
byly ujete w wykazie sporzadzonym zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie
art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b, lub

¢) 1 zrealizowane oryginalne osiggnigcie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne
lub artystyczne;

3) wykazuje si¢ istotng aktywnoscig naukowa albo artystyczng realizowana w wigcej niz

Jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegdlnosci zagranicznej.

2. Osiggnigcie, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 2, moze stanowi¢ czgs¢ pracy zbiorowej, jezeli
opracowanie wydzielonego zagadnienia jest indywidualnym wkladem osoby ubiegajace;
si¢ o stopien doktora habilitowanego.

3. Obowigzek publikacji nie dotyczy osiggnigé, ktorych przedmiot jest objety ochrona

informacji niejawnych.



3. Informacja o ocenianych osiggni¢ciach naukowych

a) tytul osiggnigcia naukowego stanowigcego podstawe ubiegania si¢ o nadanie

stopnia doktora habilitowanego

Tytul osiggni¢cia naukowego dra inz. Przemystawa Skurowskiego bedacego podstawa o
ubiegania si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego to: ,,Analiza i przetwarzanie obrazow i

sygnalow skoncentrowane na ludzkim odbiorcy™.

b) dane naukometryczne, ktorymi legitymuje si¢ kandydat na dzien wszczecia

postgpowania habilitacyjnego

Dane naukometryczne Habilitanta:

— sumaryczny wspolczynnik IF — 32,819 (32,819 po doktoracie);

— sumaryczna liczba punktow MNiSW po doktoracie — 1249, w tym 965 za publikacje w
czasopismach. Sumaryczna liczba punktow przed doktoratem jest trudna do ustalenia,
biorac jednak pod uwage skal¢ punktowa w latach 2000-2007 oraz range czasopism nie
powinna ona znaczaco wplynaé na koncowsa sumaryczng liczbe punktow;

— liczba cytowan:

o Web of Science — 25 widocznych publikacji cytowanych 75 razy (61 bez autocytowan);

o Scopus — 27 widocznych publikacji cytowanych 107 razy (87 bez autocytowan);

o Google Scholar — 43 widocznych publikacji cytowanych 344 razy;

Indeks Hirscha:

o Web of Science — 6;

o Scopus — 6 (5 bez autocytowan);

o Google Scholar — 7.

¢) Informacja o liczbie publikacji naukowych, monografii, rozdziatlow w

monografiach

Wedhug autoreferatu Habilitant jest autorem badz wspotautorem tacznie 40 publikacji z
czego znakomita wickszos¢ ukazala si¢ po doktoracie (35). Wedhug danych z jednostki
macierzystej Habilitant jest autorem 43 publikacji. Najwickszg aktywnoscig ilosciowa wykazal
si¢ w latach 2016-2019 — 16 publikacji. Publikacje Habilitanta w ostatnich latach ilosciowo
ulegly zmniejszeniu, za to wzrosla ich ranga. W przypadku wspéiczynnika IF laczna jego
wartos¢ po roku 2019 wyniosta 32,819. Przed rokiem 2019 nie wykazal on zadnej publikacji
ze wspolczynnikiem IF. W sklad dorobku habilitanta wchodzi 18 artykulow (w tym 15 po

doktoracie) oraz 22 referaty konferencyjne (w tym 20 po doktoracie).



Wedlug danych z jednostki macierzystej Habilitant jest jedynym autorem 4 prac (3 po
doktoracie), 21-krotnie ma jednego wspotautora (19-krotnie po doktoracie), 7-krotnie ma
dwoch wspotautorow (6-krotnie po doktoracie), 2-krotnie ma trzech wspotautoréw oraz 8-
krotnie ma czerech i wigcej wspotautoréw. Prac o wiekszej liczbie niz trzech autoréw Habilitant
przed doktoratem nie mial. Dr inz. Przemystaw Skurowski w swoim dorobku nie wykazal

zadnej monografii.

d) Informacja o najwazniejszych czasopismach w ktérych kandydat publikowat

swoje prace naukowe

Habilitant publikowal w trzech czasopismach posiadajacych IF:

— Sensors — recenzowane czasopismo MDPI o otwartym dostepie (obecnie IF 3.4).
Czasopismo skupia si¢ na artykutach zwigzanych z czujnikami oraz przetwarzaniem
danych z czujnikow.

— Biomedical Signal Processing and Control — recenzowane czasopismo Elsevier-a (obecnic
IF 4.9). Czasopismo kladzie sobie za cel publikowanie artykulow przedstawiajacych
badania dotyczace stosowania metod i urzadzen w diagnostyce klinicznej, oraz
monitorowaniu pacjentow.

— Energies — recenzowane czasopismo MDPI o otwartym dostepie (obecnie IF 3).
Czasopismo skupia si¢ na publikacjach zwiazanych z réznymi aspektami dotyczgcymi

energii — jej wytwarzaniu, oszczedzaniu, wykorzystywaniu itp.
¢) rola Kandydata w ramach powstawania wspétautorskich prac naukowych

Wsréd 23 prac zgloszonych przez Habilitanta w ramach jednotematycznego cyklu
publikacji stanowigcych osiggnigcie habilitacyjne, dwie publikacje s3 samodzielne. Sa to
publikacje w czasopismie Studia Informatica:

1. Skurowski Przemystaw: JPEG and JPEG2000 compression evaluation based on S-CIELAB

human visual system model, Studia Informatica, Politechnika Slgska, vol. 28, nr 2, 2007,

s. 5-16 (P1)

2. Skurowski Przemysltaw: Towards the new concept of linear image quality assessment :

Review of phase correlation formulas, Studia Informatica, Politechnika Slgska, vol. 35, nr

4, 2014, 5. 111-131 (P4)

Do wszystkich prac zgloszonych do giéwnego osiagniecia dr inz. Przemystaw Skurowski
zalgczyl informacje o jego merytorycznym wkladzie. Wszyscy wspolautorzy podpisali
deklaracje o jego udziale. W 17 publikacjach jest on pierwszym autorem. W 16 z tych prac

Habilitant jest tworca koncepcji, a w 8 opracowat podstawy teoretyczne. Stworzenie koncepcji



oraz samodzielne przygotowanie podstaw teoretycznych mozna uznaé¢ za bardzo znaczacy

wklad w powstanie publikacji oraz mozna uzna¢, ze Habilitant petnit wiodaca role w ich

powstawaniu. Do prac tych naleza:

1.

Skurowski Przemystaw, Gruca Aleksandra Helena: Image quality assessment using phase
spectrum correlation, W: Computer vision and graphics : ICCVG 2008. International
conference, Warsaw, Poland, November 10-12, 2008. Revised papers, Lecture Notes In
Computer Science, vol. 5337, 2009, Springer, s. 80-89 (P2)

Skurowski Przemystaw, Janiak M.: Component weight tuning of SSIM image quality
assessment measure, W: Computer vision and graphics : ICCVG 2014. International
conference, Warsaw, Poland, September 15-17, 2014. Proceedings, Lecture Notes In
Computer Science, vol. 8671, 2014, Springer, ISBN 978-3-319-11330-2, s. 57-65,
DOI:10.1007/978-3-319-11331-9 8 (P5)

Skurowski Przemystaw, Paszkuta Marcin: Saliency map based analysis for prediction of
car driving difficulty in Google street view scenes, W: International Conference of
Numerical Analysis and Applied Mathematics (ICNAAM 2017), Thessaloniki, Greece, 25-
30 September 2017 / Simos T, Tsitouras C. (red.), AIP Conference Proceedings, vol. 1978,
2018, American Institute of Physics, ISBN 978-0-7354-1690-1, s. 110003-1 - 110003-5,
DOI:10.1063/1.5043761 (P6)

Skurowski Przemyslaw, Paszkuta Marcin: Automatic IMU sensor characterization using
Allan variance plots, W: International Conference of Numerical Analysis and Applied
Mathematics : ICNAAM 2016, Rhodes, Greece, 19-25 September 2016/ Simos T., Tsitouras
C. (red.), AIP Conference Proceedings, vol. 1863, 2017, AIP Publishing, ISBN 978-0-7354-
1538-6, art. no. 400007, DOI:10.1063/1.4992576 (P17)

Skurowski Przemystaw, Pawlyta M.: On the noise complexity in an optical motion capture
facility, Sensors, Multidisciplinary Digital Publishing Institute, vol. 19, nr 20, 2019, Numer
artykulu: 44335, s. 1-30, DOI:10.3390/519204435 (P20)

Skurowski Przemystaw, Pawlyta Magdalena: Detection and classification of artifact
distortions in optical motion capture sequences, Sensors, Multidisciplinary Digital
Publishing Institute, vol. 22, nr 11, 2022, Numer artykulu: 4076, s. 1-29,
DOI:10.3390/5s22114076 (P21)

Skurowski Przemystaw, Pawlyta Magdalena: Gap reconstruction in optical motion capture
sequences using neural networks, Sensors, Multidisciplinary Digital Publishing Institute,

vol. 21, nr 18, 2021, Numer artykutu: 6115, s. 1-26, DOI:10.3390/s21186115 (P22)



. Skurowski Przemyslaw, Pawlyta Magdalena: Tree based regression methods for gap
reconstruction of motion capture sequences, Biomedical Signal Processing and Control,

vol. 88, 2024, Numer artykutu: 105641, s. 1-16, DOI:10.1016/j.bspc.2023.105641 (P23)

Rola Habilitanta w pozostatych pracach zawartych w jednotematyczny cykl publikacji:
Skurowski Przemystaw, Kozielski Michal: Investigating human color harmony preferences
using unsupervised machine learning, W: 6th European Conference on Colour in Graphics,
Imaging, and Vision 2012 (CGIV 2012), Amsterdam, the Netherlands, 6-9 May 2012, 2013,
Curran, ISBN 978-1-62276-701-4, 5. 59-64 (P3)

Podczas realizacji publikacji Habilitant stworzyl jej koncepcje i pozyskal dane, miat tez
wspotudzial we wszystkich wazniejszych fazach jej powstawania poza pisaniem tekstu.
Mozna na tej podstawie uzna¢, ze udzial dra inz. Przemystawa Skurowskiego w jej
powstaniu byt wiodacy.

Skurowski Przemyslaw, Kasprowski Pawel: Evaluation of saliency maps in a hard case -
images of camouflaged animals, W: 2018 IEEE International Conference on Image
Processing, Applications and Systems (IPAS), Inria Sophia Antipolis, France, 12-14
December 2018, 2019, Institute of Electrical and Electronics Engineers, ISBN 978-1-7281-
0248-1, 5. 244-249, DOI:10.1109/1PAS.2018.8708858 (P7)

Podobnie jak w poprzedniej publikacji Habilitant stworzyt jej koncepcje i pozyskat dane,
mial tez wspotudzial we wszystkich wazniejszych fazach jej powstawania poza pisaniem
tekstu. Mozna na tej podstawie uznac, ze udziat dra inz. Przemystawa Skurowskiego w jej
powstaniu byt wiodacy.

Kasprowski Pawel, Har¢zlak Katarzyna, Skurowski Przemyslaw: Implicit calibration using
probable fixation targets, Sensors, Multidisciplinary Digital Publishing Institute, vol. 19,
nr 1, 2019, Numer artykutu: 216, s. 1-27, DOI:10.3390/s19010216 (P8)

Kluczowym elementem opracowanego w ramach publikacji metody jest jej ogdlna
koncepcja taczaca wszystkie jej elementy w calos¢. Habilitant w o$wiadczeniu wykazal
jedynie, ze byt odpowiedzialny za wymyslenie i stworzenie jego czesci oraz wspotredakcje
tekstu manuskryptu. Nie mozna zatem uznaé, ze jego rola bylta wiodgca.

. Nurzynska Karolina, Skurowski Przemystaw, Pawlyta Magdalena, Cyran Krzysziof:
Evaluation of keypoint descriptors for flight simulator cockpit elements: WrightBroS
database, Sensors, Multidisciplinary Digital Publishing Institute, vol. 21, nr 22, 2021,
Numer artykutu: 7687, 5. 1-18, DOI:10.3390/5s21227687 (P9)



Nie jest jasne jaki wklad pracy mieli w powyzszym artykule pozostali wspotautorzy. Na
podstawie oswiadczenia wnioskuje, ze Habilitant na podstawie koncepcji i doboru
algorytméw przez wspolautorow stworzyl oprogramowanie niezbedne do badan oraz
dokonal nim klasyfikacji obrazow. Wskazuje na to brak przypisania Habilitantowi
opracowania teoretycznego, ktére wystepuje w wiekszosci oswiadczen. Dodatkowo wraz
z innymi autorami bral udzial w pozyskiwaniu danych. W tym przypadku nie mozna
réwniez uzna¢ jego roli jako wiodacej.

Skurowski Przemysiaw, Nurzynska Karolina, Pawlyta Magdalena, Cyran Krzysztof:
Performance of QR code detectors near Nyquist limits, Sensors, Multidisciplinary Digital
Publishing Institute, vol. 22, nr 19, 2022, Numer artykulu: 7230, s. 1-15,
DOI:10.3390/s22197230 (P10)

W tej publikacji Habilitant mi¢dzy innymi stworzyl jej koncepcje, zaplanowat
eksperyment, wspotpracowal podstawy teoretyczne, byl jego gldéwnym redaktorem.
Swiadczy to o tym, e jego rola w tej publikacji byta wiodaca.

Skurowski Przemystaw, Pawlyta M.: Functional body Mesh representation : A simplified
kinematic model, its inference and applications, Applied Mathematics & Information
Sciences, Natural Sciences Publishing Corporation, vol. 10, nr 1, 2016, s. 71-82,
DOI:10.18576/amis/100107 (P11)

Habilitant jest wspotautorem pomystu na reprezentacje danych oraz byl odpowiedzialny
za stworzenie koncepcji modelu w ramach algorytmu. Ponadto byl wspodtautorem
oprogramowania i1 w wiegkszej czesci przygotowal manuskrypt. Moim zdaniem
oswiadczenie jest zbyt nieprecyzyjne. Opracowanie koncepcji modelu w kontekscie tej
publikacji jest niejasne. Moim zdaniem habilitant byl Autorem wiodacym.

Skurowski Przemysiaw, Pruszowski Przemysiaw, Peszor Damian: Synchronization of
motion sequences from different sources, W: International conference of numerical analysis
and applied mathematics 2015 : ICNAAM 2015, Rhodes, Greece, 22-28 September 2015 /
Simos T, Tsitouras C. (red), AIP Conference Proceedings, vol. 1738, 2016, AIP
Publishing, ISBN 978-0-7354-1392-4, s. 180013-1-180013-4, DOI:10.1063/1.4951960
{P12)

Dr inz. Przemyslaw Skurowski stworzyl koncepcj¢ artykuhu, zaplanowat i nadzorowat
eksperymenty, wspolprzygotowal algorytm i jego implementacje. Swiadezy to o tym, ze
jego rola w tej publikacji byla wiodaca.

Szczesna Agnieszka, Skurowski Przemyslaw, Pruszowski Przemyslaw, Peszor Damian,

Paszkuta Marcin, Wojciechowski Konrad: Reference data set for accuracy evaluation of



10.

11

orientation estimation algorithms for inertial motion capture systems, W: Computer vision
and graphics : International conference, ICCVG 2016, Warsaw, Poland, September 19-21,
2016. Proceedings / Chmielewski L.[i in. [(red.), Lecture Notes In Computer Science, vol.
9972, 2016, Springer, ISBN 978-3-319-46417-6, 5. 509-520, DOI:10.1007/978-3-319-
46418-3 45 (P13)

W tej publikacji habilitant wigkszos¢ zadeklarowanych czynnosci wykonywal we
wspotudziale z pozostalymi Autorami, dlatego nie mozna uznal, Ze jest on Autorem
wiodacym.

Skurowski Przemystaw, Socata J., Wojciechowski Konrad: Optimizing orthonormal basis
bilinear spatiotemporal representation for motion data, W: Man-machine interactions 4 :
4th International Conference on Man-Machine Interactions, ICMMI 2013, Kocierz Pass,
Poland, October 6-9, 2015 / Gruca Aleksandra Helenali in. J(red.), 2016, Springer, ISBN
978-3-319-23436-6, 5. 365-375, DOI:10.1007/978-3-319-23437-3 31 (P14)

Habilitant w tej publikacji byt odpowiedzialny za zaplanowanic i przeprowadzenie
eksperymentu numerycznego, oraz bral udzial w wigkszosci najwazniejszych etapach
tworzenia publikacji (poza redakcja). Swiadczy to o tym, ze jego rola w tej publikacji byta
wiodaca.

Pawlyta M., Skurowski Przemystaw: A survey of selected machine learning methods for the
segmentation of raw motion capture data into functional body mesh, W: Information
technologies in medicine : 5th International conference, ITIB 2016, Kamier: Slaski, Poland,
June 20-22, 2016. Proceedings / Pigtka Ewali in. J(red.), 2016, Springer, ISBN 978-3-319-
39903-4, 5. 321-336, DOI:10.1007/978-3-319-39904-1 29 (P15)

Dr inz. Przemystaw Skurowski na potrzeby publikacji stworzyt koncepcje badan,
oprogramowanie, nadzorowal eksperymenty oraz wspoluczestniczyt w najwazniejszych
etapach jego realizacji, stad mozna uznac, ze jego rola byla wiodaca.

Skurowski Przemystaw, Pawlyta M.: Functional body Mesh representation : A simplified
kinematic model, its inference and applications, Applied Mathematics & Information
Sciences, Natural Sciences Publishing Corporation, vol. 10, nr 1, 2016, s. 71-82,
DOI:10.18576/amis/100107 (P16)

Najwazniejszymi elementami artykulu sa: sposob reprezentacji danych ruchu oraz
algorytm jej otrzymywania. Na potrzeby tego algorytmu Habilitant opracowat koncepcije
modelu oraz zaproponowal metody wnioskowania szkieletu i odszumiania danych.
Ponadto wspotuczestniczyl w najwazniejszych etapach jego realizacji poza pisaniem

tekstu. Wynika z tego, ze jego rola byla wiodgca.



12. Szezgsna Agnieszka, Pruszowski Przemyslaw, Skurowski Przemyslaw, Lach Ewa, Slupik
Janusz, Peszor Damian, Paszkuta Marcin, Polanski Andrzej, Wojciechowski Konrad,
Janiak M.: Inertial motion capture costume, W: Biosensors 2016 : 26th Anniversary World
Congress on Biosensors, Gothenburg, 25-27 May 2016 / Turner A., Tang A. (ved.), Procedia
Technology, vol. 27, 2017, Elsevier, s. 139-140, DOI:10.1016/j.protcy.2017.04.061, lgczna
liczba autorow: 11 (P18)

Szczgsna Agnieszka, Skurowski Przemystaw, Lach Ewa, Pruszowski Przemystaw, Peszor
Damian, Paszkuta Marcin, Stupik Janusz, Lebek K., Janiak M., Polanski Andrzej: Inertial
motion capture costume design study, Sensors, Multidisciplinary Digital Publishing
Institute, vol. 17, nr 3, 2017, Numer artykulu: 612, s. 1-21, DOI:10.3390/s17030612,
tgczna liczba autoréw: 11 (P19)

W publikacjach tych Habilitant nie odpowiadatl za kluczowe zadania, takie jak stworzenie

koncepcji kostiumu, planowanie badan itp. Nie mozna zatem uznaé, ze pelnil wiodaca role.

Podsumowujac, mozna uzna¢, ze w 17 z 23 publikacji wliczonych do osiagnigcia rola

Habilitanta byta wiodgca.

f)  Ocena osiagni¢cia naukowego

Do cyklu powigzanych tematycznie artykuléw Habilitant zaliczyl 21 prac. Oznaczyt je jako
P1, P2,...,P21. Ujete s pod wspdlnym tytutem: ,,Analiza i przetwarzanie obrazéw i sygnatéw
skoncentrowane na ludzkim odbiorcy”. Biorac pod uwage tytul cyklu, dobér artykutéw jest
mocno dyskusyjny. Nie jest jasne jak Habilitant rozumie sformulowanie skoncentrowane na
ludzkim odbiorcy. W moim rozumieniu skoncentrowanie na ludzkim odbiorcy to uwzglednienie
Jjego preferencji, upodoban, ergonomii pracy itp. Mozna to jednak rozumie¢ tez inaczej. Mozna
by rowniez przyjac, ze skoncentrowanie na ludzkim odbiorcy dotyczy wszystkich dzialan
majgcych na celu wytworzenie jakiegos produktu czy dobra przeznaczonego bezposrednio lub
posrednio dla czlowieka. To jednak prowadzitoby do tematu cyklu artykutéw, ktdry jest zbyt
szeroki. Habilitant na poczatku autoreferatu powinien jasno sprecyzowaé, co rozumie przez tak
postawiony tytul. W nauce nie powinno by¢ miejsca na tego typu niejasnosci. To na autorze
artykulu, ksigzki, autoreferatu spoczywa obowigzek takiego przedstawienia tresci, aby
odbiorcy wiasciwie go zrozumieli. W autoreferacie zabraklo tez uzasadnienia przypisania
artykutow do cyklu.

Przyjmujgc rozumienie sformulowania skoncentrowane na ludzkim odbiorcy jako

uwzglednienie jego preferencji, upodoban, ergonomii pracy, stwierdzam, ze okolo polowa
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publikacji nie moze by¢ zaliczona do cyklu, poniewaz wybrany przez Habilitanta tytul nie
obejmuje tych zagadnien. Dotyczy to obszaru zagadnien zwigzany z ruchem czlowieka (P11-
P23) oraz zagadnienia uzytecznosci metod wizyjnych w interakcji uzytkownika z otoczeniem
(P9, P10). Problem tkwi w celu badan. Te wszystkie badania mialy na celu rozwigzanie
pewnych problemow, ale nie w kontekscie upodoban, preferencji i odbiorcy. Przyktadowo, przy
uzupetnianiu luk danych w rejestracji ruchu, nie rozpatrywano jego estetyki. Brano pod uwage
blad mierzony obiektywnie, nie rozpatrywano jednak subiektywnych odczu¢ osoby, ktora moze
obserwowac odtwarzanie tego ruchu. Biad dla odczué jest mniej wazny niz naturalnosé ruchu.

Moim zdaniem w cyklu powiazanych ze sobg artykuléw powinny sie znalez¢ artykuly z
obszaru zwigzanego z rejestracja ruchu cztowieka (P11-P23). Wymagatoby to zmiany tytutu i
uzasadnienia, jednak jest to tematyka mocno spojna, gdzie jedne badania wynikajg z drugich.
Ponadto badania w tych aplikacjach s3 najlepiej przeprowadzone, opisane i opublikowane.

Rejestracja ruchu jest zagadnieniem coraz bardziej istotnym i waznym. W przemysle gier
komputerowych jako$¢ grafiki wzrosta do takiego poziomu, Ze ruch postaci musi by¢ naturalny.
Najprostszym sposobem pozyskiwania naturalnego ruchu jest rejestracja ruchu ludzi i zwierzat.
W sporcie rejestracja i analiza ruchu zawodnikow jest kluczowa w osiagnieciu jak najlepszych
wynikéw. W medycynie zarejestrowany ruch moze by¢ podstawa diagnozy i pozwala
nadzorowa¢ przebieg rehabilitacji. Z jednej strony chcemy uzyskiwaé jak najbardziej
precyzyjne dane, a z drugiej strony chcieliby$my, aby to byl proces zautomatyzowany, zeby
mozna bylo wyeliminowa¢, albo usprawnié, pracg operatora poprawiajacego nieprawidlowo
zarejestrowany sygnal. W to wszystko doskonale wpasowuja si¢ badania Habilitanta zwigzane
z rejestrac)g ruchu.

Publikacjg, niejako inicjujacg caly cykl, jest publikacja P11. Prezentuje ona ciekawe
podejécie, z duzym potencjatem praktycznego zastosowania. Autorzy zaproponowali nowy
sposob reprezentacji ruchu dla systemow optycznych. Struktura polgczen elementow
ruchomych jest pélautomatycznie budowana, dzigki czemu podejscie jest uniwersalne i moze
by¢ stosowane nie tylko dla postaci ludzkich, ale rowniez dla zwierzat. Weryfikacja uzyskanych
wynikéw jest staba. Dwa przyklady to za malo, zeby jednoznacznie wskaza¢ poprawnosc
rozwigzania. Przeglad literatury jest slaby. Najnowsza pozycja literaturowa pochodzi z 2013
roku, nastgpna z 2006 (9 pozycji).

Rozwinigciem publikacji P11 jest P16. Jest to w zasadnie powtorzenie artykutu P11, tylko
wykonane duzo lepiej. Poprawiono znacznie opis metod uszczegdlowiajgc je, poprawiono
przeglad literatury, dodano wigcej przykladow, zrobiono wigcej testow. Dodano przyklad

zastosowania proponowanego podejscia.
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Zaproponowana w artykutach P11 1 P16 struktura polaczen elementow ruchomych zostala
wykorzystana w badaniach nad znieksztalceniami danych podczas rejestracji ruchu. Powstaly
na ten temat cztery artykuly (P21-P23).

Praca P15 jest dalszym rozwinigciem prac P11 i P16. Autorzy wykorzystujac lokalny
GMM, algorytm DBScan oraz sieci neuronowe typu feed-forward (FFNN), starali sie uzyskac
w pelni automatyczng wersje swojej metody. Rozszerzyli pierwotny model o pomiary korelacji
ruchu oraz bliskosci przestrzennej pozwalajace na rozréznienie znacznikéw bliskich sobie,
ktorych ruch jest podobny. Wykorzystali PCA do zmniejszenia wymiarowosci. Wyniki nie sa
w pelni zadawalajace, ale mocno obiecujgce. Dalsze badania powinny doprowadzi¢ do
uzyskania w pelni automatycznej metody.

W pracy P17 zaproponowano metodg oceny szumu czujnikoéw IMU, na podstawie wartosci
wariancji Allana (AVAR). AVAR jest uzywany do okreslania charakterystyk akcelerometrow i
zyroskopow. Autorzy przystosowali go do tworzenia charakterystyki szumow IMU. Dzigki
AVAR mozliwy jest podzial i sklasyfikowanie szuméw. Testy zostaly wykonane tylko dla
jednego czujnika IMU, nie ma poréwnania z innymi metodami pozwalajgcymi na ocene szumu.
Przeglad literatury jest slaby, wiele artykuléw nie ma podanych tytulow.

W pracy P20 wykorzystano wariancje Allana (AVAR) 1 widmowg gesto$é mocy do analizy
bledow z kamer do przechwytywania ruchu. Jest to przeniesienie badan z publikacji P17 na
inny rodzaj urzadzen. Badania s3 starannie przeprowadzone i udokumentowane. Pewien
problem stanowi tu opieranie si¢ na oprogramowaniu jednej firmy stuzgcego do przetwarzania
danych z kamer, ktére w wyniku procesu obliczeniowego moze wprowadza¢ wlasne szumy.
Analiza bledow obejmuje tylko bledy powstajace dla nieruchomych obiektéw. Mimo to badanie
mozna uznac za interesujgce.

W publikacji P21 rozwini¢to badania z pracy P20 poszukujgc metod detekcji bledow
rejestracji danych z kamer do przechwytywania ruchu, ktore dzialalyby dla obiektow
ruchomych. Sklasyfikowano je dobierajac do kazdego odpowiedni detektor. W badaniach
wykorzystano strukture polaczen elementéw ruchomych zaproponowang w pracy Pl11.
Dowiedziono, Ze zaproponowane rozwigzanie jest wystarczajaco skuteczne, aby stanowié
dobre narzedzie wskazujace miejsca z bledami operatorom pracujgcym nad oczyszczeniem
rejestracji z blgdéw. Rozwiazanie to jest istotnym krokiem w kierunku systemu w pelni
automatycznie wykrywajacego i usuwajacego bledy w rejestracjach.

Praca P22 jest kolejnym krokiem w kierunku automatyzacji usuwania bledoéw rejestracji
danych z kamer do przechwytywania ruchu. Tym razem problem zawarty w artykule dotyczyl

luk danych w rejestracjach pochodzacych z kamer do przechwytywania ruchu. Luki takie
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powstaja zwykle w wyniki problemow ze $ledzeniem znacznikow oraz braku danych
wynikajacych z usunigcia blednych rejestracji przez operatora. Poréwnane zostaly réznego
rodzaju metody: interpolacyjne (liniowa, spline, zmodyfikowana Akima, wielomian
interpolacyjny Hermite'a, mSVD) i sieci neuronowe (FFNN i RNN). Ich zadaniem byto
przewidywanie trajektorii ruchu wskaznikow, dla ktorych brak danych na podstawie ruchu
sasiednich znacznikow. Ostatecznie okazalo sie, ze dla dhuzszych przerw (dluzszych niz 50
probek) w rejestracjach najlepsze wyniki dajg sieci FFNN.

Praca P23 jest kontynuacja pracy P22. Uznajac, ze koniecznos¢ uczenia sieci neuronowych
jest problematyczna, gdyz ogranicza uniwersalno$¢ rozwigzania poszukiwano metody dajacej
podobne wyniki jak sieci neuronowe FFNN, ale niewymagajacej uczenia. Do badan dotaczono
roznego rodzaju drzewiaste modele regresyjne: CART (w roznych konfiguracjach), LS boost,
MS5P. Dla dluzszych przerw w danych, dhuzszych niz 50 probek najlepsze rezultaty uzyskato
drzewo modeli liniowych M5P. Okazato si¢ zatem dobra alternatywa dla sieci neuronowych
FFNN.

Publikacja P12 dotyczy synchronizacji nagran sygnaléow ruchu z roznych zrodet.
Mankamentami pracy sa slaby przeglad literatury oraz zbyt ubogie testy. Sprawia to, ze
uzyskane wyniki niewiele wnosza do badan w tej dziedzinie. Nalezaloby wykorzysta¢ wiecej
rejestracji ruchu oraz réznych rodzajow ruchu.

Praca P13 jest proba rozwigzania problemow z danymi testowymi jakie wystgpily w pracy
P12. Przygotowano zbiér danych dla testowania algorytméw wyznaczania orientacji dla
sensorow IMU wykorzystujac do synchronizacji danych metod¢ zaproponowang w P12. Do
tworzenia zbioru danych wykorzystano rozdzke i trojsegmentowe wahadlo. Autorzy
zapowiedzieli rozszerzanie bazy o dane z nowych obiektow. Aktualnie strona repozytorium nie
istnieje. Habilitant nie jest w publikacji Autorem wiodgcym.

W pracy P14 okreslono optymalny podziat alokacji wymiaréw pomiedzy czas i przestrzen
dla modelu dwuliniowego przestrzenno-czasowego. Model ten moze by¢ wykorzystywany przy
animacjach szkieletowy oraz tkanek migkkich takich jak na przykiad twarz. W artykule
uwzgledniono dwie bazy: PCA i DCT.

Prace P18 i P19 poswigcone sa projektowi kostiumu wykorzystujacego czujniki IMU,
Praca P18 ma charakter krotkiego raportu technicznego. Ilo$¢ informacji zawartej w pracy jest
zbyt mala, aby mozliwa byla ocena przedstawionych tam rozwigzan. Praca P19 jest
uszczegolowieniem pracy P18. Szczegolowo opisuje kostium. Zastosowano metode oceny

szumu czujnikow IMU zaproponowang w P17 do oceny ich jakosci. Okazalo sie, ze w
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przypadku czujnikow IMU wyposazonych w zlozony algorytm filtrowania ocena ta wymaga
wizualnego badania i interpretacji. Habilitant nie jest w publikacji Autorem wiodacym.

Pozostale prace moim zdaniem nie pasujg tematycznie do prac powyzszych. Najciekawsze
z nich to prace P2, P4 i PS. Prace te sg po$wigcone badaniom nad miarami jakosci obrazow.

W publikacja P2 zaproponowano nowa miarg jakosci obrazow. Wykorzystano do tego celu
korelacje widm fazowych pomiedzy obrazem oryginalnym i znieksztalconym. Eksperyment
potwierdzajacy skuteczno$¢ zaproponowanej miary zostal przeprowadzony bardzo starannie.
Byl on zrealizowany z udzialem ludzi. Liczba 0s6b badanych byla niestety dosy¢ skromna (26
0s0b), ale mozna uzna¢, ze dla badan wstgpnych wystarczajaca. Niestety wyniki okazaly sig¢ —
cho¢ obiecujgce - niejednoznaczne, co stalo si¢ podstawa do ich kontynuacji w kolejnym
artykule.

Publikacja P4 jest bezposrednim rozwinigciem P2. Rozwiazuje ona problem, ktory pojawit
si¢ w P2. Zaproponowano modyfikacj¢ ulepszajaca poprzednio uzyskane rezultaty. Zastgpiono
bezposrednie badania z udziatem ludzi, bazami danych zawierajgcymi obrazy i odpowiedzi
badanych ludzi dotyczace ich jakosci. Dzigki znacznemu poszerzeniu przypadkow, na ktoérych
weryfikowano miarg, wiarygodnosé badan znacznie wzrosta. Porownano wlasng miare z
innymi miarami jakosci wykazujac, Ze im nie ustepuje.

Publikacja P5 jest udang probg ulepszenia miary jakosci obrazow SSIM poprzez
odpowiedni dobor wag. Wykorzystano do tego metode dobierajaca wagi, dzieki ktorej ulega
redukcji btad predykcji miary. Badania zostaly przeprowadzone z wykorzystaniem baz danych,
analogicznie jak w publikacji P4, co zapewnia wiarygodno$¢ uzyskanych wynikéw.

Moim zdaniem, najbardziej warto$ciowe z tych publikacji to P4 i P5. Sg one dopracowane
pod wzgledem merytorycznym, badania sa wiasciwie przeprowadzone. Giownym
mankamentem wszystkich tych publikacji jest wydanie ich w nisko punktowanych
czasopismach i konferencjach. Wiodacy udzial Habilitanta w ich powstaniu nie budzi
watpliwosci.

Pozostate prace, czyli P1, P3, P6-P10, wraz z pracami P2, P3 i P4, moglyby tworzy¢ cykl
powigzanych tematycznie artykutow, ktory pasowalby do zaproponowanego przez Habilitanta
tytutu - jednak s one w wigkszej czgsci gorzej opisane i opublikowane w mniej znaczacych
czasopismach.

Publikacja P1 dotyczy badania jakosci kompresji JPEG i JPEG2000 z wykorzystaniecm
modelu ludzkiej percepcji wzroku. Artykul porusza w niej wazne zagadnienia i jest ona

interesujacym punktem wyjscia do kolejnych publikacji, dotyczacych poszukiwan najlepszych
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metod oceny jakosci kompresji uwzgledniajacych ludzka percepcje obrazu. Staba strong
artykutu jest przeglad literatury i skupienie si¢ na jednej metodzie badania jakosci.

Przedmiotem publikacji P3 jest poszukiwanie wzorcéw harmonijnych polaczen barw.
Przedstawia metode pozwalajaca znajdowac takie harmonijne potaczenia. Wykorzystuje ona
grupowanie oraz uczenie maszynowe. Opierajgc si¢ na gotowej bazie danych udalo sie
wyodrebni¢ 8 znanych juz modeli harmonii i odkry¢ 7 nowych.

W pracy P6 poszukiwano najlepszej mapy istotno$ci, ktéra mozna by wykorzysta¢ do
przewidywania poziomu trudnosci prowadzenia samochodu dla wskazanego zdjecia. W tym
celu stworzono baz¢ danych 23 zdje¢ z przypisanym im poziomem trudnosci prowadzenia

samochodu. Strona bazy danych znajduje si¢ pod adresem: htips://www.polsl.pl/rau6/cocadoo-

cognitive-car-driving-opinions/. Niestety sama baza nie jest juz dost¢gpna. Oceny dokonywala

grupa 70 osob, ktdre ocenialy prezentowane im zdjecia z Google Streetview.

W pracy P7 poszukiwano mapy istotnosci najlepiej odwzorowujgcej zachowanie si¢
ludzkiego wzroku podczas odnajdywania na zdjeciach zakamuflowanych zwierzat. Artykuly
P6 i P7 prowadza w kierunku opracowania zasad doboru map istotnosci do okre§lonych zadan.

Praca P8 stara si¢ rozwigzac istotny problem zwigzany z kalibracjg eye-trackera. Kazdy
eye-tracker przed uzyciem musi by¢ skalibrowany. Niestety w trakcie pracy ulega on
powolnemu rozkalibrowaniu. Dzigki kalibracji niejawnej mozliwe jest kalibrowanie eye-
trackera bez przerywania badania. W publikacji zaproponowana zostala metoda kalibracji
niejawnej poréwnywalna z innymi tego typu metodami. Daje ona nieco gorsze rezultaty niz
kalibracja jawna, jednak dzieki temu, ze nie wymaga przerywania badania moze by¢ jej dobrym
uzupelnieniem. Habilitant nie byt w tym artykule Autorem wiodgcym.

Sposrod publikacji P3, P6, P7 i P8 najciekawsza jest publikacja P8, a uzyskane wyniki sg
bardzo wartosciowe, jednak Habilitant nie byl tutaj Autorem wiodgcym. Publikacje P6 i P7 sg
rowniez bardzo interesujace, jednak potrzeba by bylo wiecej tego typu badan, aby opracowac
0g6lng zasade doboru map istotnosci.

W publikacji P9 dokonano badan poréwnawczych deskryptoréw pod katem zastosowania
w systemach AR. Sprawdzane byly réznego rodzaju deskryptory oraz metody lokalizowania
punktow kluczowych. W ramach badania przygotowano dedykowang baze zdje¢ elementow
symulatorow lotu. Habilitant nie byt w tym artykule Autorem wiodacym.

Celem publikacji P10 jest okreslenic skutecznosci réznych detektorow kodéw QR w
zakresie ich wykrywania i dekodowania. Znieksztalcenia kodow byly modelowane, badania
byly przeprowadzane na granicy mozliwosci ich wykrywania i dekodowania, co pozwala na

okreslenie minimalnych rozmiarow kodoéw QR.
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Podsumowujgc t¢ czes¢ recenzji stwierdzam, ze cykl powigzanych tematycznie artykutéw
powinny stanowi¢ P11, P12, P14-P16, P17, P20-P23. Prace P1-P10 nie sg tematycznie spojne
z tymi pracami, a w pracach P13, P18, P19 wkiad Habilitanta nie jest wiodacy. W moim
odczuciu, na istotny wklad habilitanta do dyscypliny Informatyka Techniczna i
Telekomunikacja skladajg sie:

— stworzenie nowego sposobu reprezentacji ruchu dla systemoéw optycznych, ktéry jest
uniwersalny i pozwala na reprezentacj¢ ruchu zar6wno postaci humanoidalnych jak i
zwierzat;

— stworzenie metody detekcji bledoéw rejestracji danych z kamer do przechwytywania ruchu;

— stworzenie metody usuwajacej luki w danych w rejestracjach pochodzacych z kamer do
przechwytywania ruchu.

Nalezy zaznaczy¢, ze Habilitant jest blisko stworzenia automatycznej metody
wykrywajacej i usuwajacej bledy w rejestracjach ruchu.

Interesujgce badania niewpisujace si¢ w tematyke rejestracji ruchu zawierajg publikacje P2,
P41 P5. Dotycza one miar jakosci obrazu. Stworzenie przez Habilitanta nowej miary jakosci
obrazu oraz ulepszenie istniejgcej nalezy uznaé za spore jego osiagniecie. Mozna zatem
zaliczy¢ to jako drugie osiagnigcie Habilitanta.

g) Ocena istotnej aktywnosci zawodowej

Habilitant wykazal si¢ istotng aktywnoscig naukowg realizowang w wiecej niz jednej
uczelni czy instytucji naukowej:

1. Od 2008 wspolpracuje z Polsko-Japonska Akademig Technik Komputerowych
(laboratorium HML Analizy Ruchu Czlowieka). Publikacje dotyczace rejestracji ruchu, w
tym te najbardziej wartosciowe, sa wynikiem tej wspdtpracy. Powstaly w oparciu o sprzet
udostepniony przez laboratorium HML Analizy Ruchu Czlowieka oraz we wspolpracy z
osobami zatrudnionymi w Polsko-Japonskiej Akademii Technik Komputerowych. W
ramach tej wspolpracy realizowany byl projekt PBS 178438 (NCBiR) ..Kostium do
akwizycji ruchu czltowieka oparty na sensorach IMU z oprogramowaniem gromadzenia,
wizualizacji oraz analizy danych”. W konsorcjum realizujgcym projekt wzigly udziat
Polsko-Japonska Akademia Technik Komputerowych, Politechnika Slaska i Instytut
Widkiennictwa w Lodzi.

2. W czerwcu 2017 Habilitant byt wykladowceg goscinnym w Tadzykistanie w Technological
University of Tajikistan w ramach programu Erasmus+. Prowadzil tam zajecia dla

doktorantow: ., Introduction to scientific computing”.
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3. Habilitant bral udzial w projekcie POIR.04.01.01-00-0054/19 (NCBIiR/INGA)
»Inteligentny system monitorowania obszarow woko6l gazociagéw do automatycznej
detekcji 1 klasyfikacji anomalii infrastruktury gazowniczej” realizowanym przez
konsorcjum Politechniki Slaskiej, Instytutu Nafty i Gazu, oraz firmy TechnoVis i Vortex.
Byt on odpowiedzialny za projektowanie i uczenie algorytméw wizyjnych, ktorych celem
bylo wykrywanie niepozgdanych obiektow-anomalii w poblizu gazociggow.

4. W latach 2019-2023 Habilitant by} kierownikiem prac zwigzanych z rozwojem aplikacji
AR 1 czlonkiem komitetu naukowego w projekcie EU WrightBroS. Projekt B+R byt
realizowany we wspdlpracy z firmami VRM (Stowacja) i Nexera (Austria). W ramach

projektu odbyt staz w firmie VRM.

Moim zdaniem, z wymienionych wyzej aktywnosci najwazniejsza z punktu widzenia
osiggni¢¢ habilitanta jest wspdlpraca Polsko-Japonska Akademig Technik Komputerowych.
Bez tej wspolpracy nie byloby osiagnigd, ktore wskazalem we wezesniejszej czgsci jako istotny
wklad w dyscyplinie Informatyka Techniczna i Telekomunikacja. Biorge pod uwage, ze
Habilitant wykazat kilka aktywnosci, w tym niektére powigzane z projektami, oraz ze jedna z
nich miala kluczowe znaczenie dla jego osiggnigcia uwazam, ze wykazal si¢ on istotng

aktywnoscia naukowa w dyscyplinie Informatyka Techniczna i Telekomunikacja.
h) Informacja o osiagnieciach dydaktycznych, organizacyjnych i popularyzujgcych
nauke
Habilitant niestety nie zawart we wniosku zadnych informacji o prowadzonych przez siebie
zajeciach, ktore musiat prowadzic¢ bedac zatrudnionym na stanowisku adiunkta na Politechnice
Slaskiej. Wykazat jednak wiele innych aktywnosci dydaktycznych:
— promotorstwo 30 prac dyplomowych (inzynierskich i magisterskich);

— przygotowanie kursow magisterskich Makrokierunku, specjalnos¢ Data Science (Visual
Data i Data Visualization);

— przygotowanie kursu Operating Systems dla studiow inzynierskich Makrokierunku;

— przygotowanie kursu dotyczacego programowania obliczen naukowych w $rodowisku.
Matlab dla doktorantéw kierunkéw Informatyka i Eksploracja Danych prowadzonego na
wydziale AFEil Politechniki Slaskiej

— poprowadzenie kursu ,,Zastosowania wirtualnej rzeczywistosci w systemach komunikacji
czlowiek - komputer” dla doktorantéw interdyscyplinarnych studiow doktoranckich

Symulacje w Inzynierii;
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— w ramach grantu Motoroli ,Nowe Technologie w Informatyce™ (ZZD/1/RAu2/2015/50)
dla wydzialu AEI Politechniki Slqskiej, byl jednym z prowadzacych kurs pt. “Topics in
Modelling Human Perception and Cognition in Computer Systems”;

— byl wykladowcg gosScinnym w Tadzykistanie w Technological University of Tajikistan w
ramach programu Erasmus+, prowadzil zajecia dla doktorantéw: Introduction to scientific

computing.

Do aktywnosci organizacyjnych Habilitanta mozna zaliczy¢:

— pelnienie funkcji kierownika w ramach grantu Motoroli ,Nowe Technologie w
Informatyce” (ZZD/1/RAu2/2015/50) dla Wydziatu AEI Politechniki Slaskiej;

— w latach 2019-2023 kierowanie pracami w zakresie rozwoju aplikacji AR i1 pelnienie
funkcji czlonka komitetu naukowego w projekcie EU WrightBroS;

— kierowanie pracami badawczymi w ramach przygotowaniu systemu Remote Config;

— kierowanie pracami badawczymi w ramach projektu POIR.01.02.00-00-0148/20-00
(NCBiR/GAMEINN);

— pelnienie funkcji redaktora technicznego wydzialowego czasopisma naukowego ,.Studia

Informatica™ (latach 2014-2018).

Do dziatalnoéci Habilitanta na rzecz popularyzacji nauki mozna zaliczy¢:

— 2010 — referat na Dni Nowych Mediéw, Uniwersytet Slaski pt.: ,,Trzy poziomy
'samoswiadomosci' w systemach multimedialnych™;

~ 2016 — Noc naukowcdw Politechniki Slaskiej — ,,Stworz sobie gre” we wspolpracy z firma

Incuvo.

Habilitant ma bardzo dobre osiagnigcia dydaktyczne i organizacyjne oraz - w mojej opinii
- wystarczajgce osiggnigcia popularyzujgce nauke.
i)  Inne uwagi
Habilitant brat udziat w nast¢pujacych projektach badawcezych:
— PBS 178438 (NCBIiR) Kostium do akwizycji ruchu czlowicka oparty na sensorach IMU z
oprogramowaniem gromadzenia, wizualizacji oraz analizy danych;
— POIR.01.02.00-00-0148/20-00 (NCBiR/GAMEINN) Opracowanie systemu opartego o

algorytm sztucznej inteligencji modyfikujacego parametry gry w trakcie trwania rozgrywki
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w celu maksymalizacji przychodow tworcow gier wykorzystujacych silnik Unity oraz
zwigkszenia ich oszczednosci w procesie dostosowania gier do potrzeb graczy;

— POIR.04.01.01-00-0054/19 (NCBiR/INGA) Inteligentny system monitorowania obszarow
wokol gazociggow do automatycznej detekcji i klasyfikacji anomalii infrastruktury
gazowniczej (iDiaGaSys)

— Horizon 2020 ~ Working in a Collaborative Factory of the Flight Simulators Branch of
RISE (WrightBroS)

Habilitant recenzowal artykuly w nastepujacych czasopismach z listy JCR: IEEE
Transactions on Image Processing, IEEE Transactions on Multimedia, Multimedia Systems
(Springer).

Dr inz. Przemystaw Skurowski wspoélpracowal z sektorem gospodarczym:

- zfirmami VRM i LG Nexera w ramach projektu WrigthBros;
-z firmg BoomBit z Gdanska w ramach projektu POIR.01.02.00-00-0148/20-00;

— z firmami TechnoVis i Vortex w ramach projektu iDiaGaSys.

Habilitant uczestniczyt we wdrazaniu technologii:
— w firmie VRM system treningowy powstaly w ramach projektu WrigthBros;
— w firmie BoomBit system System Remote Config;
— w spolce Gaz-System przygotowywane jest wdrozenie system nadzoru wizyjnego

powstalego jako wynik projektu IdiaGaSys.

Habilitant jest promotorem pomocniczym pani mgr inz. Magdaleny Pawlyta w przewodzie
nt. ,Klasyfikacja zachowan postaci ludzkiej z wykorzystaniem uczenia maszynowego na
podstawie trajektorii punktow charakterystycznych w reprezentacji 3D i 2D”.

Jak widac¢ z powyzszych zestawien Habilitant wykazal sie duzg aktywnoscia w realizacji
badan w ramach projektow badawczych oraz we wdrazaniu nowoczesnych rozwigzan

technologicznych.

4. Ocena koncowa

Podsumowujac stwierdzam, ze cykl publikacji zatytulowany przez dra inz. Przemystawa
Skurowskiego nt. ,,Analiza i przetwarzanie obrazow i sygnalow skoncentrowane na ludzkim

odbiorcy” zawiera publikacje (P11, P12, P14-P16, P17, P20-P23) stanowigcy oryginalny i
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znaczacy wklad w dyscypling Informatyka Techniczna i Telekomunikacja. Uzyskane
wyniki stanowig osiggni¢cie naukowe w rozumieniu w art. 219 Ustawy z dnia 20 lipca 2018
r. — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (art. 219, Dz.U. 2023 poz. 742 z pdzniejszymi
zmianami). Oprécz wskazanych publikacji, publikacje P2, P4 i P5 stanowia rowniez istotny
wkiad w rozwoj dyscypliny Informatyka Techniczna i Telekomunikacja zgodnie z art. 219
wspomnianej ustawy. W zwigzku z tym mogg byC traktowane jako drugie osiagniecie
Habilitanta. Ponadto stwierdzam, ze dr inz. Przemystaw Skurowski wykazal sie istotng
aktywnoscia naukowa w dyscyplinie Informatyka Techniczna i Telekomunikacja oraz
pozytywnie oceniam jego dzialalnos¢ dydaktyczna, organizacyjna i popularyzujaca nauke.
Moja konicowa ocena osiggnieé i aktywnosci naukowej dra inz. Przemystaw Skurowski jest
jednoznacznie pozytywna. W zwigzku z tym wnioskuj¢ do Rady Naukowej Dyscypliny
Informatyka Techniczna i Telekomunikacja Politechniki Slaskiej o dopuszczenie dra inz.

Przemystawa Skurowskiego do dalszych etapow postepowania habilitacyjnego.

Marviass Borvs i sk
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